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Evelucdo/emltodasias iiingoes

L Alto nivel de desempenho de operacao em corpo compacto

O inversor se tornou mais potente.

(1) Alto torque de 200%/0.5Hz é conseguido pelo Controle vetorial avancado de fluxo
magnético (3.7K ou menor)

Com o avango do Controle vetorial do fluxo magnético, um alto Auto ajuste avancado

nivel de desempenho de operagao tornou-se possivel. _ Muitos tipos de motores de inducéo de trés fases podem ser
Uma vezqueo .controle VIF e as operagoes d_e Controle vetorial perfeitamente controladas com a fungéo de auto ajuste original
estdo disponiveis, a operagao apos a substituicédo do modelo Mitsubishi "sem rotacdo’. Ajustes de alta preciséo s&o

anterior (série FR-E500) & assegurada. habilitados mesmo quando uma operacéo de teste de uma

Para 5.5Ka 15K, torque de150%/0.5Hz é obtido. maquina nao pode ser executada no ajuste de parametros.

Exemplo de caracteristicas de torque/velocidade
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FR-E720-3.7K (SC) (Controle vetorial avangado de fluxo magnético)
SF-JR 4P 3.7kW
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' ] ) ' O controle vetorial avangado de fluxo magnético é ideal
Velocidade (r/min) ;
L ) para um elevador em um sistema de armazenamento

automatizado que exige alto torque em baixa velocidade.

(2) Capacidade de sobrecarga de curto
‘ tempo é ampliada (200% 3s) (3) Funcao limite de torque/limite de

A capacidade de sobrecarga de curto tempo é ampliada para corrente
200% 3s (200% 0.5s para modelo anterior).
Operagao com sobrecorrente € menos provavel de ocorrer.

Funcéo melhorada de limite de torque/limite de corrente
proporciona uma protecdo da maquina, limite de carga e
operagao parada-ao-contato.

Quando um vagéao corre sobre uma saliéncia, o
impacto pode ser suportado por essa fun¢ao.

Usando a funcéo de limite de torque, a quebra
. . de maquina por sobrecarga pode ser evitada.
‘ (4) CapaCIdade de regeneracao melhorada Por exemplo, a fragmentagao de pontas de

uma ferramenta pode ser evitada.

Um transistor de freio é incorporado para 0,4 K a 15K,
Conectar um resistor de freio opcional aumenta a capacidade
de regeneracgao.
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lnversor compacto deilpotente
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‘(1) Dial de ajuste melhorado

O dial de ajuste é a caracteristica dos inversores Mitsubishi.

® Os numeros exibidos podem ser saltados girando o disco de ajuste rapidamente, e os nUmeros
podem ser alterados, um por um, girando lentamente, permitindo um rapido ajuste de parametros.

® O dial de ajuste antiderrapante é mais facil de girar.

‘(2) Facil modo de ajuste

De acordo com as fontes de comando desejadas para a frequéncia de inicio e velocidade, Pr.79 pode ser ajustado em

passos simples. T
Piscando iscando

M
Ajuste esta
» completo

[g-2 = 13-

se alternam.

Excelente usabilidade

A usabilidade foi uma das principais metas.

Py BT

RUN button  Setting dial

Zol-i] = —

= External terminal  Analog voltage o B

= STF/STR input o = =

4111111 Exteral terminal P —

xternal terminal

STF/STR Aol = =

Gire para selecionar oy won Analc;g;&l(age 7914 ﬁw %
o0 método de operacao.

R 4
Pressione e

simultaneamente (0.5s).

(3) Com um conector USB disponivel, o ajuste pode ser feito
‘facilmente a partir de um computador pessoal usando FR Configurator
Um conector USB (conector mini-B) é fornecido como padr&o. O inversor pode ser faciimente conectado sem um conversor USB-RS-485.

A Funcéo de assistente (interativa) de FR Configurator (software de configuracéo do inversor) fornece suporte de configuragéo.
Além disso, uma fungado de gréfico de alta velocidade com USB permite a exibicdo de amostragem de alta velocidade.

Setting dial

Pressione @ para
ajustar.

Operabilidade avancada expandida com
USB e FR Configurator

Funcéo de gréfico de alta velocidade

Funcao de assistente de configuracéo (exemplo: ajuste de tempo de
aceleragao/desaceleragao)

Erae! — Conector
e Mini-B
1 B ,/:D:I
ey ¥ (LT

Ajuste de padrdes de
aceleragao/desaceleragéo ——t

Ajuste de tempo de roiE]
aceleragao/desaceleracéo

Inversor

Cabo USB

Exibigéo de lista de parametros

AN J

(4) Painel de operacao para montagem
em gabinete FR-PAQ7 (opc¢ao)

(5) Unidade de parametro
8 FR-PUO7/FR-PU07BB(-L) (opgio)

O FR-PUQ7/FR-PUO7BB(-L), uma unidade parametrizadora

opcional, também pode ser conectada.

Um cabo de conex&o de unidade de parametrizagao (FR-CB20 _)

é exhigido.e venf:h'do separadamente. (Q. cabo da uniﬁde de

parametriza- ¢ao FR-CB203 (3m) esta incluso com

FR-PUO7BB(-L).)

© Ajustes como o método de entrada direta com um teclado
numérico, a indicacéo de status de operacao e funcéo de
ajuda séo Uteis. O idioma de exibigao pode ser selecionado
apartir de 8 linguas.

®Ajustes de parametro de no maximo trés inversores podem ser
armazenados.

°*Um pacote de bateria do tipo (FR-PUO7BB(-L)) permite
ajuste de parametros e copia de parametro sem energizar o
inversor.

Um painel de operacéo opcional para montagem em
gabinete (FR-PAQ7) pode ser conectado.
Adicionalmente, o painel de operacao do modelo anterior
(Série FR-E500) pode ser conectado.

O painel de operacgao do inversor ndo pode ser
removido. Um cabo de conexao de unidade de O
parametro (FR-CB20) é exigido vendido
separadamente.
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Para usar uma unidade de parametrizagéo com o pacote de bateria (FR-PU07BB) fora do Japao,

encomende um "FR-PUO7BB-L" (tipo de unidade do parametrizagéo indicado tem L no final).
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Expansibilidade aprimorada

Os inversores Mitsubishi oferecem a expansibilidade que responde a todas as necessidades _

‘(1) Uma variedade de opc¢des plug-in sdo conectaveis

Opcodes plug-in suportando entrada digital, extens&o de saida analdgica e uma variedade de comunicacdes fornecem funcdes estendidas
que sdo quase equivalentes a série FR-A700. (Um tipo de opcao plug-in pode ser conectado).

[ Para a série FR-E700, use o "Kit[FBZA7

E" que é uma placa opcional e uma tampa frontal dedicada.]

(Essas opcoes plug-in sao suportadas pelo modelo de terminal de circuito de controle padrao)

Opcoes Plug-in Compativeis

fil_a

Opgao Plug-in

© FR-A7AX E kit ...Entrada digital de 16-bit
® FR-A7AY E kit ...Salda digital

® FR-A7AR E kit ...Saida de relé

®FR-A7NC E kit ...CC-Link
®FR-A7ND E kit ...DeviceNet
®FR-A7NP E kit ...PROFIBUS-DP
®FR-A7NL E kit ...LONWORKS

Extensédo de Saida analégica

Tampa frontal dedicada de opgéo Plug-in

‘ (2) Fungao de parada de sequranca (FR-E700-SC)

@®Terminais de engate de mola sdo adotados como terminais do
circuito de controle.
Terminais de engate de mola sdo altamente confiaveis e podem ser
facilmente cabeados.

®A série FR-E700-SC esta em conformidade com a Diretiva de
Maquinas da UE sem a adic&o de dispositivos externos
anteriormente exigidos. A utilizag&o de um dispositivo de Parada de
Emergéncia externo resulta em um desligamento imediato altamente
confivel da saida do D700 para o motor.

EN ISO 13849-1 Categoria 3/ PLd
EN62061 / IEC61508 SIL2

Providenciado pelo usudrio (presente) Funcdio de FR-D700
seguranca ﬁ
equipada *
Parada de emergencia m eContator magnético (MC)

Fiagao de parada de emefgéncia

pusy

Apenas um MC é recomendado | i |
em vez de dois. i

Para modelo convencional... E Embora MC néo seja exigido
Dois MCs eram necessarios = para a fungéo de parada de
“Alto custo E seguranca.
“Manutencao de dois MCs m “Redugio de custo

*Manutenc¢ao de um MC
-Espaco de instalacao é reduzido

era necesséria
«Espaco de instalagao era necessario

)
A

*: Unidade de relé de seguranga aprovado

(3) Terminais de controle sao selecionaveis
‘ de acordo com as aplicacoes

Cartes de terminais que n&o sejam de
terminal padréo como o terminal de duas
portas RS-485 estao disponiveis como
opgoes.

Um cartéo de terminais é removivel e
pode ser faciimente substituido por um
cartdo de terminais padrao.

Cartao de
terminais

‘ (4) Varios tipos de redes sao suportados

EIA-485 (RS-485), ModbusRTU (equipado como padréo),
CC-Link, PROFIBUS-DP, DeviceNet®, LonWorks® (opgéao)

LonWorks® é uma marca registrada de Echelon Corporation, DeviceNet® é de ODVA,
e PROFIBUS ¢ de Organizagao de Usuarios PROFIBUS.

Outros nomes de companhia e produtos aqui citados séo marcas registradas de seus
respectivos proprietarios.

Compacto para economia de espaco

O desenho compacto expande a flexibilidade do desenho de gabinete

(1) Corpo compacto com
funcao de alto desempenho

Otamanhodainstalaggoéo A7
(série

mesmo gque o modelo antigo
FR-E500) levando em
consideracao a
intercompatibilidade.

(7.5K ou menos)

128mm

FR-E720-0.2K (SC)

FR-E520-0.2K

(2) Instalacao lado a lado economiza
espaco
O espago pode ser economizado
com a instalacéo lado a lado sem
folga™.

*: Use o inversor a uma temperatura do ar
cicundante de 40°C ou menos.

e Oferecem uma selegdo de
pequenas molduras

® Oferecem uma linha de contatores
de seguranca

21NN Contatores magnéticos
periférico Mitsubishi

® Suporte com carga de baixo nivel (contato auxiliar) !‘|' i1

e Atende a varios regulamentos internacionais como modelo padrdao %

(= Consulte a pag. 62 para a selegéo. 'i{.'-';
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Manutencao garantida

A série é pioneira em vida longa e alta confiabilidade.

‘ (1) Projeto de vida longa

®A vida de projeto da ventoinha foi estendida para 10 anos™!.
A vida da ventoinha pode ser estendida ainda mais ao utilizar
seu controle ON/OFF.

®A vida de projeto dos capacitores foi estendida para 10 anos,
adotando um capacitor que perdura 5000 horas a

temperatura do ar circundante de 105 C™1."2.

*1: Temperatura do ar circundante: 40 C de média anual (livre de gases corrosivos, gases inflamaveis,
névoa de dleo, poeira e sujeira). Uma vez que a vida de projeto € um valor calculado, ndo € um
valor garantido.

*2: Corrente de saida: 80% da corrente nominal do inversor

®Indicagéo de vida dos componentes de vida

Componentes Diretrizes de vida do FR-E700 Diretriz do JEMA™3

Ventoinha 10 anos 2 a3 anos
Capacitor do circuito principal 10 anos 5 anos
Capacitor da placa do circuito impresso| 10 anos 5 anos

*3: Trechos de "Verificagdo periodica do inversor transistorizado" de JEMA
(Associacdo Japonesa de Fabricante de Elétricos)

‘ (2) Principal funcao de verificagao de vida

©®Graus de deterioragao do capacitor do circuito principal,
capacitor do circuito de controle, e circuito de limite de corrente
de influxo podem ser monitorados.

®Problemas pode ser evitados com o alarme de auto-diagndstico
que € emitido quando o limite de vida esta proximo.

*4: Quando o capacitor do circuito principal, 0 capacitor do circuito de controle, o circuito de limite de corrente de
influxo ou a ventoinha atingem o nivel de limite de vida, um alarme é emitido.
A capacidade do capacitor do circuito principal pode ser medida pelo ajuste do parametro em uma parada e
chaveando a energia de desligado para ligado. A medicéo da capacidade permite que um alarme seja emitido.

A

‘(3) Fécil substituicdo da ventoinha

Uma ventoinha é fornecida no topo do
inversor para as capacidades que
necessitam dela. -

Uma ventoinha pode ser facilmente
substituida sem desconectar os fios do
circuito principal.

*: Ventoinhas equipam FR-E720-1.5K (SC) ou maior,

FR-E740-1.5K (SC) ou maior, e FR-E720S-0.75K (SC) ou
maior.

3
P

‘ (4) Tampa de fiacao em forma de pente

(5) Bloco de terminal de controle
removivel

A fiagao do circuito de controle, quando se substitui o inversor
de mesma série, pode ser feita mudando o bloco de terminais.

Como uma tampa de fiagdo pode ser
instalada depois do cabeamento, o
trabalho de cabeamento é feito
facilmente.

Amigavel ao meio ambiente

Inversor amigavel ao Homem e ao meio ambiente

(1) Conformidade com as Restricoes de
‘ Substancias Perigosas da UE (RoHS)

O inversor é amigavel ao homem e ao meio ambiente estando
em conformidade com a Diretiva RoHS.

A

‘ (2) Opcoes de filtro

* QO inversor com o pacote de filtros FR-BFP2 (um pacote com
reator CC de melhoria de fator de alimentagao, retengéo de
modo comum e filtro capacitivo) estd em conformidade com a
diretriz de supresséo de harmonica japonesa.

e Filtro de ruido opcional compativel com a Diretiva EMC
(EN61800-3 22 Categoria Ambiental C3) esta disponivel.

Repleto de fungoes uteis

Funcoes aperfeicoadas para todas as variedades de aplicacoes ~

®Funcao de reinicio automatico depois de falha instantanea de
energia com busca de frequéncia

Velocidade do motor.

I
D

ooeieteeeedee N W/ Corrente de saida i i
LS T

Série FR-E500 Série FR-E700
Detecgao de velocidade de coasting (funcéo de busca de frequéncia) evita que a
velocidade do motor decresca no reinicio, iniciando o motor suavemente com menos
corrente de saida.

: i@)f

—-t-——t-Corrente de saida
X

_:“
- Tensdo de entrada--- pro iancia de saidd ™™ 1 2930 de entrada Frequéncia de saida
0 0 '
r | —

Velocidade do motor

® Funcao de parada de desaceleracéo por falha de energia/funcéo
de continuacdo de operacéo em falha de energia instantanea.

O motor pode ser desacelerado para uma parada quando
ocorrer uma falha de energia ou subtenséo para evitar que o
motor desacelere por inércia.

Esta fungéo ¢ util para parar um motor em falha de energia, como
uma seguranca de falha de ferramenta de maquina, etc.

Com a nova funcéo de continuag&o de operagdo em falha de energia
instantanea, o motor continua a funcionar sem desacelerar por inércia,

mesmo que uma falha de energia instantanea ocorra durante a operagao.

* O inversor pode desengatar e o motor pode desacelerar por inércia dependendo da
condicao da carga.

® Modo de sequéncia de freio..............ccceeevvienn. é Util para o controle de freio mecéanico de um elevador.

®Funcéo evitar regeneragao...........cocceeevvieennenn. evita a sobrevoltagem regenerativa em uma maquina de prensa.

® Controle de excitacdo ideal..............cccoceoinn pode economizar mais energia com o maximo controle de eficiéncia de motor.
® Entrada CC de alimentacéo de circuito principal...pode ser conectado a uma fonte de alimentagéo CC.

®Funcéo de terminal de E/S aprimorada.............. suporta a comutagao de entrada analdgica (tensdo / corrente).

®FuNcao de senha.......cooeiviiiiiii ¢ efetiva para a protecéo de ajuste de parametros.

e muito mais.
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Especificagao de terminal

Simbolo Tensao Simbolo N° de Fases de Energia
de Circuito de controle

Simbolo Simbolo Estrutura de Protecao

1 Classe de 100V Nenhum|  Entrada trifasica 0.1K | Representa a Nenhum| Estrutura tipo fechada IP20
4si : Modelo de terminal de circuito de
2  |Classe de 200V S Entrada monofésica a capacidade do  Nenhum o C  |Estrutura totalmente fechada IP40
4 [Classe de 400V Entrada monofésica 15K | inversor "kW". joontrole paddo (fpo de parafuso)
w (saida de voltagem em dobro) SC  |Modelo de fungio de parada de seguranca

Capacidade do
Modelo do Inversor Inversor LS Bl ) ol
Estrutura tipo
Trifasico de 200V fechada (IP20) i o o o o ¢ ® ® ® ® ®
FR-E720-00 (SC Estrutura total t
(SC) strutura totalmente o O O O O O O O O O o
fechada (IP40)
Estrutura tipo
Trifasico de 400V fechada (IP20) i o o ¢ ® ® ® ® ®
FR-E740-000J E |
0 (SC) strutura totalmente - . o o o o O O O o O
fechada (IP40)
Monofasico de 200V Estrutura tipo - . - . .
FR-E720S-00(SC)* fechada (IP20) o o ® ¢ ® ¢
Monofésico de 100V Estrutura tipo
FR-E710W-01C* fechada (IP20) o ® ® ®

*A saida do monofasico de 200V e especificagoes de entrada do monofésico de 100V ¢ trifasica de 200V. @ :Modelos disponiveis O :Modelos a serem langados — :N&o disponivel

®- C€

LISTED

Em conformidade com
Diretivas UL, cUL, EC (CE marking)
como modelo padrao
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Exemplo de conexao
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Fonte de Alimentacdo CA

Use dentro das especificages
admissiveis de fonte de alimentacao do
inversor.

Para garantir a seguranca, use um disjuntor de
caixa moldada, disjuntor de fuga a terra ou
contator magnético para chavear a energia em
ON/OFF.

Disjuntor de caixa moldada
(MCCB) ou disjuntor de corrente
de fuga a terra (ELB), fusivel

O disjuntor deve ser escolhido com
cuidado, uma vez que uma corrente de
influxo flui no inversor durante a
ativacéo.

Contator magnético (MC)

Instale o contator magnético para
garantir a segurancga. N&o use este
contator magnético para iniciar e parar o
inversor. Isso encurtara a vida util do
inversor.

Reator (Opcao FR-HAL, FR-HEL)
Instale reatores para suprimir harmoénicas e
para melhorar o fator de poténcia.

Um reator (opcional) é necessério ao
instalar o inversor perto de um grande
sistema de alimentacéo (500kVA ou mais).
O inversor pode ser danificado se vocé
nao usar reatores. Selecione o reator de
acordo com o modelo. Retire os jumpers
entre os terminais P/ + - P1 para conectar
o reator CC.

Reator CA (FR-HAL)

)

Reator CC (FR-HEL)*

L=1-1-1-1 Q]

Unidade de parametro
(FR-PU07/FR-PU07BB(-L))

Painel de operacao para gabinete
(FR-PA07)

Conecte um cabo de conexdo (FR-CB2)
ao conector da UP para usar FR-PAQ7,
FR-PUO7/FR-PUO7BB(-L).

@FoocDg
Boooom
EDDAD i

Conector USB

Um computador pessoa e um inversor
podem ser conectados com uma cabo
USB (Ver1.1).

MITEUEISH

Médulo de relé de
seguranca aprovado
Necessario para ficar em
conformidade com
padrées de seguranga.

¥~
Resistor de freio
(FR-ABR, MRS, MYS)
Capacidade de frenagem pode ser
melhorada.
(0.4K ou mais)
Sempre instale um relé térmico quando
usar um resistor de freio cuja
capacidade seja de 11K ou mais.

—

S1

P/ P1 R/L1 S/L2 T/L3
Il | | pen-= UVW
Aterramento
I I I (Terra)
Filtro EMC (nticleo de ferrite)* . . .
(FR-BSF01( FR-BLF) ) Filtro EMC (nucleo de ferrite)
,
Instale um filtro de ruido para (FR-BSFO1, FR-BLF)
reduzir o ruido Instale um filtro de ruido para
eletromagnético gerado pelo reduzir o ruido eletromagnético
inversor. Eficaz na faixa de Filtro EMC gerado pelo inversor. Eficaz na
1MHz a 10MHz. Quando (capacitor)* faixa de 1MHz a 10MHz. Quando
mais fios sdo passados (FR-B|F) mais fios sdo pas;ados dentro, um
dentro, um resultado mais Reduz o resgltado mais eficaz pode ser
eficaz pode ser obtido. Um ruido de obtido. Um fio devg ser enrolado
fio deve ser enrolado quatro — radio. quatro voltas no méaximo.
voltas ou mais. Motor
—
*Pacote de filtro (FR-BFP2), que contém reator CC e filtro de ruido em um pacote também esté disponivel.

]

|
e
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Conversor de fator de
alta poténcia (FR-HC)
As harménicas de fonte de
alimentagao podem ser
bastante suprimidas. Instale
este, conforme necessario.

Conversor comum de regeneracao
de energia (FR-CV)

Grande capacidade de frenagem é
obtida.

Instale este, conforme necessério.

Unidade de freio (FR-BU2)

Aterramento
(Terra)

Dispositivos conectados a saida

Na&o instale um capacitor de corregéo de fator de
poténcia, supressor de surtos ou filtro de ruido de
radio no lado de saida do inversor. Ao instalar um
disjuntor de caixa moldada no lado de saida do
inversor, contate cada fabricante para a selegdo do
disjuntor de caixa moldada.

Prs =l
PR

] 5
Aterramento

Para evitar um choque elétrico, sempre aterre o motor
e o inversor. Para a redugéo do ruido de inducao a
partir da linha de energia do inversor, recomenda-se
ligar o cabo de aterramento retornando-o ao terminal
de aterramento do inversor.

Unidade registradora (FR-BR)
Resistor de descarga (GZG, GRZG)
A capacidade de frenagem regenerativa

do inversor pode ser exibida por

completo.

Instale este, conforme necessario.
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EspecificagcOes padrao

Classificacao

® Alimentacdo trifasica de 200V

Modelo FR-E720-00K(SC)x9(-C) =10 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15
Capacidade de motor aplicavel (kW) =1 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15
Capacidade nominal (kVA) =2 0.3 0.6 1.2 2.0 3.2 4.4 7.0 9.5 131 18.7 23.9
Corrente nominal (A) +7 0.8 15 3 5 8 11 175 24 33 47 60
3 (08 | @4 | 25 | 41 ) (10) | (165 | (23) | B | (44 | (57
& | Classificago de corrente de sobrecargas 150% 60s, 200% 3s (caracteristicas de tempo inverso)
Tens&o =4 Trifasico de 200 a 240V
Torque de frenagem regenerativa =5 150% | 100% | 50% | 20%
Tenséo CA (CC)/frequéncia de L
) Trifasica de 200 a 240V 50Hz/60Hz (283 a 339VDC +8)
2 | entrada nominal
E Flutuacéo de tensdo CA (CC)
c ey 170 a 264V 50Hz/60Hz (240 a 373VDC +g)
g permissivel
Z | Flutuag&o de frequéncia permissivel +5%
Capacidade de alimentagao (kVA) =6 0.4 | 0.8 | 15 | 25 | 4.5 | 5.5 | 9 | 12 | 17 | 20 | 28
Estrutura protetora (JEM1030) Tipo fechado (IP20). IP40 para séries de estrutura totalmente fechada.
Sistema de resfriamento auto-resfriamento Resfriamento a ar forcado
Massa aproximada (kg) 05 | o5 [ 07 | 10 [ 14 | 14 | 17 | 43 | 43 | 65 | 65

® Alimentacdo trifasica de 400V

Model FR-E740-00K(SC)9(-C)+10 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15

Capacidade de motor aplicavel (kW)x1 0.4 0.75 15 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15

Capacidade nominal (kVA)x2 1.2 2.0 3.0 4.6 7.2 9.1 13.0 17.5 23.0
s Corrente nominal (A)=7 &:i) é:g) (g:g) (g:g) (2:3) 12 17 23] 30
;‘,73 Classificagéo de corrente de sobrecarga3 150% 60s, 200% 3s (caracteristicas de tempo inverso)

Tensaox4 Trifasica de 380 a 480V

Torque de frenagem regenerativa 5 100% | 50% | 20%
g | Tensdolfrequéncia de entrada nominal Trifasica de 380 a 480V 50Hz/60Hz
& | Flutuagsio de tensdo CA permissivel 325 a 528V 50Hz/60Hz
é Flutuacéo de frequéncia permissivel +5%
< Capacidade de alimentacéo (kVA)+6 15 | 25 | 4.5 | 5.5 | 9.5 | 12 | 17 | 20 | 28
Estrutura protetora (JEM1030) Tipo fechado (IP20). IP40 para séries de estrutura totalmente fechada.
Sistema de resfriamento auto-resfriamento Resfriamento a ar forgado
Massa aproximada (kg) 14 | 14 1.9 | 1.9 | 1.9 | 3.2 | 3.2 | 6.0 | 6.0

*1
)
*3
*4

*5

*6

x7

*8

*9
*10

A capacidade indicada do motor aplicavel é a capacidade méaxima aplicavel para uso do motor padréo de 4 pélos Mitsubishi.

A capacidade de saida nominal indicada presume que a tenséo de saida é de 230V para classe trifasica de 200V e 440V para classe trifasica de 400V.

O valor de % da classificacdo de corrente de sobrecarga indicada é a relagéo entre a corrente de sobrecarga para a corrente de saida nominal do inversor.

Para taxa repetida, dé um tempo para que o inversor e 0 motor retornem para ou abaixo das temperaturas sob 100% de carga.

A tensao de saida maxima ndo excede a tenséo de alimentacéo. A tensdo de saida maxima pode ser alterada dentro da faixa de ajuste. No entanto, o valor

da tenséo de pulso da tensdo do lado de saida do inversor se mantém inalterada naquele aproximado «/i da fonte de alimentacé&o.

O torque de frenagem indicado é um torque médio de curta duragao (que varia de acordo com a perda do motor) quando o motor sozinho é desacelerado

de 60Hz no menor tempo possivel e ndo é um torque regenerativo continuo. Quando o motor é desacelerado a partir de uma frequéncia maior do que a

frequéncia base, o torque médio de desaceleracéo vai se reduzir. Uma vez que o inversor ndo contém um resistor de freio, use o resistor de freio opcional

quando a energia regenerativa é grande. Uma unidade de freio (FR-BU2) também pode ser usada. (O resistor freio opcional nao pode ser utilizado para
0.1K e 0.2K.)

A capacidade de alimentagdo varia de acordo com valor da impedancia do inversor do lado da fonte de alimentagéo (incluindo as do reator de entrada e

dos cabos).

Definir 2kHz ou mais em Pr. 72 Selecdo de frequéncia PWM para executar uma operagéo de baixo ruido acustico na temperatura do ar ao redor superior a

40°C (estrutura totalmente fechada é de 30°C), a corrente de saida nominal é o valor entre parénteses.

* Ligue a alimentagéo CC ao terminal P/+ e N/-. Conecte o lado positivo da fonte de alimentacéo ao terminal P/+ e lado negativo ao terminal N/-.

* Como a tensé@o entre P/+ e N/- pode aumentar devido a energia de regeneracdo do motor e excede 415V temporariamente, selecione a fonte de
alimentacdo CC que possa suportar a tenséo/energia durante a regeneragéo. Se estiver usando uma fonte de energia que néo pode suportar a tensao/
energia durante a regeneragao, insira diodos em série para a prevengdo de corrente inversa.

* Embora a série FR-E700 tenha o circuito de limite de corrente de influxo incorporado, selecione a fonte de alimentagdo CC considerando a corrente de
influxo ao ligar a alimentacéo, uma vez que uma corrente de influxo quatro vezes maior do que a do inversor nominal flui ao ligar a alimentagéo.

* Como a capacidade de fornecimento de energia depende da impedancia de saida da alimentagao, selecione a capacidade de fornecimento de energia
que tenha tolerancia suficiente, de acordo com a capacidade do sistema de fornecimento de energia CA.

O modelo de funcéo de parada de seguranga € indicado com SC.

A série de estrutura totalmente fechada termina com -C.



® Alimentagcdo monoféasica de 200V

Modelo FR-E720S-00K(SC)+10 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
Capacidade de motor aplicavel (kW)=1 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2
Capacidade nominal (kVA)x2 0.3 0.6 1.2 2.0 3.2 4.4
< | Corrente nominal (A)7 (g'g) (i'i) é'g) (i.(l)) (3'8) (13'8)
3 . . . g . ;
g Classificacdo de corrente de sobrecargas3 150% 60s, 200% 3s (caracteristicas de tempo inverso)
Tensdo de saida nominal«4 Trifasica de 200 a 240V
Torque de frenagem regenerativa =5 150% | 100% | 50% | 20%
e Tens&o CA/frequéncia de entrada nominal Monofésica de 200 a 240V 50Hz/60Hz
fg Flutuacdo de tensdo CA permissivel 170 a 264V 50Hz/60Hz
OE) Flutuacéo de frequéncia permissivel Dentro de +5%
< | Capacidade de alimentagao (KVA)-¢ 05 | o9 | 15 [ 25 | 40 | 52

Estrutura protetora (JEM1030)

Tipo fechado (IP20)

Sistema de resfriamento

auto-resfriamento Resfriamento a ar forcado

Massa aproximada (kg)

06 | o6 | o009 14 | 15 [ 20

® Alimentagcdo monoféasica de 100V

Modelo FR-E710W-COK 0.1 0.2 0.4 0.75
Capacidade de motor aplicavel (kW)=1 0.1 0.2 0.4 0.75
Capacidade nominal (kVA)=2 0.3 0.6 1.2 2.0
. Corrente nominal (A)=7 (8:2) (i:i) é:g) (2:2)
% Classificacéo de corrente de 150% 60s, 200% 3s
& | sobrecargass (caracteristicas de tempo inverso)
Tens&o de saida nominal Trifasica de 200 a 230V =8, +9
Torque de frenagem regenerativa =5 150% 100%
S | Tensdo CA/frequéncia de entrada nominal Monoféasica de 100 a 115V 50Hz/60Hz
& | Flutuagsio de tensdo CA permissivel 90 a 132V 50Hz/60Hz
é Flutuacéo de frequéncia permissivel Dentro de +5%
< Capacidade de alimentagéo (kVA)=6 0.5 | 0.9 | 15 | 25

Estrutura protetora (JEM1030)

Tipo fechado (IP20)

Sistema de resfriamento

auto-resfriamento

Massa aproximada (kg) 0.6 | 0.7 | 0.9 | 15

*]

A capacidade indicada do motor aplicavel é a capacidade méaxima aplicavel para uso do motor padréo de 4 pélos Mitsubishi.

A capacidade de saida nominal indicada presume que a tensédo de saida é de 230V.

O valor de % da classificagé@o de corrente de sobrecarga indicada é a relagdo entre a corrente de sobrecarga para a corrente de saida nominal do inversor.
Para taxa repetida, dé um tempo para que o0 inversor e 0 motor retornem para ou abaixo das temperaturas sob 100% de carga. Se o reinicio automatico
apos funcéo de falha de alimentacéo instantanea (Pr. 57) ou fungéo de parada por falha de alimentagdo (Pr. 261) esta definido e a tensdo de alimentagéo é
baixa enquanto a carga se torna maior, a tensdo do bus diminui para o nivel de detecgdo de falha de alimentacéo e a carga de 100% ou mais pode nédo

A tensao de saida maxima ndo excede a tenséo de alimentacéo. A tensdo de saida maxima pode ser alterada dentro da faixa de ajuste. No entanto, o valor
da tenséo de pulso da tensdo do lado de saida do inversor se mantém inalterada naquele aproximado J2 dafonte de alimentacéo.

O torque de frenagem indicado é um torque médio de curta duragao (que varia de acordo com a perda do motor) quando o motor sozinho é desacelerado
de 60Hz no menor tempo possivel e ndo é um torque regenerativo continuo. Quando o motor é desacelerado a partir de uma frequéncia maior do que a
frequéncia base, o torque médio de desaceleracéo vai se reduzir. Uma vez que o inversor ndo contém um resistor de freio, use o resistor de freio opcional
quando a energia regenerativa é grande. Uma unidade de freio (FR-BU2) também pode ser usada. (O resistor freio opcional nao pode ser utilizado para

A capacidade de alimentacéo varia de acordo com valor da impedancia do inversor do lado da fonte de alimentagéo (incluindo as do reator de entrada e
Definir 2kHz ou mais em Pr. 72 Selecdo de frequéncia PWM para executar uma operagéo de baixo ruido acustico na temperatura do ar ao redor superior a

Para o modelo de entrada de alimentagdo monofasica de 100V, a tensdo de saida maxima é o dobro do valor da tensédo da fonte de alimentagéo e nao

*2
*3
estar disponivel.
*4
*5
0.1K e 0.2K.)
*6
dos cabos).
*7
40°C, a corrente de saida nominal é o valor entre parénteses.
*8
pode ser excedida.
*9

Em um modelo de entrada de alimentacdo monofésica de 100V, a tenséo de saida pode cair quando a carga € pesada, e uma maior corrente de saida
pode fluir em comparacéo com um modelo de entrada trifasica. Use o0 motor com menos carga de modo que a corrente de saida esteja dentro da faixa de

corrente nominal do motor.

*10 O modelo de funcdo de parada de seguranga € indicado com SC.

Caracteristicas

conexao

D;senho_s de Exemplo de
imensbes
Externas

Diagrama de
Conexéo de Terminal
Explanagéo de
Especificagéo
de Terminal

- Explanagées Painel de operagao
Compatibilidade Motor Instrugdes Opcoes Fungoes_ de Llsfa eE Unidade
de Prote¢do  pgrametros  Parémetro de Parametro
FR Configurator

Garantia

Pesquisa



Especificagcbes comuns

Especificacdes de controle

Método de controle

Controle Soft PWM/ controle PWM de frequéncia de portadora alta (controle V/F, Controle avangado de vetor de fluxo
magnético, controle de vetor de fluxo magnético de finalidade geral, controle de excitagéo ideal estdo disponiveis)

Faixa de frequéncia de saida

0.2 a 400Hz

cesouance  [Entaan QL e ¢ 0210

ajuste de analégica 0.06Hz/60Hz (terminal4: 0 a 20mA/10bit)

frequéncia Entrada digital |0.01Hz

Precisdo de Entrada anal6gica |Dentro de +0.5% da frequéncia de saida max. (25°C +10°C)
frequéncia Entrada digital |Dentro de 0.01% da frequéncia de saida definida

Caracteristicas de tensdo/frequéncia

A frequéncia de base pode ser ajustada de 0 a 400Hz, Padrdo de torque constante/torque variavel pode ser selecionado

Torque de partida

200% ou mais (a 0.5Hz)...quando Controle avangado de vetor de fluxo magnético esta definido (3.7K ou menos)

Reforco de torque

Reforco de torque manual

Ajuste de tempo de aceleragdo/
desaceleragéo

0.01 a 360s, 0.1 a 3600s (aceleragédo e desaceleragdo podem ser definidas individualmente), modos de
aceleragao/desaceleracao linear ou padréo S estdo disponiveis.

Freio de injecdo CC

Frequéncia de operacéo (0 a 120 Hz), tempo de operacdo (0 a 10 s) e tens&o de operacao (0 a 30%) podem ser alterados.

Nivel de operacédo de prevencéo de stall

O nivel de corrente de operagdo pode ser ajustado (ajustavel de 0 a 200%); utilizar a funcéo ou ndo pode ser selecionado

Especificagdes de operagao

Entrada

Sinal de ajuste de analogica

Dois terminais
Terminal 2: 0 a 10V, 0 a 5V pode ser selecionado
Terminal 4: 0 a 10V, 0 a 5V, 4 a 20mA pode ser selecionado

frequéncia
Entrada digital

O sinal é introduzido a partir do painel de operagéo ou unidade de parametro.
O incremento de ajuste de frequéncia pode ser definido.
4 digitos BCD ou dados binarios de 16 bits (quando a opgéo de kit FR-A7AX E é usada)

Sinal de partida

Rotagdo avante e reversa ou entrada de auto-retengdo automatica de sinal de partida (entrada de 3 fios) pode ser selecionado.

Sinal de entrada

(Modelo de terminal de circuito de
controle padréo:Sete terminais
Modelo de funcéo de parada de
seguranca: Seis terminais)

Os seguintes sinais podem ser atribuidos a Pr. 178 a Pr.184 (selegéo de fungéo do terminal de entrada): selecdo de multi-
velocidade, configuragdo remota, selegéo de parada-ao-contato, sele¢do de segunda fungéo, selecdo de entrada de terminal
4, selecdo de operagdo JOG, terminal valido de controle PID, sinal de concluséo de abertura do freio, entrada térmica
externa, transigdo de operagdo PU-Externo, transigao V/F, parada de saida, selecéo de auto-retengéo de partida, comando
de rotagdo avante, rotagéo reversa, reset de inversor, transi¢ao de operagdo PU-NET, transi¢do de operagao Externa-NET,
transicdo de fonte de comando, sinal de habilitagdo de operagéo do inversor e interlock externo de operagéo PU

Funcgdes operacionais

Configuracéo de frequéncia maxima/minima, operagéo de salto de frequéncia, sele¢édo de entrada do relé térmico externo,
operacdo de reinicializagdo automatica apos falha instantanea de alimentacéo, prevencdo de rotagdo avante/reversa,
configuracdo remota, sequéncia de freio, segunda funcéo, operacéo de multi-velocidade, controle de parada-ao-contato,
controle de inclinagéo, evitacdo de regeneragdo, compensacao de deslize, sele¢do do modo de operacéo, funcéo de auto
ajuste off-line, controle de PID, operacdo de link de computador (RS-485)

Funcéo de parada de seguranca *2

O Sinal de desligamento de seguranca pode ser introduzido pelos terminais S1 e S2. (compativel com EN ISO
13849-1 Categoria 3/ PLd EN62061 / IEC61508 SIL2)

Sinal de saida

Saida de coletor aberto (Dois
terminais)

Saida de relé (Um terminal)

Estado de operacéo

Os seguintes sinais podem ser atribuidos de Pr.190 a Pr.192 (selegdo de funcéo de terminal de saida): operagéo de inversor, até-a-frequéncia,
alarme de sobrecarga, deteccéo de frequéncia de saida, pré-alarme de freio regenerativo, pré-alarme de funcéo de relé térmico eletronico,
pronto para operagao de inversor, detecgéo de corrente de saida, detecgéo de corrente zero, limite inferior de PID, limite superior de PID,
saida de rotacdo avante/reversa de PID, requisicdo de abertura de freio, alarme de ventoinha*1, pré-alarme de superaguecimento de
dissipador de calor, desaceleracdo a uma falha instantanea de alimentacéo, controle de PID ativado, saida de monitoramento de
seguranca*2, saida de monitoramento de seguranca 2*2, durante nova tentativa, alarme de vida, monitoramento de valor médio de corrente,
saida remoto, saida de alarme, saida de falha, saida de falha 3, e alarme de timer de manutengéo

Para medidor
Saida de trem de pulso (Max.
2.4kHz: um terminal)

Os seguintes sinais podem ser atribuidos a Pr.54 Selecéo de fungdo do terminal FM: frequéncia de saida, corrente
do motor (estavel), tenséo de saida, ajuste da frequéncia, torque do motor, tensédo de saida do conversor, taxa
de freio regenerativo, fator de carga da funcéo de relé térmico eletronico, valor de pico de corrente de saida,
valor de pico de tensédo de saida do conversor, saida de tenséo de referéncia, fator de carga do motor, ponto de
ajuste de PID, valor medido de PID, poténcia de saida

Saida de trem de pulso (1440 pulsos/s/escala cheia)

Indicagéo

Os estados de operacéo a seguir podem ser exibidos: frequéncia de saida, corrente do motor (estavel), tenséo de saida,
ajuste de frequéncia, tempo cumulativo de energizacéo, tempo de operacdo real, torque do motor, tenséo de saida do
conversor, taxa de freio regenerativo, fator de carga da funcao de relé térmico eletrdnico, valor de pico de corrente de saida,
valor de pico da tens&o de saida do conversor, fator de carga do motor, ponto de ajuste de PID, valor medido de PID, desvio
de PID, monitoramento de terminal E/S do inversor, monitoramento de opg&o do terminal E/S, poténcia de saida, poténcia
cumulativa, fator de carga térmica do motor, e fator de carga térmica do inversor.

Painel de operagéo Estado de
operagéo

Unidade de

parametro (FR- .

PUO7) Registro de
falha

Registro de falha é exibido quando ocorre uma falha. Os 8 registros de falhas passados (tenséo/corrente/
frequéncia de saida/tempo cumulativo de energizacao diretamente antes de ocorrer a falha) sdo armazenados

Orientagdo interativa

Funcéo (ajuda) para guia de operagao *3

Sobrecorrente durante a aceleracdo, sobrecorrente durante a velocidade constante, sobrecorrente durante a desaceleragéo,
sobretenséo durante a aceleracéo, sobretensédo durante a velocidade constante, sobretensdo durante a desaceleragao, operagao
térmica de protecéo do inversor, operagdo térmica de protegéo do motor, superaguecimento do dissipador de calor, falha de fase de
entrada *5, sobrecorrente de falha de terra do lado de saida na partida *4, falha de fase de saida, operagao do relé térmico externo
*4, falha de opgao *4, erro de parametro, falha de placa interno, desconexao de PU, excesso de contagem de nova tentativa *4, falha
de CPU, alarme de transistor de freio, superaguecimento de resisténcia de influxo, erro de comunicacéo, erro de entrada analégica,
erro de comunicacdo USB, erro de sequéncia de freio 4 a 7 *4, falha no circuito seguranca *2

Funcdes de
Funcéo de protecao/ protegao
aviso

Funcdes de

aviso

Alarme de ventoinha *1, prevencéo de stall de sobrecorrente, prevencéo de stall de sobretensdo, parada de PU, erro de
gravacdo de parametro, pré-alarme de freio regenerativo *4, pré-alarme de fungéo de relé térmico eletronico, saida de
manutengao *4, subtenséo, bloqueio do painel de operagéo, senha bloqueada, reset do inversor, parada de seguranga *2

Temperatura do ar ambiente

-10°C a +50°C (nao congelante) (-10°C a +40°C para caracteristica de estrutura totalmente fechada) *6

g Umidade ambiente 90%RH ou menos (ndo condensante)
% Temperatura de armazenagemx=7 -20°C a +65°C
<E( Atmosfera Interna (sem gés corrosivo, gas inflaméavel, névoa de 6leo, poeira e sujeira, etc.)
Altitude/vibracéo Méaximo de 1000m acima do nivel co mar, 5.9m/s 2 ou menos a 10 a 55Hz (diregBes dos eixos X, Y, Z)
x]  Como o FR-E720-0.1K(SC) a 0.75K(SC), FR-E740-0.4K(SC) e 0.75K(SC), FR-E720S-0.1K(SC) a 0.4K(SC), FR-E710W-0.1K a 0.75K n&o sao fornecidos
com ventoinha, este alarme nao funciona.
x2  Esta funcéo s6 estéa disponivel para o modelo de fungéo de parada de seguranca.
*3  Este guia de operagao esta disponivel apenas com a unidade de parametro opcional (FR-PUQ7).
x4 Esta funcéo de protecdo n&o funciona no estado inicial.
x5 Esta funcdo de protecéo esta disponivel apenas com o modelo de entrada de alimentacéao trifasica.
*6 Ao utilizar os inversores a temperatura de ar ambiente de 40°C ou menos, o inversores podem ser instalados préximos uma ao outro (Ocm de espaco).
*7  Temperaturas aplicaveis por um curto tempo, por exemplo, em transito.




Desenhos de Dimenséao Externa

®FR-E720-0.1K(SC) a 0.75K(SC)
®FR-E720S-0.1K(SC) a 0.4K(SC)
®FR-E710W-0.1K a 0.4K

| W@EE7O 0_13_5915"’5_:_

Furo¢5 Quando usado com a opcéo de plug-in
=]
o i i
OO
35, T P
[ ] 2l
c:;laaaf:?dize o g E E 0 g Eg E
© o
il | il |
LT iixe
57’ue 0! ‘ 4 e ‘ 4
56 D17 i
68 D D2
Modelo de Inversor D D1 D2 *
m FR-E720-0.1K, 0.2K
E g FR-E720S-0.1K, 0.2K 80.5 95.6
] FR-E710W-0.1K 10
i[=[= l [FR-E720-0.1KSC, 0.2KSC 865 1081
= e FR-E720S-0.1KSC, 0.2KSC ' '
OV e FR-E710W-0.2K 110.5 10 125.6
FR-E720-0.4K 112.5 42 127.6
FR-E720-0.4KSC 118.5 140.1
FR-E720-0.75K 132.5 62 147.6
FR-E720-0.75KSC 138.5 160.1
FR-E720S-0.4K
FR-E710W-0.4K 1425 42 157.6
FR-E720S-0.4KSC 148.5 170.1
* Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal sobressai
tornando a profundidade aprox. 2mm maior.

(Unidade: mm)
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®FR-E720-1.5K(SC), 2.2K(SC)
®FR-E720S-0.75K(SC), 1.5K(SC)
®FR-E710W-0.75K

Quando usado com a opgéo de plug-in

2 furos ¢5 -
é -~ Q}ﬁ ,‘Wﬂﬁ,;n"": ~
O‘m-‘é‘m :BBBEEHH :L 77777 FJ! 77777 | BBEBBBBH *1
| IGHOCO I (0] ) I 0]
lD ®® Placa de Placa de
o oe - classificagdo classificagéo
coponage | | 100000000} . i00000000]
oo [ —
Eir ] [ il
s/l o © o1 5 5
108 D D2*2
*] FR-E710W-0.75K néo s&o fornecidos com ventoinha.
Modelo de Inversor D D1 D2 #2
FR-E720-1.5K, 2.2K
FR-E720S-0.75K 1355 150.6
FR-E720-1.5KSC, 2.2KSC
FR-E720S-0.75KSC 1415 60 163.1
FR-E720S-1.5K 161 176.1
FR-E720S-1.5KSC 167 188.6
FR-E710W-0.75K 155 54 170.1

*2  Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal
sobressai tornando a profundidade aprox. 2mm maior.

(Unidade: mm)

OFR-E720-3.7K(SC)

Quando usado com a op¢édo de plug-in

2 furos ¢5 ©
J—‘
Placa de Placa de
classificagao classificagao
PIaC§ de
capacidade 00000000 Ej 00000000 EJ
cooosaoooa - T .
5
Y 158 © 66.5 s 66.5 s
170 D D1
Modelo de Inversor D D1 *
FR-E720-3.7K 142.5 157.6
I FR-E720-3.7KSC 148.5 170.1
* Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal
sobressai tornando a profundidade aprox. 2mm maior.
: : |

(Unidade: mm)




®FR-E720-5.5K(SC) a 15K(SC)

Quando usado com a opgéo de plug-in

2 furos ¢6

Caracteristicas

€]

O, [
(@]

O ]

5ol
QI

Exemplo de
conexao

icacdes

244
260

Padrao

Especifi

uuuuuuu Placa de Placa de
uuuuuuu classificagao classificagao

Externas

()
he]
%]
o
=
=
[7]
7]
o
o

Dimensoes

| nrmme e | I 3 j:‘ 08 =
D3 Eoo
e w1 ® o T o 2 8588z
288 E
w D D1* ge588
S L
Placa de 3
capacidade @ -
Inverter Model W | Wl [w2 ]| D |[Di+]| D2 | D3 $255
FR-E720-5.5K, 7.5K 165 | 180.1 g TE
180 | 164 | 180 715 | 10
I | | FR-E720-5.5KSC, 7.5KSC 171 | 192.6 R
[ FR-E720-11K, 15K 190 | 205.1 83
0 220 | 195 | 211 84.5 | 10.5 o £
: FR-E720-11KSC, 15KSC 196 | 217.6 5 <
o
(
C

* Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal sobressai tornando a profundidade aprox. 2mm maior.

)H_—___
v Juuuud

W2

(Unidade: mm)

Explanagées
de
Parametros

. . - ~ Fungdes
Garantia Compatibilidade Motor Instrucdes Opcdes SE ErEes
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®FR-E740-0.4K(SC) a 3.7K(SC)
®FR-E720S-2.2K(SC)

2 furos ¢5 © Quando usado com a opg&o de plug-in

i waly Al

f|

O % o o
®| o
] —|%° J
oy classificagdo classificagéo
uuuuuu ]
Placade | |-v..n: 00000000 © 00000000 ©
capacidade | [TTo7 1 ] o)
oo B J— —
““““““ f T ; T 5
5 L © =l =2
TS ) D1 D1
128 .
D D2 "2
140
*] FR-E740-0.4K, 0.75K nao séo fornecidos com ventoinha.
Modelo de Inversor D D1 D2 #2
FR-E740-0.4K, 0.75K 114 39 129.1
FR-E740-0.4KSC, 0.75KSC 120 141.6
FR-E740-1.5K to 3.7K 135 150.1
FR-E740-1.5KSC to 3.7KSC 141 60 162.6
FR-E720S-2.2K 155.5 170.6
FR-E720S-2.2KSC 161.5 183.1

*2  Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal sobressai
tornando a profundidade aprox. 2mm maior.

(Unidade: mm)

®FR-E740-5.5K(SC), 7.5K(SC)

2 furos 65 © Quando usado com a op¢éo de plug-in

G s E— E—
a7

i L | e .

nnnnnnnnnnnnnnnn

Placa de Placa de
classificagdo classificagdo

138
150

1000000 & J000000 =

capacidade: ﬁ ﬁ‘l. Eﬂﬂ Eﬂﬂ Eﬂﬂﬂﬂﬂ
° ' ! @ 9\»& 4&

208 68 68

=== o o 0
A%g g g Modelo de Inversor D D1 *

| @%%%%%%%%@ = |0 FR-E740-5.5K, 7.5K 147 162.1

FR-E740-5.5KSC, 7.5KSC 153 174.6

* Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal sobressai tornando
a profundidade aprox. 2mm maior.

‘

(Unidade: mm)




*

®FR-E740-11K(SC), 15K(SC)

2 furos 6 © Quando usado com a opc¢éo de plug-in §
2
& ) - N (1T 1T % 11 "
= - | T | §
= B— FAN B FAN
o0 B 1 0o _E ,

o
o]
x
(0]
=
Q
o

Exemplo de

244
260
icacdes

Especifi
Padrao

nnnnnnnnnn Placa de Placa de
““““““““““ classificagédo classificagao

L ||
L . s

195 84.5 84.5

N

Externas

[}
he]
%]
o]
=
=
[7]
7]
o
o

Dimensoes

L
g

Especificagdo

Explanagéo de
de Terminal

Placa de
capacidade D D1*

Modelo de Inversor D D1 *
MM_H_ FR-E740-11K, 15K 190 205.1
FR-E740-11KSC, 15KSC 196 217.6

(o] [e] i * Quando o kit FR-A7NC E é montado, um bloco de terminal sobressai tornando
a profundidade aprox. 2mm maior.

Diagrama de
Conexao de Terminal

Unidade

de Parar

FR Configurator

Painel de operago

Lista de
Parametro

Explanagées
de
Parametros

211

(Unidade: mm)

. . - ~ Fungdes
Garantia Compatibilidade Motor Instrucdes Opcdes SE ErEes
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L. AT T — Vs

= e GERE700semes

eUnidade de pardmetro (opc¢édo) (FR-PUQ7)

<Desenho externo> <Desenho de dimensao de corte de painel>
25.05
83 (14.2) (11.45)
2 . 40 ! 40 !
P Y T | -
= o - | Furo de sangramento
] li=k s | e
1 Q row vz 1 5!1 . ‘ 3 ‘
g [|=2=EE oy
- @) | ! |
~ ! ! !
QOOY S I
ofoJolc L
O RO N O I I 1 R A S
©) () () &= e
—L " 265 | 265 4 furos ¢4

(Profundidade efetiva do furo
[ | do parafuso de instalagéo 5.0)
L I . i Parafuso M3 *2

*1 Ao instalar o FR-PUO7 no gabinete, etc., remova parafusos ou

fixe os parafusos ao FR-PUQ7 com porcas M3.
u u *2  Selecione o parafuso de instalagcdo cujo comprimento ndo exceda a
80.3 profundidade efetiva do furo do parafuso de instalagéo. (Unidade: mm)

I

e®Unidade de parametro com pacote de bateria (opgao) (FR-PUO7BB)

) }‘L.‘ 3,2‘ 46.7
=g [T
D
s [ @@EE
i @ @ @ ()
©JOXO0XY
OJOXOIC
OO (=
OR=E

‘ =] ‘ (Unidade: mm)
®Painel de operacgao de superficie de gabinete (opcéo) (FR-PAQ7)
<Desenho externo> <Desenho de dimensao de corte de painel>
68 TL#
22
T I
A BB Q1 i}i =
o bl (S
e m@ | 5
Vavfslol |
1 59
} ! | 2 parafusos M3
I
d ‘ i
©
(Unidade: mm)
|




Diagrama de Conexao de Terminal

®Modelo de terminal de circuito de controle padrao

[2]
Légica NPN 1. Reator CC (FR-HEL) S
@Terminal de circuito principal Ao conectar um reator CC, remova o jumper g
entre P1 e P/+. “k ' N . . ®
i ircui R p 6 Terminal P1 ndo esta disponivel para modelo
OTermlnal de circuito de controle pacidisponvellpataiiodeloldejeniiadalde de entrada de alimentacdo 100V monofasico 8
alimentacédo de 100V monofasico.
Entrada de alimentagao monofasica Unidade de freio |17 Qm transistor de freio néo esta 8,
_____ (Opgao) incorporado aos de 0.1K e 0.2K. o ®
Fonte de : a3
alimentagao ! *8 Resistor de freio (tipo FR-ABR, MRS, MYS) 5 §
CA mono- Terra ! Instale um relé térmico para evitar um i}
fasica (Massa) ) superaquecimento e a queima do resistor
Jumper: o de freio. (O resistor de freio ndo pode ser 8
& conectado aos de 0,1 K e 0,2 K). S o
g S
= O
Motor § £
Fonte de 5 RILA ]
alimentagéo 5 S/L2 o
e L,
CA trifasica 5 T/L3 283
2ot
568
2 Ed
88

Diagrama de
Conexao de Terminal
Explanagéo de
Especificagdo
de Terminal

Saida de relé

Controle sinais de entrada (Nenhuma tensdo de entrada permitida)

i | !
ol STF : :
N Inicio de rotagéo 0 Funcdes de terminal . 3 S
i ' |Fungdes do terminal | avante — ' ¢ : £FE
P varigm com a atribuigéo STR : Saida derelé variamporPr 92 45C 5% 52
e . €30 Inicio de rotagag ! (saida de falha) sele¢do de funcdo de terminal | 8ERE
i | |do terminal de entrada | reversa — . ' 5555
. = S
t1|(Pr. 178 a Pr. 184) Veloc. | g Tk
L] r— 1
. alta 0 (Tt TTToTomTommTomommommmmm ey °
i ) ) 8 Saida de coletor aberto H o &
! 1 Selegdo de multi-velocidade Ve]g_c. — E ' i E o
i media [ RUN Fungées de terminal variam com : o ¢
I inai H (] g ) o =i
L [sa terml?als PtC SD Veloc. | L OEm a atribuigéo do terminal de saida |! -
i como uma a |me_n acao baixa Vo . (PV. 190 e Pr: 191) H
! ' 24V CC, tome cuidado MRS § i operagao ! =
i para n&o causar curto Parada | . ' g 8
[ entre terminais PC-SD. de said3 " O Detecgao de frequéncia ! @
: \ § RES | a ofo] 2 i ¢ q . % 3 (E
P Reset ¢—— Zoo|% L ) ; £%¢
H SD j U SE R Comum de saida de coletor aberto ! 5 oo
; : Comum de entrada de contato l E ' Comum de NPN/PNP ' -
i , h
] . = *2 L n %
i Alimentag&o 24VCC l PC ' Resistor de calibragdo 2 &
! (Comum para transistor de alimentagdo externa) D Indicador ]
._---.--.------.------------:--.-------,--.-------------:-----------------: + - (Frequencimetro, etc.) ,_E%
+ Sinais de ajuste de frequéncia (Analogico) ., i - 77, ! i ) o
: B 10(+5V) D FMO— — \O Tipo de boplna movel
! |3 Especificagdes de entrada de Potenciémetro 5 - escala cheia 1TmA ”
' terminais podem ser alteradas | de ajuste de _ ! N [0}
H pela transicao de especificagdes freqdléncia 2|0 a5vCC *3 ! ?R( '%
' de entrada analégica (Pr: 73). (0a10vCC) ' (e}
! 12W1kQ \ *9 N&o é necessario quando
[ *4 £ recomendado usar 2W1k quando o |4 5(Comum analogica) Conector Cal'lbrlaao |nd|cad?r pelo
H sinal de ajuste de frequéncia é alterado Uy i PU [SETIE CS Pl 0
' com frequéncia. o _e—] ' .g‘
' Entrada de Terminal 4 (+) >—v—;:—‘ 4[4 a 20mACC ' E
i (Entrada de corrente) (-) > ———— <0 a5vVCC > .5 D 2
1 ) -
*5 Especificagbes de entrada de terminais podem ser alteradas pela 0a10vCC H Conector
' transicéo de especificagdes de entrada analdgica (Pr. 267). 0 USB
, Coloque o comutador de entrada de tens&o/corrente na posi¢do ' o
' "V" para selecionar a entrada de tens&o (0 a 5V/0 a 10V) e "I" | I:-V i g
. (valor inicial) para selecionar a entrada de corrente (4 a 20 mA). ! =
' Para usar o terminal 4 (ajuste inicial é entrada de corrente), defina Com}]tador de entra(?a
! "4" em qualquer de Pr.178 a Pr.184 (selegdo de fungdo de terminal de tensdo/corrente  *5,
! entrada) para atribuir a funcao, e ative o sinal AU. H 5
________________________________________________________________ - g
k]
R bttt ket | 5
1 Conector para ligar Conector de opgdes i g
! conex&o opcional D S
Rl
,°o*», Notas 5
. + | Para evitar mal funcionamento causado por ruido, separe os cabos de sinal a mais de 10cm dos cabos de 8
. g . ~ , . . . . . .
Semne’ alimentacdo. Separe também o fio do circuito principal do lado de entrada e do lado de saida.
* Depois da instalagéo, sobras de fios ndo devem ser deixados no inversor. -
2
Sobras de fio podem causar um alarme, falha ou mau funcionamento. Sempre mantenha o inversor limpo. Ao =
(%]
perfurar furos de montagem em um gabinete, etc., tome cuidado para ndo permitir que fragmentos e outras matérias &
estranhas entrem no inversor.
* A saida do modelo de entrada de alimentagdo monofésica é 200V trifasica.
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®Modelo de funcéo de parada de seguranca

Logica NPN

(© Terminal de circuito principal 1. Reator CC (FR-HEL)

(O Terminal de circuito de controle Ao conectar um reator CC, remova o jumper
entre P1 e P/+.

*6 Um transistor de freio ndo esta

Entrada de alimentagdo monofasica Unidade de freio
incorporado aos de 0.1K e 0.2K.

(Opgéo)

*7 Resistor de freio (tipo FR-ABR, MRS, MYS)
Instale um relé térmico para evitar um
superaquecimento e a queima do resistor
de freio. (O resistor de freio ndo pode ser
conectado aos de 0,1 K e 0,2 K).

Fonte de
alimentacgao
CA mono-
fasica

Motor

R/L1
S/L2

Fonte de —X
alimentagéo
CA trifasica

Tera(Massa)

' f v
+ Controle sinais de entrada (Nenhuma tenséo de entrada permitida) . .
Saida de relé

- ; Inicio de rotagao STF
Funcdes do terminal | avante — Fungdes de terminal
variam com a atribuicao Inicio de rotagad STR Saida de rel¢  variam por Pr. 192 4,B,C

do terminal de entrada (P —— (saida de falha) Selecdo de fungdo de terminal

O Detecgao de frequéncia

178aPr. 182¢ Pr. 184) | o0

il arr. @ 17

! Veloc.

: alta [oITIIITIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIL

' Selegso de multi-velocidade { Veloc. | ' Saida de coletor aberto !

[ — média . |

' 2 Ao usar terminais PC-SD Veloc. : RUN Fungdes de terminal variam com |:

! 24VCC. tome cuidado baixa 0 OEm a atribuicdo do terminal de saida !

; iy RES| o of5] = i a0 | (Pr 190 ¢ Pr. 191) -

! para nao causar curto Reset % & ' operagao :

' entre terminais PC-SD. ese aclelz : !
i C ,

SE (Comum de saida de coletor aberto)

Terminal comum de entrada de parada de seguranca Comum de NPN/PNP

SD
Comum de entrada de contato
! Alimentacdo 24VCC pC *2 l
1 (Comum para transistor de alimentagéo externa)
S1
Entrada de parada de seguranga (Canal 1) --------

, S2

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
,

como uma alimentagéo [ — :
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
,
| . . =
i Resistor de calibragéo
|

EEntrada de parada de seguranga (Canal 2) --------

Para usar o terminal 4 (ajuste inicial é entrada de corrente), defina . P
"4" em qualquer de Pr.178 a Pr.184 (selecdo de fungdo de terminal de tensé&o/corrente 5 0
entrada) para atribuir a fungao, e ative o sinal AU. '

Fio de curto Indicador
| e ! .
~IIIILIIIIC SILTILILILLT STTITITITIT e + - (Frequencimetro, etc.)
1 Sinais de ajuste de frequéncia (Analogico) , ' - T ) i )
| —0 10(+5V) ! FMO— \ Tipo de bobina movel
1 3 Especificagdes de entrada de Potencidémetro H . = escala cheia TmA
\ terminais podem ser alteradas | de ajuste de 2[0a5vee] *3 ! SD 8 s
! pela transicao de especificagdes Anp ! r(
i de entrada analégica (Pr: 73). frequéncia ) (0a10vCC) i
! 12W1kQ ! *8 N&o & necessario quando
H . *, ] calibrar o indicador pelo
1| *4 E recomendado usar 2W1kQ quando o 4 1 5(Comum analoglco} Conector e p
! sinal de ajuste de frequéncia ¢ alterado [ ' PU P peragao.
! com frequéncia. e !
' Entrada de Terminal 4 (+) >———— 4[4 a 20mACC .
. (Entrada de corrente) (-) >———— <0 a 5VCC > 3 0
, : Conector
1|*5 Especificages de entrada de terminais podem ser alteradas pela 0a10vCC H USB
' transigédo de especificagdes de entrada analégica (Pr. 267). '
! Coloque o comutador de entrada de tensdo/corrente na posicao !
' "V" para selecionar a entrada de tens&o (0 a 5V/0 a 10V) e "I" \ -:l | '
\ valor inicial) para selecionar a entrada de corrente (4 a 20 mA). .
| ¢ )P ¢ ) Comutador de entrada
'
'
'
'
'

Conector para ligar
conexao opcional

<=, NOTAS

e Para evitar mal funcionamento causado por ruido, separe os cabos de sinal a mais de 10cm dos cabos de
alimentagdo. Separe também o fio do circuito principal do lado de entrada e do lado de saida.

* Depois dainstalacéo, sobras de fios ndo devem ser deixados no inversor.
Sobras de fio podem causar um alarme, falha ou mau funcionamento. Sempre mantenha o inversor limpo. Ao
perfurar furos de montagem em um gabinete, etc., tome cuidado para ndo permitir que fragmentos e outras matérias
estranhas entrem no inversor.

* A saida do modelo de entrada de alimentagdo monofésica é 200V trifasica.




Explanacéo de Especificagcdo de Terminal

Simbolo de

Tipo Terminal Nome de Terminal Descricao
RIL1,S/L2, |Entradade alimentagéo ::onegte a|L fonteAde ghmentac;ao comercial. Mantenhadestes termm:zus gberto§ a0 usar o conversor de
T3 * CA ator de alta poténcia (FR-HC) ou conversor comum de regeneragéo de poténcia (FR-CV).
= Ao utilizar a entrada de alimentag@o monofasica, os terminais sdo R/L1 e S/L2.
U, Vv, W Saida de Inversor Conecte um motor gaiola de esquilo trifasico.
g P/+ PR Conexao de resistor de [Conecte um transistor de freio (tipo MRS, tipo MYS, FR-ABR) entre os terminais P/+-PR.
‘S ! freio (O resistor de freio ndo pode ser conectado ao 0,1 K ou 0,2 K)
= Conexao de unidade de |Conecte a unidade de freio (FR-BU2), o conversor comum de regeneracéo de poténcia (FR-CV) ou o
o freio conversor de fator de alta poténcia (FR-HC).
2] 7 N Entrada de alimentacao
‘g cC ¢ Conecte o lado positivo da fonte de alimentagéo ao terminal P/+ e o lado negativo ao terminal N/-.
o
= Remova o jumper entre os terminais P/+-P1 e conecte um reator CC. Modelo de entrada de
o P/+, P1 * Conexao de reator CC |alimentagdo monofésica de 100V ndo é compativel com reator CC.
* O terminal P1 n&o esta disponivel para o modelo de entrada de alimentagdo monofasica de 100V.
@ Terra (Massa) Para ligagdo a terra (aterramento) do chassi do inversor.
P - Ligue o sinal STF para iniciar a rotacdo avante e desligue-o para .
STF Inicio de rotacéo avante parar Quando os sinais STF e STR
— = — — = - sdo ligados simultaneamente, o
STR Inicio de rotacao Ligue o sinal STR para iniciar a rotacéo reversa e desligue-o para comando de parada é dado.
reversa parar.
RH, RM, RL S?/I(SI%?:?dggle“- Multi-velocidade pode ser selecionada de acordo com a combinagéo de sinais RH, RM e RL.
Ligue o sinal MRS (20ms ou mais) para parar a saida do inversor.
MRS * Saida de Parada Use-o para desligar a saida do inversor ao parar o motor por freio eletromagnético.
* O terminal MRS estéa disponivel apenas para o modelo de terminal de circuito de controle padréo.
Usado para reiniciar a saida de alarme quando o circuito de protecdo é ativado. Ligue o sinal RES
RES Reset por mais de 0,1s e, em seguida, desligue-o. O ajuste inicial é para reiniciar sempre. Ao ajustar Pr. 75,
- o reinicio pode ser definido para habilitado somente em ocorréncia de falhas. A recuperagao
= aproximadamente 1s apds o reinicio é cancelado.
c Comum de entrada de
8 contato Terminal comum para o terminal de entrada de contato (I6gica NPN) e do terminal FM.
e (NPN) (ajuste inicial)
pus sD Comum de transistor Ao conecta’r a saida c!e transistor (saida de coletor aberto_), como um controlador programave!,
o externo (PNP) qguando a légica PNP é selecionada, conecte a fonte de alimentagéo externa comum para a saida de
= transistor a este terminal para evitar um mau funcionamento causado por correntes indesejaveis.
i Comum de fonte de [Terminal de saida comum para fonte de alimentacéo (terminal PC) de 24VCC 0,1A.
0 alimentacao de 24VCC |lsolado dos terminais 5 e SE.
g Comum de transistor [Ao conectar a saida de transistor (saida de coletor aberto), como um controlador programavel,
g externo quando a légica NPN é selecionada, conecte a fonte de alimentagdo externa comum para a saida de
o (NPN) (ajuste inicial) [transistor a este terminal para evitar um mau funcionamento causado por correntes indesejaveis.
)
= Comum de entrada de Terminal comum para o terminal de entrada de contato (I6gica PNP).
) PC contato (PNP)
= Fonte de alimentagao ) N
g de 24VCC Pode ser usado como fonte de alimentagdo de 24VCC 0,1A power supply.
5 .
% Ce?]rprz(rjnaddeete;rpalgglddee Terminal comum para terminais de entrada de parada de seguranca S1 e S2.
p p * * Terminais S1 e S2 estdo disponiveis apenas para modelos de funcéo de parada de seguranca.
o seguranga
IS : = A - .
= 10 Fonte de alimentacdo |Usado como fonte de alimentagio ao conectar o potenciémetro para ajuste g\ércrgme de carga
= : PRI PR . )
oy de ajuste de frequéncia |de frequéncia (ajuste de velocidade) de fora do inversor. i L
% ] . Introduzir 0 a 5 VCC (ou 0 a 10V) proporciona a frequéncia de resisténcia de entrada de 10kQ
= 5 Ajuste de frequéncia |saida maxima a5V (10V) e faz com que a entrada e a saida sejam |+ 1kQ
c (tensé&o) proporcionais. Use Pr. 73 para comutar entre a entrada de 0 a Tensdo méaxima permissivel
2] 5VCC (ajuste inicial) e a entrada de 0 a 10VCC. 20vCce
Introduzir 0 2 20mACC (ou 0 a 5V / 0 a 10V) proporciona a
< frequéncia de saida maxima a 20 mA e faz com que a entrada e a
S saida sejam proporcionais. Este sinal de entrada é valida somente
& guando o sinal AU esta ligado (entrada de terminal 2 é invalida).
g 'I.?%ra usar o terminal 4 (ajuste inicial é entrad~a de corr~ente), def_ina Entrada de tensio:
o 4" para qualquer um de Pr.178 a Pr.184 (selecéo de funcdo de terminal | Resistancia de entrada de 10kQ
o de entrada), e ligue o sinal AU. Use Pr. 267 para comutar entre as |+ 10
“O‘J . o entrada de 4 a 20mA (ajuste inicial), 0 a~5VCC ela 1OVC(_:.~ | Tens#o maxima permissivel
° 4 Ajuste de frequéncia |Coloque o interruptor de entrada de tens&o/corrente na posi¢éo "V" | oycc
% (corrente) par'(allszle?or:jar ? entradaldg tensdo (0 a 5V/0 a 10V). Entrada de corrente:
% (?ir(?u?to Zee(;?r:rt]rilee Modelo de funcéo de fr;gstenma de entrada de 233Q
padréo parada de seguranca Corrente maxima permissivel de
30mA.
Entrada de corrente 5 Entrada de corrente <
(estado inicial) Entrada de tensdo (Estado inicial) Eniacalelioneiy
pliEly o]y | n=n nER]m
5 ComLern;qdueélja]jCL;zte ce Terminal comum para os sinais de ajuste de frequéncia (terminais 2 ou 4). N&o ligue a terra (massa).
o E S1/S2 sao sinais de parada segura para uso em conjunto com uma Resisténcia de entrada de
& ntrada de parada de idude d da. Ambos. S1/S2. d
= s1 seguranca unidade de seguranca externa aprovada. Ambos, S: , devem |4 7kW
© | . ser utilizados em forma de canal duplo. A saida do inversor é -
3 (Canal 1) fechada, dependendo do curto-circuito/abertura entre S1 e PC, S2 | Tenséo quando os contatos
@ epC. o N | est&o abertos
g No estado inicial, terminais S1 e S2 estdo em curto com o terminal 21 a 26VCC
: gt a
© Entrada de parada de ;C fes f'of.dedcurtotc'm”'to:t ) il o A .
_g s2 seguranca emova o fio de curto-circuito e conecte o médulo de relé de Quando os contatos est&o
5] ¢ | 23 * segurancga ao usar a fungdo de parada de segurancga. .
5 (Canal 2) * Terminais S1 e S2 estdo disponiveis apenas para o modelo de [€m curto-circuito
o funcéo de parada de seguranca.

4 a 6mACC

Caracteristicas

Desenhos de
Dimensoes
Externas

Painel de operagéo

Exemplo de

Especificagdes

conexao

Padrao

Unidade
de Pardmetro
FR Configurator

Lista de
Parametro

Explanagoes

de
Parametros

Funcgdes
de Protegao
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Simbolo de

Nome de Terminal

Descricao

Terminal
i j 1 saida de contato de comutac&o indica que ocorre falha no inversor.
A A B.C Saida de relé Falha: descontinuidade entre B-C (continuidade entre A-C), Normal: continuidade entre B-C
s & i (saida de falha) (descontinuidade entre A-C) Capacidade de contato 230VCC 0,3A (fator de poténcia = 0,4) 30VCC
® 0,3A
g Chaveado para baixo quando a frequéncia de saida do inversor & [Carga permissivel 24VCC
S = . igual ou maior do que a frequéncia de inicio (valor inicial 0,5Hz). (Maximo 27VCC) 0,1A
= RUN Operagéo de inversor Chav~eado para alto durante a parada ou operacao de frenagem de (uma queda de tens&o é de no
c|L injegéo CC.x maximo 3,4V quando o sinal esta
0o ligado)
9 | ; Anci . ; . |* Baixo é quando o transistor de
S| o Chaveado para baixo quando a frequéncia de saida do inversor é da d q | b 4 licad
=9 FU Deteccdo de frequéncia |igual ou maior do que a frequéncia detectada pré-definida e para Sl 3 B czleto,ra ertg esta ligado
g o alto quando é menor do que frequéncia detectada pré-definida.* (con .UZ)' tq CEIERDO
o | o transistor esté desligado (n&o
% © conduz).
Comum de saida de ) )
[e)
8 SE Coletor aberto Terminal comum de terminal RUN e FU.
2 Selecione um exemplo de frequéncia de saida dos itens I
-5 g EM Para medidor monitorados (N&o enviado durante reset do inversor). O sinal de g:r%;r\ente dleaatige [z lssiel
S saida é proporcional a magnitude do item de monitoramento 1440 pulsos/s a 60Hz
o, correspondente. P
Com o conector PU, a comunicacao RS-485 pode ser feita.
- Norma de conformidade: EIA-
3 — Conector PU 485 (RS-485) - Formato de transmiss&o: Link multi-drop
§ - Velocidade de comunicagéo: - Extensdéo total: 500m
= 4800 a 38400bps
g O FR Configurator pode ser operado pela conexao do inversor ao computador pessoal através de USB.
S - Interface: em conformidade ’ ex
o — 0 :
Conector USB com USB1.1 Velocidade de transmiss&o: 12Mbps
- Conector: Conector USB mini B(receptaculo do tipo mini B)
.=, Nota

ligacao.

de E/S).

e Defina o Pr. 267 e uma chave de entrada de tensdo/corrente corretamente e, em seguida, insira um sinal analégico de
acordo com a configuragdo. Aplicar uma tensdo com o interruptor de entrada de tenséo/corrente na posigao "I"
(entrada de conrrente selecionada) ou uma corrente com a chave na posi¢ao "V" (entrada de tenséo selecionada)
pode danificar os componentes do inversor ou circuitos analégicos de dispositivos de saida.

* Oinversor sera danificado se a alimentagéo é aplicada aos terminais de saida do inversor (U, V, W). Nunca realize tal

e [__Jindica que as fungdes do terminal podem ser selecionadas usando Pr. 178 to Pr. 192 (selegdo de fungéo de terminal
* Nomes de terminal e func8es de terminal sdo aqueles definidos de fabrica.

* Ao conectar a fonte de alimentacdo CC, certifique-se de conectar o lado positivo da fonte de alimentacdo ao terminal
P/+ e o lado negativo ao terminal N/-. A inversédo de polaridade danificara o inversor.




Explanacéao do Painel de Operacéao

O painel de operacao nao pode ser removido do inversor.

0
Indicagdo do modo de operagao Indicacéo de estado de operacgéo %
PU:  Aceso para indicar modo de operagéo pelo PU. Aceso ou piscando durante a operagéo do inversor. * '@
EXT: Aceso para indicar modo de operagéo Externa. = Ligado:Indica que a operagéo de rotagéo &
(Aceso ao ligar na configuracéo inicial.) avante esta sendo realizada. S
NET: Aceso para indicar modo de Piscando lento (ciclo de 1.4s): 3o
operagdo de Rede. Operag&o de rotagao reversa 2 'g
PU, EXT: Aceso para indicar modo de operagéo Piscando rapido (ciclo de 0.2s): 5 §
combinada Externa/PU 1, 2. w
Estes se apagam quando a fonte de Quando foi pressionado ou o
comando n&o esté no painel de operagéo. comando de partida foi dado, mas a '%

Padrao

operacao ndo pode ser feita.
*Quando o comando de frequéncia é

menos que a frequéncia de partida.
*Quando o sinal MRS é inserido.

Especifi

Indicacédo de unidade
Hz: Aceso para indicar frequéncia.
(Pisca quando o monitor de frequéncia
definida é exibido.)
A: Aceso para indicar corrente.
(Ambos "Hz" e "A" se apagam quando
outra informacéo é exibida.)

Modo de ajuste de parametro
Aceso para indicar modo de ajuste de parametro.

Desenhos de
Dimensodes
Externas

Indicacdo de monitoramento
Aceso para indicar modo de monitoramento.

Explanagéo de
Especificagdo
de Terminal

Monitoramento (LED de 4 digitos)
Mostra a frequéncia, nimero de
parametro, etc.

Diagrama de
Conexdo de Terminal

Operacéo de parada

Usado para parar o comando Run.

A falha pode ser redefinida quando a
fungéo de protecdo é ativada (falha).

Unidade
de Par

Disco de ajuste

(Disco de ajuste: Disco de inversor Mitsubishi)

Usado para alterar o ajuste de frequéncia

e os valores de parametro.

Pressione para exibir o seguinte.

* Exibe a frequéncia definida no modo de
monitoramento

O valor definido presente é exibido
durante a calibracdo

* Exibe a ordem no modo de histérico de
falhas

: 5
g £w
88E 3
o2 EE
= ]
2" 8
L o

Transicdo de modo de operagéo
Usado para alternar entre os modos de
operagao PU e externo.

Ao utilizar o modo de operagéo externa
(operacéo utilizando um potenciémetro
de ajuste de frequéncia conectada
separadamente e um sinal de partida),
pressione esta tecla para acender a
indicagcdo EXT.

Lista de
Parametro

Explanagoes
de
Parametros

B2 o
Transicdo de modo ) ) 2 %
Usado para alterar cada modo de ajuste. (Pressione simultaneamente (0-5s) 'g» °

q o

) ) ou altere o ajuste de Pr. 79 para alternar c 2
Pressionando % simultaneamente para modo combinado.)
altera 0 modo de operag&o. PU: Modo de operacgéo PU ”
Pressionando por um tempo (2s) pode-se EXT: Modo de operagéo externa .§
travar a operacao. Cancela a parada de PU também. IS}
Determinacé&o de cada ajuste Comando de partida "
Se pressionado durante a operagdo, o A direcéo de rotacéo pode ser '§
monitor muda conforme abaixo; selecionada pelo ajuste de Pr. 40. %

IS

‘Frequéncia de execugéo‘

S

‘ Corrente de saida ‘ g
‘ Tens&o de saida g
i)

5

g

£

8

8

c

©

8

@

2

=]
&

@
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. Operacao basica do painel de operagao

Ao ligar (Modo de operagao externa)

) - —
1 Hz -
— - oo 2u

Modo de operacao PU Jog

M Hz oy
Lo B

oy

=1 = @ NCOC | ' Example~
Pl 7)o - YY)
Modo de operagao PU

(monitor de frequéncia de saida) Alteragao de valor

F e frequéncia piscam. \

AJuste de frequéncia foi
ﬂ gravado e finalizado!!
L = =
M°“'t°" de corrente de Monitor de tenséo de saida
saida

- - PRM
A ) = TY -
‘ Exibe o ajuste
Modo de ajuste de parametro
~ -

presente

L - oo
= Sl
¢ W s

Alteragao de valor

Parametro e um valor de ajuste

piscam alternadamente.
Gravagao de parametro é finalizado!!

lepar parametro

lepar todos os lepar histérico
parametros

de ﬁlhas

Llsta de alteragao
de valor inicial

[Operagao para exibir histérico de falhas]

m As oito falhas passadas podem ser exibidas.
| S—

(A ultima falha termina com ".".)

Quando nenhuma falha existe, m & exibido.




Explanacdes sobre Unidade de parametro

Unidade de parametro (FR-PUQ7), unidade de parametro com pacote de bateria (FR-PUO7BB(-L))

* A unidade de pardmetro € uma ferramenta conveniente para o — P
. . , . Chave Descrigcao 8
ajuste do inversor, como o método de entrada direta com um teclado - - ki
L - ~ . Use para ajuste de parametro 5
numérico, indicagdo de status de operagdo, e funcdo de ajuda. (PrSET) Pressione para escolher o modo de ajuste de parametro. 8
. T L @
* Qito idiomas podem ser exibidas. O monitoramento de primeira prioridade ¢ exibido. o
e Valores de ajuste de parametros de no maximo trés @ No ajuste inicial, a frequéncia de saida é exibida. @
. = =}
inversores podem ser armazenados. (ESC) |Tecla de cancelamento de operagéo 2%
e ~ ~ £ c
e Com o FR-PpO?BB(-L), venfncagao de parametro e U= e el @ e A T J’j) S
mudanca de ajuste podem ser feitas sem conectar uma FUNC)  |uma variedade de fungdes pode ser usada no menu de fungdes.

fonte de alimentagdo para o inversor. Use pilhas AA de Usado para mudar para o préximo item no modo de ajuste ou
niquel-metal hidreto, pilhas alcalinas AA, ou adaptador CA momtoramer_no. _ _ ’ i
separadamente disponiveis como fonte de alimentac&o. Usado para inserir uma frequéncia, um nmero do parametro
p . . ou um valor de ajuste.
e Como o formato é projetado especialmente para uso

portatil, é facil trabalhar com o FR-PUO7BB(-L) na mao. EXT
* O cabo de conexdo de unidade de parametro FR-CB20" é necessario para
conectar ao inversor. (Cabo de conexao de unidade de parametro FR-CB203

)
=
M
—

Especificagtes
Padrao

o
©

O Inversor opera no modo de operagao externa.

Usado para selecionar o modo de operacdo PU para exibir a
tela de ajuste de frequéncia.
(3m) esta incluso com o FR-PUO7BB(-L).) * Usado para manter aumentando ou diminuindo a frequéncia
* Para usar uma unidade de parametro com pacote de bateria (FR-PUO7BB) de funcionamento. Mantenha pressionado para variar a
fora do Japdo, encomende o "FR-PUO7BB-L" (o tipo de unidade de frequéncia.
parametro indicado na embalagem tem L no final). Desde que as baterias * Pressione uma dessas teclas na tela do modo de ajuste de
incluidas podem conflitar com as leis dos paises onde serdo utilizadas (nova parametros para alterar o valor de parametro sequencialmente.

Directiva da UE relativa a pilhas e acumuladores, etc.), as baterias ndo sdo ° MR EadE selegaq, Estasjteclasiedn usadfas para mover o cursor.

i * Mantenha pressionado (SHIFT) e pressione uma destas teclas

inclusas com um FR-PUO7BB-L. A L
para avancar ou retornar uma pagina da tela de exibicéo.

Desenhos de
Dimensoes
Externas

)
c
N

Diagrama de
Conexdo de Terminal
Explanagéo de
Especificagdo
de Terminal

Lampada POWER
Aceso quando a alimentagéo é ligada.

Tecla de comando de rotagéo avante.

Monitor Tecla de comando de rotag&o reversa.

SHECID

o

e

@ Display de cristal liquido 3 ‘g

(16 caracteres x 4 linhas com retro-iluminagéo) STOP « Tecla de comando de parada. 7€

@ Ajuste de parametro interativo RESET » Usado para reiniciar o inversor quando um alarme ocorre. &
@ Guia de solugéo de problema * Usado para gravar um valor de ajuste no modo de ajuste.

@ Monitoramento (frequéncia, corrente,
poténcia, etc.)

* Usado como uma tecla limpar no modo limpar todos os
parametros ou limpar histérico de alarme.

Lampada A,LARM . * Usado como um ponto decimal ao inserir um valor numérico.

Aceso parg indicar a ocorréncia de um * Usado como uma tecla de leitura de nimero de parametro no

alarme de inversor. modo de ajuste.

* Usado como uma tecla de selecdo na tela de menu, como
lista de pardmetro ou lista de monitoramento.

* Usado como tecla de exibi¢do de definicdo de alarme no
modo de exibigdo de histdrico de alarme.

=
E=}
5
m

Explanagoes
de
Parametros

Teclas de operagao
(Consulte a tabela
a direita)

READ
9

Funcgdes
de Protecéo

FR-PUOQ7

O® * Usado como uma tecla de leitura de tens&o de comando no
on modo de calibrag&o. ”
-3 1 2
a On
o 1)
Q=
3
3.
=
2
® Principais funcdes
Funcgdes Descrigéo g
! . . . ; =
Monitoramento 6 tipos de monitoramento aparecem simplesmente pressionando (SHIFT) .
Para modo de operagdo PU e modo de operagdo combinada Externa/PU (Pr.79 = "3"), o ajuste de frequéncia esta °
Ajuste de disponivel. §
frequéncia Ajustes sao feitos por ajuste direto, que define a frequéncia diretamente por @ a @ € 0 ajuste por passos, que ’-g
define a frequéncia continuamente por @ @ §
Ajuste de A leitura de parametro e a alteragdo de valores de ajuste sdo facilmente feitas. Para alterar o valor de ajuste de um
parametro parametro, especifique o nimero do parametro, ou selecione um parametro na lista de parametros funcionais. 2
FR-PUO7 (PUO7BB) |é parametros de um inversor e armazena trés ajustes de parametro diferentes. s
Afl p ; A A n A o
Cépia em lote FR-PUO7 (PUO7BB) pode também copiar 0 ajuste de parametro armazenado para outro inversor da mesma série, ou
verificar o seu ajuste de parametros armazenado em relagéo ao ajuste de parametros armazenado em um inversor.
o N Alternar entre 0 modo de operagéo externa [EXT] e o modo operagdo PU [PU] é facil. %
eracao
B Iniciar/parar esté habilitado durante o modo de operac¢édo PU e o modo de operagdo externa/PU (Pr.79 = "3"). g

* As fungdes disponiveis diferem dependendo do inversor. Por favor, consulte o manual de instrugdo do inversor e da unidade de parametro.

22
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FR-SW3-SETUP-WE *1
(Suportados: Microsoft® Windows® 2000 Professional SP4 ou posterior, XP Home Edition SP2 ou posterior, XP
Professional SP2 ou posterior, Windows Vista® SP1 ou posterior)

O software FR Configurator oferece um ambiente de operacao facil.

Pode ser utilizado de forma efetiva desde a configuragdo até a manutengéo do inversor.

Ajuste de parametros, monitoramento, etc., podem ser executados em uma tela de computador pessoal com Windows * 2.
Um computador pessoal e um inversor podem ser facilmente conectados com um cabo USB.

(Comunicagdo RS-485 *3 usando conector PU também esta disponivel.)
*1 FR Configurator ndo suporta o modelo de funcéo de parada de seguranca.

V)
MELSOFT
Integrated FA Software w

*2  Microsoft, Windows, Microsoft Windows2000, Microsoft Windows XP, Microsoft Windows Vista sdo marcas

registradas da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e/ou outros paises.

*3 Conversor RS-485<RS-232C é requerido.

Cabo USB Conector USB

a capa na diregdo da seta.
Inicializacéo
A funcdo desejada pode ser executada imediatamente
apos a inicializagdo do software.
(1) Abra o Arquivo de Sistema usado
recentemente
(2)  Execute Configuracdo Facil
(3) Execute cada fungéo
(4) Ajuda

Configuracéo Facil

Do ajuste de nimero da estacéo até os parametros, o ajuste com
dialogo de estilo assistente (interativa) esta disponivel.
Procedimento para Configuracdo Facil

(1)  Ajuste de Arguivo de Sistema B T
(2)  Ajuste de comunicacdo ==

(3)  Reconhecimento de inversor e

(4)  Selecdo de método de controle e
(5)  Ajuste de motor s

(6)  Ajuste de comando de inicio, P

comando de frequéncia =
(7)  Ajuste de pardmetro

Area de Navegacao —

Na area de navegagdo, 0 chaveamento [
ONLINE/OFFLINE e a mudanga de modo de _m
operacgdo podem ser realizadas. M
(1)  Ajuste de frequéncia e de rotacdo avante/reversa

[operagdo de Teste]
(2)  Exiba o inversor conectado na exibicdo em &rvore

[Lista de Sistema]
(3) Definicao de funcéo sem levar em conta 0 niimero

de parmetro [Configuragdo Basica]

FR Configurator

= ¢
-

OFT

Depois, vire para cima.

(4) Estima a causa do problema e sugere contramedidas. [Solugdo de
Problemas]

Area de monitoramento

Na area de Monitoramento, o estado do inversor pode ser monitorado.

(1) Exibe dados monitorados em
forma de onda
Exibe forma de onda de
corrente com funcéo de gréfico
de Alta Velocidade [Gréafico]

(2) Monitora o estado de terminais
E/S. [Monitor. de terminal E/S]

(3) Exibe dados multiplos em lote. == = E
[Monitor. em lote] -

Area de Sistema

Na area do sistema, 0 ajuste de parametros, diagndstico,

solucéo de problemas, etc. podem ser executados.

(1) Leitura, gravacdo, verifica-
¢éo de parametros, Lista
Funcional e exibicdo de Lista -
Individual estdo disponiveis. |-
[Lista de parametros]

(2)  Exibe ohistorico de alarme e valor |-
do monitoramento em cada
ocorréncia de alarme. [Diagnéstico]

(3) Conversdo de ajuste de T
parametros a partir de modelos convencionais [Conversao]

Assistente de configuracéo

Assistente de configuracdo pode configurar os parametros com
didlogo de estilo assistente (interativo). inserir ou selecionar os
itens necessarios para cada fungéo; o ajuste de parametros pode
ser feito sem levar em conta o nimero de parametro.

Ajuda

Exibe instrucbes de operagdo e detalhes de cada
parametro.

FR-SW3-SETUP-WE (para série 700 ) e FR-SW1-SETUP-WE (série 500) podem ser instalados a partir do FR Configurator SW3.

FR-SW3-SETUP-WE esta disponivel para download (sem custo) a partir da URL abaixo, na internet. FR Configurator SW3 (FR-SW3-
SETUP-WE ou FR-SW1-SETUP-WE) deve ser instalado no computador pessoal antes da atualizacdo do software. Ainda, o registro do
usuario é requerido para o download (sem custo.) (O registro é gratis.)

Endereco da homepage MELFANSweb http://www.MitsubishiElectric.co.jp/melfansweb



Lista de Parametros

]

e N

Para uma operacao de velocidade varidvel simples do inversor, a configuragdo inicial dos parametros pode ser usada da forma como esta.
Defina os parametros necessarios para atender a carga e as especificagdes operacionais. O ajuste, a alteracdo e a verificagdo de
parametros podem ser feitos a partir do painel de operacdo. Para mais detalhes sobre parametros, consulte 0 manual de instrucées.

NOTAS

* @ indica pardmetros de modo simples. (definido inicialmente para modo estendido)
* Os paréametros sombreados na tabela permitem que sua definicdo seja alterada durante a operacdo, mesmo que "0" (valor
inicial) esteja definido em Pr. 77Sele¢édo de gravacéo de parametro.

Fun- A . : IEEnEND Valor (el Ajustede
- Parametro Nome Faixa de Ajuste Minimo de . sulte L
¢ao Ajuste Inicial Pagina Usuario
0 Torque boost 0 a 30% 0.1% 6/4/3/2% =1 31
1 Frequéncia maxima 0 a 120Hz 0.01Hz 120Hz 31
2 Frequéncia minima 0 a 120Hz 0.01Hz OHz 31
o) 3 Frequéncia base 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 31
£ 4 Ajuste de multi-velocidade (velocidade alta) | O a 400Hz 0.01Hz 60Hz 32
8 5 Ajuste de multi-velocidade (velocidade média) | O a 400Hz 0.01Hz 30Hz 32
§ 6 Ajuste de multi-velocidade (velocidade baixa) | 0 a 400Hz 0.01Hz 10Hz 32,49
§" 7 Tempo de aceleracao 0 a 3600/360s 0.1/0.01s 5/10/15s =2 32
Lo 8 Tempo de desaceleracédo 0 a 3600/360s 0.1/0.01s 5/10/15s =2 32
Corrente
9 Relé O/L térmico eletrdnico 0 a 500A 0.01A nominal de 32
inversor
o 8 10 Frequéncia de operagao de freio de injecdo CC | 0 a 120Hz 0.01Hz 3Hz 33
g % 11 Tempo de operagdo de freio de injecdo CC 0al0s 0.1s 0.5s 33
- QO
“ g 12 Tenso de operagdo de freio de injecdo CC 0 a 30% 0.1% 6/4/2% +3 33
— 13 Frequéncia de partida 0 a 60Hz 0.01Hz 0.5Hz 33
— 14 Selecéo de padrdes de carga 0a3 1 0 33
§ © 15 Frequéncia de jog 0 a 400Hz 0.01Hz 5Hz 33
§- S 16 Tempo de aceleragdo/desaceleracao de jog 0 a 3600/360s 0.1/0.01s 0.5s 33
— 17 Selecéo de entrada MRS 0,2,4 1 0 34
— 18 Frequéncia maxima de alta velocidade | 120 a 400Hz 0.01Hz 120Hz 31
— 19 Tensao de frequéncia base 0 a 1000V, 8888, 9999 0.1v 9999 31
2 Frequéncia de referéncia de
] 20 . . 1 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 32
g & aceleracao/desaceleragéo
S 3
{é ‘5 21 Incrementos~de tempo de aceleragao/ 0.1 1 0 32
5 desaceleragéo
@ = 22 Nivel de operacéo de prevencé&o de stall 0 a 200% 0.1% 150% 34
T ® p - .
3 8 Fator de compensacao de nivel de operagao de
5 23 . ) 0 a 200%, 9999 0.1% 9999 34
prevencéo de stall a dupla velocidade
= 24 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 4) 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
= 25 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 5) | O a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
E :% 26 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 6) 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
é— = 27 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 7) 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
Selecéo de padrdes de aceleracao/
— 29 ~ 0,1,2 1 0 35
desaceleragéo
30 Selecéo de funcéo regenerativa 0,1,2 1 0 35, 37
g 31 Salto de frequéncia 1A 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 35
& 32 Salto de frequéncia 1B 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 35
g 33 Salto de frequéncia 2A 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 35
“_ao_g 34 Salto de frequéncia 2B 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 35
2 35 Salto de frequéncia 3A 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 35
& 36 Salto de frequéncia 3B 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 35
— 37 Exibicao de velocidade 0, 0.01 a 9998 0.001 0 35
40 Selecao de direcéo de rotacdo da chave RUN 0,1 1 0 36
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Incremento

Con-

Fu~n Parametro Nome Faixa de Ajuste Minimo de Vglgr sulte AJusthe
¢ao ] Inicial - Usuario
Ajuste Pagina
L 41 Sensibilidade até-a-frequéncia 0 a 100% 0.1% 10% 36
) % 42 Detecc&o da frequéncia de saida 0 a 400Hz 0.01Hz 6Hz 36
T
2 = Deteccéo de frequéncia de saida para
T 2 43 B 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 36
o rotacdo reversa
44 Tempo de segunda aceleracdo/desaceleracdo 0 a 3600/360s 0.1/0.01s 5/10/15s =2 32
% 45 Segundo tempo de desaceleracdo 0 a 3600/360s, 9999 0.1/0.01s 9999 32
= 46 Segundo torque boost 0 a 30%, 9999 0.1% 9999 31
s 47 Segundo V/F (frequéncia base) 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 31
S Segunda corrente de operacéo de
) 48 . 0 a 200%, 9999 0.1% 9999 34,49
3 prevencéo de stall
51 Segundo relé O/L térmico eletrénico 0 a 500A, 9999 0.01A 9999 32
o Selecéo de dados de display principal 0,5,7a12, 14, 20,
g 52 23a25,52a57,61, 62, 1 0 36
£ DU/PU 100
S < . . 1a3,5 7a12 14,21,
IS 54 Selecéo de fungéo terminal FM 1 1 36
g 24,52, 53, 61, 62
2 55 Referéncia de monitoramento de frequéncia | 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 37
,§ Corrente
“g’ 56 Referéncia de monitoramento de corrente 0 a 500A 0.01A nominal de 37
iy inversor
Q
(=]
S 8 57 Tempo de reinicio de coasting 0, 0.1 a 5s, 9999 0.1s 9999 37
o 2
8 E
o £
u(T
= 3 58 Tempo de reinicio de amortecimento 0 a 60s 0.1s 1s 37
>
L
— 59 Selecéo de funcédo remota 0,123 1 0 38
— 60 Selegdo de controle de economia de energia 0,9 1 0 38
o
’% 61 Corrente de referéncia 0 a 500A, 9999 0.01A 9999 39
2
s S
é § 62 Valor de referéncia na aceleragéo 0 a 200%, 9999 1% 9999 39
8 S
g [+
%‘_.J; 63 Valor de referéncia na desaceleracdo | 0 a 200%, 9999 1% 9999 39
<
— 65 Selecéo de nova tentativa 0a5 1 0 39
Frequéncia de partida de redugédo de
— 66 - _ 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 34
operacéao de prevencéo de stall
c 8 67 NUmero de novas tentativas na ocorréncia de falha | 0 a 10, 101 a 110 1 0 39
3 &8 68 Tempo de espera de nova tentativa 0.1 a 360s 0.1s 1s 39
Z <
2 69 Apagar exibicdo de contagem de nova tentativa | O 1 0 39
— 70 Taxa de freio regenerativo especial 0 a 30% 0.1% 0% 35
. 0,1,3a6,13a 16, 23,
— 71 Motor aplicado 24. 40, 43, 44, 50, 53, 54 1 0 40
— 72 Selecgao de frequéncia PWM 0ai5 1 1 40
— 73 Selecao de entrada analégica 0,1,10,11 1 1 40
Constante de tempo de filtro de entrada
— 74 0a8 1 1 40
Selecéo de reset/deteccdo de PU
— 75 - 0a3,14a17 1 14 41
desconectada/selecéo de parada PU
— 77 Selecéo de gravagao de parametro 0,1,2 1 0 41
— 78 Selecdo de prevencao de rotagdo reversa | 0, 1, 2 1 0 41
— 79 Selecédo de modo de operagéo 0,1,2,3,4,6,7 1 0 41




F

DEN

Fun- Incremento Valor Con- | yiustede
x Parametro Nome Faixa de Ajuste Minimo de s sulte JuSTE
¢ao ] Inicial - Usuario
Ajuste Pagina
80 Capacidade do motor 0.1 a 15kW, 9999 0.01kW 9999 42
81 Numero de pélos de motor 2,4, 6, 8, 10,9999 1 9999 42
82 Corrente de excitacao de motor 0 a 500A (0 a ****), 9999 x5 0.01A (1) =5 9999 43
83 Tens&o nominal de motor 0 a 1000V 0.1v ZOOVTOOV 43
84 Frequéncia nominal de motor 10 a 120Hz 0.01Hz 60Hz 43
- Ganho de controle de velocidade
i) 89 L 0 a 200%, 9999 0.1% 9999 42
g (vetor de fluxo magnético avangado)
*kkk
3 90 Constante de motor (R1) Osa 502 (02,9999 | 4 4010 (1) 5 9999 43
() *
= *kkk
g 91 Constante de motor (R2) Osa 502 (02,9999 | 4 3510 (1) s 9999 43
Lg) 0.1mH
92 Constante de motor (L1) U f*i*OOOmH WaE, ’ 9999 43
a ), 9999« (0.001Q, 1) s
0 a 1000mH (0 a 500, 0 0.1mH
93 Constante de motor (L2) a ****) , 9999 5 (OOOlQ, l) . 9999 43
0 0.1%
94 Constante de motor (X) 9*1100 B OAEHD, Ue > 9999 43
) » 9999 x5 (0.010, 1) +5
96 Configuracé@o/estado de auto ajuste 0,1,11,21 1 0 43
117 Numero de esta¢des de comunica¢do PU | 0 a 31 (0 a 247) 1 0 43
2 118 Velocidade de comunicagio PU 48, 96, 192, 384 1 192 43
S a 119 Comprimento de bit de parada de comunicagdo PU | O, 1, 10, 11 1 1 43
& 5 120 Verificagdo de paridade de comunicagdo PU 0,1,2 1 2 43
S e
g § 121 NUmero de novas tentativas de comunicagéo PU 0a 10, 9999 1 1 43
g 3 122 Intervalo de tempo de verificagdo de comunicacdo PU | 0, 0.1 a 999.8s, 9999 0.1s 0 43
O 123 Ajuste de tempo de espera de comunicagdo PU 0 a 150ms, 9999 1 9999 43
124 Selecéo CR/LF de comunicacédo PU 0,1,2 1 1 43
Frequéncia de ganho de ajuste de
— 125 . ) 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 44
frequéncia de terminal 2
Frequéncia de ganho de ajuste de
— ©126 . ) 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 44
frequéncia de terminal 4
127 Frequéncia de comutagao automética de controlede PID | 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 45
= = 0, 20, 21, 40 a 43,
o 128 Selecéo de acdo de PID 50. 51, 60, 61 1 0 45
% 129 Banda proporcional de PID 0.1 a 1000%, 9999 0.1% 100% 45
zué 130 Tempo integral de PID 0.1 a 3600s, 9999 0.1s 1s 45
g 131 Limite superior de PID 0 a 100%, 9999 0.1% 9999 45
8 132 Limite inferior de PID 0 a 100%, 9999 0.1% 9999 45
133 Ponto de ajuste de agao de PID 0 a 100%, 9999 0.01% 9999 45
134 Tempo diferencial de PID 0.01 a 10.00s, 9999 0.01s 9999 45
E 145 Selecao de idioma de exibicGiode PU |0a7 1 0 45
— 146 «7 Comutag&o de potencidmetro incorporado 0,1 1 1 45
Frequéncia de comutacao de tempo de
— 147 - N 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
aceleracdo/desaceleracéo
- 150 Nivel de detecgéo de corrente de saida | 0 a 200% 0.1% 150% 45
'g Q Tempo de atraso de sinal de detecgao
W@ < 151 , 0al0s 0.1s Os 45
S 2 de corrente de saida
% 3 152 Nivel de detecg&o de corrente zero 0 a 200% 0.1% 5% 45
= 153 Tempo de detecgéo de corrente zero Oals 0.01s 0.5s 45
— 156 Selecao de operagdo de prevencao de stall | 0 a 31, 100, 101 1 0 34
— 157 Temporizador de saida de sinal OL 0 a 25s, 9999 0.1s Os 34
— 160 Selegao de leitura de grupo de usuéario | 0, 1, 9999 1 0 46
Selecéo de operacédo bloqueio de
— 161 ) o 0,1,10, 11 1 0 46
tecla/ajuste de frequéncia
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Incremento

Con-

Fl{n- Parémetro Nome Faixa de Ajuste Minimo de Vglgr sulte AJUSt,e.de
¢ao ; Inicial - Usuario
Ajuste Pagina
;8 Selecdo de reinicio automatico depois de
E o 162 i . ) 0,1, 10,11 1 1 37
L 9 falha de alimentag&o instantanea
3 g
,§ ‘g Nivel de operacéo de prevengéo de
o ® 165 L 0 a 200% 0.1% 150% 37
S stall para reinicio
LL
— 168 A . ) L
169 Parametro para ajuste de fabricante. N&o ajuste.
% = 170 Limpar medidor wattmetro 0, 10, 9999 1 9999 36
E g
S 2
‘é’- % 171 Limpar medidor de hora de operagao 0, 9999 1 9999 36
@ Limpeza em lote/exibigao registrada de
S o 172 . 9999, (0 a16) 1 0 46
o 5 grupo de usuério
% § 173 Registro de grupo de usuério 0 a 999, 9999 1 9999 46
o 174 Limpeza de grupo de usuario 0 a 999, 9999 1 9999 46
0a5,7,8, 10,12,
o 178 Selecéo de funcéo de terminal STF 14 a 16, 18, 24, 25, 1 60 46
= 60, 62, 65 a 67, 9999
e}
g 8 0as5,7 8 10, 12,
S5 179 Selecdo de funcéo de terminal STR 14 a 16, 18, 24, 25, 1 61 46
@ 2 61, 62, 65 a 67, 9999
2 = 180 Selecao de funcéo de terminal RL 1 0 46
f% E 181 Selecdo de funcéo de terminal RM 0a5,7,8, 10,12, 1 1 46
2 I3 182 Selecéo de funcéo de terminal RH 14 a 16, 18, 24, 25, 1 2 46
< 183 Selecdo de funcéo de terminal MRS | 62, 65267, 9999 1 24 46
184 Selecao de funcéo de terminal RES 1 62 46
0,1,3,4,7,8,11a 16,
20, 25, 26, 46, 47, 64,
& 190 Selec&o de funcédo de terminal RUN 80 6, 81 6, 90, 91, 93, 1 0 47
‘g 95, 96, 98, 99, 100, 101,
) 103, 104, 107, 108,
= 111 a 116, 120, 125,
2 126, 146, 147, 164,
£ 191 Selecéo de funcéo de terminal FU 180 x6, 181 x6,190, 191, 1 4 47
2 193, 195, 196, 198, 199,
9 9999
2 0,1,3,4,7,8,11 a 16,
g 20, 25, 26, 46, 47, 64,
2 80 «6, 81«6, 90, 91, 95,
S 96, 98, 99, 100, 101,
o - ~ . 103, 104, 107, 108
WS 1 1 1 1
% 192 Selecao de funcéo de terminal A, B, C 111 a 116, 120, 125, 1 99 47
2 126, 146, 147, 164,
z 180 =6, 181 =6, 190, 191,
195, 196, 198, 199,
9999
e 232 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 8) 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
3 233 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 9) 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
% 234 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 10) | 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
g 235 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 11) | O a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
2 236 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 12) | O a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
3 237 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 13) | 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
% 238 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 14) | 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
< 239 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 15) | 0 a 400Hz, 9999 0.01Hz 9999 32
— 240 Selecao de operacédo Soft-PWM 0,1 1 1 40
Comutacao de unidade de exibicéo de
241 L. 0,1 1 0 44
entrada analégica
— 244 Selecéo de operacéo de ventoinha 0,1 1 1 47




Incremento

Con-

Fl{n- Parémetro Nome Faixa de Ajuste Minimo de Vglgr sulte AJusthe
¢ao ] Inicial - Usuario
Ajuste Pagina
3 245 Deslize nominal 0 a 50%, 9999 0.01% 9999 47
o O
c N
% 9 246 Constante de tempo de compensacéo de deslize | 0.01 a 10s 0.01s 0.5s 47
8 ©
SEED Selecdo de compensagéo de deslize
§°| o ¢ pensas 0, 9999 1 9999 a7
de faixa de energia-constante
— 249 Detencéo de falha de terra (massa) na partida 0,1 1 0 47
0 a 100s,
— 250 Selecéo de parada 1000 a 1100s, 0.1s 9999 48
8888, 9999
— 251 Selecéo de protecéo contra perda de fase de saida 0,1 1 1 48
° 255 Exibicao de estado de alarme de vida | (0 a 15) 1 0 48
% s 256 Exibicéo de vida de circuito de limite de corrente de influxo | (O a 100%) 1% 100% 48
2B 257 Exibicéo de vida de capacitor de circuito de controle (0 a 100%) 1% 100% 48
_8 3 258 Exibi¢do de vida de capacitor de circuito principal | (0O a 100%) 1% 100% 48
o 259 Medida de vida de capacitor de circuito principal | 0, 1 (2, 3, 8, 9) 1 0 48
S a.)’% =
sO & Selecéo de parada de falha de
- 261 . N 0,1,2 1 0 49
=S e alimentacéo
&R
— 267 Selecéo de entrada de terminal 4 0,1,2 1 0 40
— 268 Selecao de digito decimal de monitor 0, 1, 9999 1 9999 36
— 269 Parametro para ajuste de fabricante. Ndo ajuste.
— 270 Selecao de controle de contato Stop-on 0,1 1 0 49
Fator de multiplicagéo de corrente de
3 0 - 275 excitacdo em baixa velocidade para o 0 a 300%, 9999 0.1% 9999 49
88% contato de parada
585
562 Frequéncia de portadora PWM do
o©° 276 0a9, 9999 1 9999 49
contato de parada
Comutacao de corrente de operacéo
— 277 - 0,1 1 0 34
de prevencéo de stall
° 278 Frequéncia de abertura de freio 0 a 30Hz 0.01Hz 3Hz 50
° o 279 Corrente de abertura de freio 0 a 200% 0.1% 130% 50
;% %‘; 280 Tempo de deteccéo de corrente de abertura de freio Oa2s 0.1s 0.3s 50
g (g 281 Tempo de operacéo de freio na partida | 0 a 5s 0.1s 0.3s 50
- u?-; 282 Frequéncia de operacao de freio 0 a 30Hz 0.01Hz 6Hz 50
2 283 Tempo de operacéo de freio na parada | 0 a 5s 0.1s 0.3s 50
8 g 286 Ganho de inclinagédo 0 a 100% 0.1% 0% 50
= § Constante de tempo de filtro de
£ S 287 o Oals 0.01s 0.3s 50
S = inclinagao
— 292 Aceleracdo/desaceleracao automatica | 0, 1, 7, 8, 11 1 0 39, 50
Selecao de separagdo de aceleragao/
— 293 B 0a2 1 0 39
desaceleracao
— 295 Ajuste de alteracdo de frequéncia de magnitude | 0, 0.01, 0.1, 1, 10 0.01 0 46
0a6,99, 100 a 106,
o & 296 Nivel de bloqueio de senha 1 9999 51
% = 199, 9999
S5 o _ _ (0 a5), 1000 a 9998,
g 297 Bloqueio/desbloqueio de senha 1 9999 51
9999
— 298 Ganho de busca de frequéncia 0 a 32767, 9999 1 9999 43
Selecao de detec¢éo do sentido de
— 299 N . 0, 1, 9999 1 0 37
rotac&o no reinicio
Fonte de comando de operacgéo de
) 338 L 0,1 1 0 51
< comunicagéo
% Fonte de comando de velocidade de
339 L 0,1,2 1 0 51
2 comunicacao
g 340 Selecdo de modo de inicializagdo de comunicagdo | O, 1, 10 1 0 41
IS Selecéo de gravagdo de EEPROM de
= 342 L 0,1 1 0 43
5] comunicagao
© 343 Contagem de erro de comunicagao — 1 0 43
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Incremento

Con-

Fl{n- Parémetro Nome Faixa de Ajuste Minimo de Vglgr sulte AJUSt,e.de
¢ao ; Inicial - Usuario
Ajuste Pagina
o S
s 3
8 =
8 8 450 Segundo motor aplicado 0, 1, 9999 1 9999 40
5=
© g
. 495 Selecéo de saida remota 0,1,10,11 1 52
= 496 Dado de saida remota 1 0 a 4095 1 52
n
497 Dado de saida remota 2 0 a 4095 1 52
Selecédo de modo de parada no erro de
— 502 L 0,1,2,3 1 0 43
comunicagao
(=]
) 503 Temporizador de manutengao 0 (1 a9998) 1 0 52
=
(]
2 Tempo definido de saida de alarme de
S 504 ) - 0 a 9998, 9999 1 9999 52
= temporizador de manutengao
547 Numero da estagdo de comunicagdo USB | 0 a 31 1 0 52
cD/% Itervalo de tempo de verificac&o de
-] 548 L 0 a 999.8s, 9999 0.1s 9999 52
comunicagéo USB
9 549 Selecéo de protocolo 0,1 1 0 43
bl
5] Selecao de fonte de comando de
2 550 - 0, 2, 9999 1 9999 51
5 operagdo de modo NET
% Selecao de fonte de comando de
(®) 551 N 2a4,9999 1 9999 51
operagéo de modo PU
o & 555 Tempo médio de corrente 0.1a1.0s 0.1s 1s 52
E S
&5
g g 556 Tempo de saida de dados mascarado | 0 a 20s 0.1s 0s 52
IS
c B - . Corrente
S © Valor médio da corrente do sinal de .
= E 557 , . 0 a 500A 0.01A nominal de 52
saida da corrente de referéncia )
inversor
— 563 Tempos de transferéncia de tempo de energizagéo (0 a 65535) 1 0 36
— 564 Tempos de transferéncia de tempo de operagéo (0 a 65535) 1 0 36
— 571 Tempo de retencéo na partida 0 a 10s, 9999 0.1s 9999 33
— 611 Tempo de aceleracéo na partida 0 a 3600s, 9999 0.1s 9999 37
— 653 Controle de suavizacao de velocidade | 0 a 200% 0.1% 0 53
Ganho de frequéncia de anulacao de
— 665 N 0 a 200% 0.1% 100 58
regeneragao
— 800 Selecdo de método de controle 20, 30 1 20 42
*kkk
— 859 Corrente de torque D S AT 0.01A (1) =5 9999 43
9999 =5
3 o
%l Selecéo de protecdo de perda de fase
& 5| 872w gao de protecao de p 01 1 1 48
2 o na entrada
> O
Lo
. Selecéo de operacéo de anulagdo de
8 882 - 0,1,2 1 0 53
=0 regeneragao
o 'S Nivel de operacéo de anulagdo de 400VDC/
g S 883 - 300 a 800V 0.1v 53
Q0 regeneragao 780VDC 4
g S Valor limite de frequéncia de compen-
o @ 885 . B - 0 a 10Hz, 9999 0.01Hz 6Hz 53
s sacdo de anulacao de regeneracao
5 886 Ganho de tensdo de anulagéo de regeneracdo | 0 a 200% 0.1% 100% 53
% 888 Parametro livre 1 0 a 9999 1 9999 53
(]
(g E
& 889 Parametro livre 2 0a 9999 1 9999 53




[2[5) ) f. 7 Fu

Especificagdo
de Terminal

Fun- Incremento Valor Con- | yiustede
x Parametro Nome Faixa de Ajuste Minimo de s sulte JuSTE
¢ao ] Inicial - Usuario 7
Ajuste Pagina 8
2
Co L _ g
Calibracéo de terminal FM — — — 53 ©
(900) =8 8
Cc2 Frequéncia de viés de ajuste de
. ) 0 a 400Hz 0.01Hz OHz 44 S
(902) «8 | frequéncia de terminal 2 g
Q.
C3 Viés de ajuste de frequéncia de £ %
) 0 a 300% 0.1% 0% 44 S
(902) xg | terminal 2 w
2 125 Frequéncia de ganho de ajuste de @
o . . 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 44 8 o
© (903) 8 | frequéncia de terminal 2 g8
o] =
= C4 Ganho de ajuste de frequéncia de 3 E
o . 0 a 300% 0.1% 100% 44 o3
2 (903) g | terminal 2 w
0 C5 Frequéncia de viés de ajuste de g,
o . ) 0 a 400Hz 0.01Hz OHz 44 S8
D (904) «g | frequéncia de terminal 4 g @ g
(% C6 Viés de ajuste de frequéncia de 8 “E"i‘)
@ . 0 a 300% 0.1% 20% 44 o5
a (904) »g | terminal 4 o
126 Frequéncia de ganho de ajuste de =
A . 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 44 sES
(905) 8 | frequéncia de terminal 4 g8
C7 Ganho de ajuste de frequéncia de 28 =
) 0 a 300% 0.1% 100% 44 g
(905) »g | terminal 4 <
Cc22 Frequéncia de viés de tensédo de ajuste de 8 o
A " ) 0 a 400Hz 0.01Hz 0 44 £,
(922) «7+8 | frequéncia (potenciémetro incorporado) 8% =
Cc23 Viés de tenséo de ajuste de frequéncia 552
. ) 0 a 300% 0.1% 0 44 s ©
(922) «7+8 | (potenciémetro incorporado) e
C24 Frequéncia de ganho de tenséo de ajuste de
. N ) 0 a 400Hz 0.01Hz 60Hz 44
(923) «7+8 | frequéncia (potencidmetro incorporado)
C25 Ganho de tensdo de ajuste de frequéncia
" . 0 a 300% 0.1% 100% 44
(923) «7+8 | (potenciémetro incorporado)
5 990 Controle de buzina de PU 0,1 1 1 54 g g
o 991 Ajuste de contraste de PU 0a63 1 58 54 gg g
)
:§ Pr.CL Limpeza de parametros 0,1 1 0 54 L,% &
‘}; g ALLC Limpeza de todos os parametros 0,1 1 0 54 0 8
< S 8 S
S g . o o3
® o Er.CL Limpeza de histérico de falhas 0,1 1 0 54 S 9
g zg L
g 5
ES
- 38 Pr.CH Lista de alterag&o de valores iniciais - — — 54 2
+*1  Difere de acordo com capacidades.
6%: 0.75K(SC) ou menos
4%: 1.5K(SC) a 3.7K(SC) 8
3%: 5.5K(SC), 7.5K(SC) <
2%: 11K(SC), 15K(SC) 2
«2  Difere de acordo com capacidades. -
5s: 3.7K(SC) ou menos
10s: 5.5K(SC), 7.5K(SC) S
15s: 11K(SC), 15K(SC) g
*3  Difere de acordo com capacidades.
6%: 0.1K(SC), 0.2K(SC)
4%: 0.4K(SC) a 7.5K(SC) g
2%: 11K(SC), 15K(SC) Eé
*4 O valor inicial difere de acordo com a classe de tensdo. (100V, classe de 200V/classe de 400V) §
*5 A faixa difere de acordo com a defini¢cdo de Pr. 71. 8
*6  Estes parametros podem ser definidos apenas em modelo de fungéo de parada de seguranca.
«7  Defina este parametro ao calibrar o potenciémetro incorporado do painel de operacdo para o painel de operagéo da série FR-E500 (PA02) conectado com o cabo. %
*8 O ndmero do parametro entre parénteses é aquele para o uso com o painel de operagdo (PA02) para a série FR-E500 ou unidade de parametro (FR-PU04/FR-PUQ7). g
*9  Disponivel apenas para o modelo de entrada de alimentacéao trifasica. o
8
3
o
£
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As abreviacdes nas explanag¢des abaixo indicam J-MIE_{ Controle VIF, JADMEVC] _ Controle de vetor de fluxo magnético avancado,
.controle de vetor de fluxo magnético de finalidade geral. (Pardmetros sem nenhuma indicacéo sdo validos para todos os controles)

1570, 46

15173, 19, 47

Impulso de torque manual

Frequéncia/tensédo base

Pr. 0 Reforgo de torque Pr. 46 Segundo reforgo de torque

Pr. 3 Frequéncia base Pr. 19 Tensé&o de frequéncia base

Vocé pode compensar uma queda de tenséo na regido de baixa frequéncia para

melhorar a reducéo do torque do motor na regido de baixa velocidade.

® O torque do motor na faixa de baixa frequéncia pode ser ajustado a
carga para aumentar o torque do motor de partida.

® Dois tipos de reforco de torque de partida podem ser chaveados
usando o sinal RT.

® Esta fungéo é valida apenas para controle V/F.

Ao utilizar Motor
R Valores Iniciais | de Torque
- dePr.0 Constante
° Mitsubishi
| 0.1K a 0.75K] 6% <
PO g d;just 15K a3.7K | 4% <
fras 55K, 75K |3% 2%
0 F éncia base S
Frequéncia de saida(Hz) 11K, 15K 2% <

* Se o valor inicial de Pr. 71 é
alterado para a configuracdo de
uso com um motor de torque
constante, a configuragéo de Pr. 0
muda para o valor correspondente
na tabela acima.

1571,2,18
Frequéncia maxima/minima

Pr. 1 Frequéncia maxima
Pr. 18 Frequéncia maxima de alta
velocidade

Pr. 2 Frequéncia minima

A velocidade do motor pode ser limitada.

® Fixe os limites superior e inferior da frequéncia de saida.

® Para executar a operagao acima de 120Hz, defina a frequéncia de
safida maxima em Pr. 18.
(Quando Pr. 18 esta definido, Pr. 1 é automaticamente alterado para
a frequéncia definida em Pr. 18. Ainda, quando Pr. 1 est& definido,
Pr. 18 é automaticamente alterado para a frequéncia definida em Pr.

1)

Frequéncia , Fixad? na
de saida ,+ frequéncia maxima
A
Hz, 1
L | B ;
|
Prl |
Pr 18 !
[ |
Pr2; e | Ajuste de frequéncia
f
(@) Soma)
Fixado na (20mA)

frequéncia minima

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

Pr. 47 Segundo V/F (frequéncia base)

® Usado para ajustar as saidas do inversor (tenséo, frequéncia) para
a classificagdo do motor.

® Ao operar 0 motor padréo, geralmente defina a frequéncia nominal
do motor em Pr. 3 Frequéncia de base. Ao operar o motor usando a
operagao de bypass eletrénico, defina Pr. 3 para 0 mesmo valor que
a frequéncia de alimentacao de energia.

® Quando quiser alterar a frequéncia base ao alternar dois tipos de
motores com um inversor, utilize o Pr. 47 Segundo V/F (frequéncia
base).

® Use Pr. 19 Tensdo de frequéncia base para definir a tensdo base (i.e.
tens@o nominal do motor).

® Esta fungéo é valida apenas para controle V/F.

A

Pr 19 Frequéncia de
saida

(Hz)

{sz
Pr. 47

Tenséo de saida (V.




4a6,24a27,232a239
Operacao de ajuste de multi-velocidade

Pr. 5Ajuste de multi-velocidade (média velocidade)
Pr. 24 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 4)
Pr. 26 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 6)
Pr. 232 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 8)
Pr. 234 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 10)
Pr. 236 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 12)
Pr. 238 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 14)

Pr. 4 Ajuste de multi-velocidade (alta velocidade)
Pr. 6 Ajuste de multi-velocidade (baixa velocidade)
Pr. 25 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 5)
Pr. 27 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 7)
Pr. 233 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 9)
Pr. 235 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 11)
Pr. 237 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 13)
Pr. 239 Ajuste de multi-velocidade (velocidade 15)

Pode ser usado para alterar a velocidade predefinida no

parédmetro com os sinais de contato.

Qualquer velocidade pode ser selecionada simplesmente ativando e

desativando os sinais de contato (sinais RH, RM, RL, REX).

® A operacédo é realizada na frequéncia ajustada em Pr. 4 quando o
sinal RH é ativado, Pr. 5 quando o sinal de RM é ativado, e Pr. 6 quando
o sinal de RL é ativado.

Velocidade 1
(Alta velocidade)

Velocidade 2
(Média velocidade)

Velocidade 3
Baixa velocidade)

Frequéncia de saida (Hz)

® Frequéncias de velocidade 4 a velocidade 15 podem ser definidas de
acordo com a combinagdo dos sinais RH, RM, RL e REX . Defina as
frequéncias de operagdo no Pr. 24 a Pr. 27, Pr. 232 a Pr. 239 (na definigdo do
valor inicial, velocidade 4 a velocidadel15 néo estéo disponiveis)

=
z
3 Veloc. 10
T Veloc. 5
g
o
3
° |
k) 1 I
& | |
ol Lo |
3 T Lo
[ oo 11 Nveloc. 15
[ [
[ [
I L
IR i T
! i Lo Tempo
R4 ON [ON! oN 't ¢ ' [on[on[onToN
[ Il I I L Il I} I L Il I}
v LON on[ oN ' [onfoN] ' [on]oN
|
AL ON ON . [on OoN oN ON
—
e [onTonTon]on]on[on]oNoN]
I

*] Quando "9999" esta definido em Pr. 232 Ajuste de multi-velocidade
(velocidade 8), a operagéo é realizada na frequéncia definida em Pr. 6
guando RH, RM e RL estéo desativado e REX esta ativado.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

7,8, 20, 21, 44, 45, 147
Ajuste de tempo de aceleracao/desaceleracado

Pr. 8 Tempo de desaceleracéo

Pr. 20 Frequéncia de referéncia de aceleracdo/desaceleracdo  Pr. 21 Incremento de tempo de aceleracéo/desaceleracdo
Pr. 44 Sequndo tempo de aceleracdo/desaceleragdo  Pr. 45 Segundo tempo de desaceleragéo
Pr. 147 Frequéncia de comutagao de tempo de aceleragdo/desaceleragao

Pr. 7 Tempo de aceleracao

Usado para definir o tempo de aceleracéo/desacelera¢do do motor.

Defina um valor maior para um aumento/diminuicdo mais lento de velocidade, ou

um valor menor para um aumento/diminuigdo mais rapido de velocidade.

® Use Pr. 7 Tempo de aceleracdo para definir o tempo de aceleracéo para atingir Pr.
20 Frequéncia de referéncia de aceleragéo/desaceleragéo a partir de OHz

® Use Pr. 8 Tempo de desaceleracéo para definir o tempo de desaceleragéo gasto para se
chegar a 0 Hz a partir de Pr. 20 Frequéncia de referéncia de aceleracdo/desaceleragéo.

® Quando o sinal RT esta desativado, a comutagdo automatica do
tempo de aceleragéo/desaceleragéo esta disponivel com Pr. 147.

Pr. 20 , o Ajuste .
(60Hz) / K Frequéncia Descricao
— de operagéo Pr. 21
N
W 0 [Incrementos: |Incrementos e
g8 o 0.1s faixa de ajuste
za Tempo Faixa: de definicdo de
23 inicial)
= Inicial) 1o a 3600s tempo de
Tempo de aceleragdo Tempo de acelera(;éo/
Pr. 7, Pr.44 Pr. 8, Pr. 45 Incrementos: desace|eragéo
1 O'le podem ser
Faixa: 0 2 3608 |, arados
Frequéncia de saida
(Hz)
Frequéncia
definida
Ajustes
Pr. 147
PR 1 1 Tempo
Pr.7 Pr.44 Pr44  Pr8
(Pr. 45)

Tempo de aceleragdo Tempo de desaceleragao

9,51

Protegdo do motor contra superaguecimento
(funcé@o de relé térmico eletrénico)

Pr. 9 Relé O/L térmico eletronico Pr. 51 Segundo relé O/L térmico eletronico

Ajuste a corrente da fungdo de relé térmico eletronico para

proteger o motor contra superaquecimento. Este recurso oferece

as caracteristicas de protecdo ideais, incluindo a reduzida

capacidade de resfriamento do motor, em baixa velocidade.

® Esta funcdo detecta a sobrecarga (superaquecimento) do motor, para o
funcionamento do transistor de saida do inversor, e para a saida.

® Ajuste a corrente nominal [A] do motor em Pr. 9.
(Se o motor tem a classifica¢éo tanto de 50Hz como de 60Hz, e Pr. 3
Frequéncia base esta definida para 60Hz, defina 1,1 vezes a corrente
nominal do motor do 60Hz.)

® Defina "0" em Pr. 9 para invalidar a fungéo de relé térmico eletronico
ao usar um motor com um relé térmico externo, etc. (Note a
protecéo do transistor de saida das fung¢des do inversor (E.THT).)

® Ao uar um motor de torque constante Mitsubishi
1) Defina quaisquer de "1, 13 a 16, 50, 53, 54" em Pr. 71. (Isso

proporciona uma caracteristica de torque continuo de 100% na
faixa de baixa velocidade)

2) Defina a corrente nominal do motor em Pr. 9.

® Quando o sinal RT esta ativo, a protegdo térmica é fornecida com
base na defini¢do de Pr. 51.
Utilize esta fungdo quando estiver operando dois motores de
diferentes correntes nominais individualmente através de um Gnico
inversor. (Ao operar dois motores em conjunto, utilize relés térmicos
externos.)

Caracteristicas

Exemplo de
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Padrao
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Conexdo de Terminal
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IF710a12

P!

Freio de injecédo CC

Pr. 10 Frequéncia de operacao do freio de injecdo CC
Pr. 12 Tensao de operagao do freio de injecao CC

Pr. 11 Tempo de operagdo do freio de injedo CC

O freio de inje¢cdo CC pode ser operado em uma parada de motor
para ajustar o tempo de parada e o torque de frenagem.

Quando 0 esta definido em Pr. 11 ou Pr. 12, o freio de injecdo CC
néo é acionado.

Valores Iniciais | A0 usar Motor de

B

5 Torque Constante
§ de Pr. 12 Mitsubishi

s e 10 0.1K, 0.2K [6% <

“:'S i Frequenciadeoperagio | () AK a 3.7K | 4% &

Pr 12 Tempo 55K, 7.5K [4% 20/
Tensao de frei o
§Zﬁi§9§orégm o | LIK 15K 2% pa
N

+* Se o valor inicial de Pr. 71 é
alterado para a configuragéo para
uso com motor de torque
constante, o ajuste de Pr. 12
muda para os valores correspon-
dentes na tabela acima.

Pr. 11 Tempo de operagéo

13,571

Frequéncia inicial

Pr. 13 Frequéncia de partida
Vocé pode ajustar a frequéncia de partida e segurar a frequéncia
inicial definida por um determinado periodo de tempo.

Defina estas fungBes quando vocé precisa do torque de partida ou
guer acionamento suave do motor em uma partida.

Pr. 571 Segurando tempo na partida

Frequéncia
de saida(Hz)

| Temp
' Pr. 571 tempo de ajuste
STF ON

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

AplicacOes de correspondéncia de
padrbes V/F

Pr. 14 Seleg&o de padréo de carga

Vocé pode selecionar a caracteristica de saida ideal (caracteristica
V/F) para as caracteristicas da aplicacéo e da carga.
Esta fungéo é vélida apenas para controle V/F.

Para carga de torque constante

(valor inicial) Para carga de torque variavel

Pr 14‘= 0 Pr14=1
100% 100%
© | ]
o 1 =
s | 8

@ I

o ] 3
° I

o ] 8
«T | [%2]
@0 | c
< (5]
& ‘ =

Pr. 3 Frequéncia base
Frequéncia de saida (Hz)
Para carga de elevagéo de
torgue constante

Pr. 3 Frequéncia base
Freuéncia de saida (Hz)

Para carga vertical de torque constante

Para cargas de elevagao vertical
Em reforgo de rotagéo avante... Ajuste

PO (Pr: 46)
Em reforgo de rotagéo reversa...0%

Para cargas de elevagao vertical
Em reforgo de rotagdo avante...0%
Em reforco de rotagdo reversa... Ajuste

Pr. 0 (Pr: 46)
3 8
£ 100% -~ g 100% f------------
8
o Rotagdo @ Rotagao
3
© avante ° reversa
8 ©
[ <
S 5]
@
= i
Pr. Oi Pr: OI
Pr 46 Pr. 46

Frequéncia base
Frequéncia de saida (Hz)

Frequéncia base
Frequéncia de saida (Hz)

15, 16

Operacao Jog

Pr. 15 Frequéncia de Jog

Pr. 16 Tempo de aceleraco/desaceleragéo de Jog

Vocé pode definir a frequéncia e o tempo de aceleragdo/
desaceleragao para operacéo de jog. A operagdo de jog pode ser
executada tanto a partir do modo de operagdo PU como externo.
Pode ser usado para 0 posicionamento de transportador,
operacdao de teste, etc.

Frequéncia de 4
saida(Hz) !
Pr20t---- .-
Faixa de ajuste de 3 Rotagéo
Pr: 15 Frequéncia de Jog ' avante
Co ! N\ Rotagéo -
i :u—n‘ i i reversa Tempo
VP l6 | | |
v o | | |
i i i i
sinal JoG_[} | ON | | R
| | | | -
| | i i
Rotagéo avante STF ON 1 1 -
[l [l g
| |
Rotagéo reversa STR ON o




Pr jg

157 22, 23, 48, 66, 156, 157, 277

Selegdo logica do sinal de parada de saida (MRS)

Operacao de prevencao de Stall

Pr. 17 Selecéo de entrada MRS

A saida do inversor pode ser desligada pelo sinal MRS. Além
disso, a légica para o sinal MRS pode ser selecionada.

Quando Pr. 17 esta definido para "4", o sinal MRS do terminal
externo (saida de parada) pode ser alterado para entrada
normalmente fechada (contato NC), e o sinal MRS da
comunicacéo pode ser alterado para entrada normalmente aberta
(contato NO).

Valor de ajuste "0" | (valor inicial) |Valor de ajuste "2"

Inversor

Inversor

Saida de
Parada

O motor gira livre até parar  g3ida de

Parada
MRS

sD

Tempo

Sinal MRS

Sinal ON
STF (STR)

M18 @ Consulte a secéo sobre Pr. 1.
mw @ Consulte a se¢éo sobre Pr. 3.
20, 21 @ Consulte a secdo sobre Pr. 7.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

Pr. 22 Nivel de operacéo de prevengédo
de Stall

Pr. 23 Fator de compensacdo de nivel de
operacdo de prevencéo de Stall a dupla velocidade

Pr. 48 Corrente de operacdo de
prevencao de segundo Stall

Pr. 66 Frequéncia de inicio de redugdo
de operagéo de prevencdo de Stall

Pr. 156 Selecdo de operacdo de Pr. 157 Temporizador de saida de sinal
prevencao de Stall oL
Pr. 277 Comutagdo de corrente de
operag&o de prevencdo de Stall
Esta fungdo monitora a corrente de saida e altera automaticamente a
frequéncia de saida para evitar que o inversor venha a ter paradas falsas
devido a sobrecorrente, sobretensdo, etc. Pode também limitar a
prevencdo de stall e a operacdo de limite de corrente de resposta rapida
durante a aceleracéo/desaceleragdo, acionamento ou regeneragao.
Além disso, o limite de torque que limita o torque de saida para o
valor pré-determinado pode ser selecionado.
® Prevencdo de Stall
Se a corrente de saida excede o nivel de operagao de prevencgéo de
stall, a frequéncia de saida do inversor é variada automaticamente
para reduzir a corrente de saida.
® Limite de corrente de resposta rapida
Se a corrente excede o valor limite, a saida do inversor é desligada
para evitar uma sobrecorrente.
® Defina em Pr. 22 a porcentagem da corrente de saida para a corrente
nominal do inversor em que a operagdo de prevencdo de stall serd
executada. Normalmente, defina este parametro para 150% (valor inicial).
® Durante a operacéo de alta velocidade acima da frequéncia nominal
do motor, a aceleragdo nao pode ser realizada porque a corrente do
motor ndo aumenta. Se a operagdo é executada numa faixa de alta
frequéncia, a corrente no bloqueio do motor torna-se menor do que
a corrente de saida nominal do inversor, e a funcdo de protecédo
(OL) néo é executada mesmo quando o motor esta parado.
Para melhorar as caracteristicas de funcionamento do motor neste
caso, o nivel de prevencdo de stall pode ser reduzido na faixa de
altas frequéncias. Esta funcédo é efetiva para executar operacdes
até a faixa de alta velocidade em um separador centrifugo, etc.
Normalmente, definir 60Hz em Pr. 66 e 100% em Pr. 23.
® Ao definir "9999" (valor inicial) em Pr. 23 fator de compensacao de nivel
de operacdo de prevencdo de stall a dupla velocidade, o nivel de
operacao de prevencéo de stall é constante no ajuste de Pr. 22 até
400Hz.

Pr.22
Quando Pr: 23 = 9999
| -

o ! Quando Pr: 23 = "9999", o nivel de operagao
'g = ! de prevengao de stall € como definido em

s g ! Pr. 22 em 400Hz.

1]

§3 |

Q i

] I

QO ; |

5 I i+ Nivel de operagao de prevengdo
23 1 K3 de stall como definido em Pr. 23
S5 | .

Pr 66 400Hz
Frequéncia de saida (Hz)

® A operagéo de prevencéo de stall e a fungao de limite de corrente
de resposta rapida pode ser restringida de acordo com a condicéo
de operacao usando Pr. 156.

® Quando Pr. 277 ="1", o limite de torque pode ser definido. O nivel de
limite de torque pode ser definido usando Pr. 22 .

24a27

@ Consulte a se¢do sobre Pr. 4.

Caracteristicas

Exemplo de
conexao

des

Padrao

Especifica

Desenhos de
Dimensoes
Externas

Diagrama de
Conexdo de Terminal
Explanagéo de
Especificagdo
de Terminal

Unidade

Painel de operagao

de Parametro
FR Configurator

Lista de
Parametro

3 o
Q5
% 17}

(OS
3°@
s
w

. . - ~ Funcgdes
Garantia Compatibilidade Motor Instrucdes Opcdes Protetoras

Pesquisa

34



29
Padrao de aceleracao/desaceleracao

Pr. 29 Selegdo de padréo de aceleragéo/desaceleracdo

Vocé pode definir o padrdo de aceleragdo/desaceleracao

apropriado para a aplicacéo.

® Aceleracéo/desaceleracdo linear (definindo
"0", valor inicial)
Para a operacéo do inversor, a frequéncia de
saida é feita para mudar linearmente
(aceleragao/desaceleracdo linear) para
evitar um estresse excessivo do motor e do
inversor para atingir frequéncia definida
durante a aceleracéo, desaceleracao, etc.,
quando a frequéncia muda.

® Acelerac@o/desaceleracdo A de padréo-
S (ajuste "1")
Para aplicacbes de fuso de ferramenta de
magquinas, etc.
Usado quando a aceleracdo/desaceleracio
deve ser realizada em um curto espago de
tempo para uma faixa de alta velocidade nao
inferior a Pr. 3 Frequéncia base (fb).

Valor de ajuste "0"
[Aceleragéo/
desaceleragao linear]

Frequéncia de saida (Hz)

Valor de ajuste "1"

[Aceleragao/desaceleragao A
de padréo-S]

Frequéncia de saida (Hz)

® Acelerac@o/desaceleracdo B de padréo-

[Aceleragao/desaceleragao S (ajuste "2")
N de padréo-S B] .
T Para prevenir o deslocamento de carga
© em transporte e outras aplicacdes.
E 8 Uma vez que a aceleragdo/desace-

£ - z .
E;@ leracéo é sempre feita em forma de S, da
T frequéncia atual (f2) para a frequéncia
Fl alvo (f1), esta fungdo facilita o choque
3 produzido na aceleracio/desaceleragao
3
8 e é efetiva para a prevencgéo do colapso
«@
g’ da carga, etc.
w
Tempo

30, 70
Selecado de unidade de regeneracao

Pr. 70 Taxa de freio regenerativo especial

Pr. 30 Selegdo de funcéo regenerativa
® Ao realizar partidas/paradas frequentes, use o resistor de freio opcional
para aumentar a capacidade de regeneragao. (0.4K ou mais)
® Use um conversor comum de regeneracao de poténcia (FR-CV) para
operagao continua em estado de regeneragéo.
Use um conversor de alta eficiéncia (FR-HC) para a supressé@o
harménica e melhoria do fator de poténcia.

Valor de | Valor de
ajuste de | ajustede Unidade de regeneracao
Pr. 30 Pr. 70
0 Resistor de freio (tipo MRS, tipo MYS)
(Valor " Unidade de freio (FR-BU2) .
i Conversor comum de regeneragéo de poténcia (FR-CV)
Conversor de fator de alta poténcia (FR-HC)
Resistor de freio (tipo MYS)
6%

1 (Ao usar a 100% de torque 6%ED ) =3

10/6% =2 | Resistor de freio de taxa alta (FR-ABR)

Conversor de fator de alta poténcia (FR-HC)
(quando uma reinicializagdo automatica
apos falha instantanea de alimentacéo é
selecionada)

*] A taxa de freio varia de acordo com a capacidade de inversor.
*2 7.5K ou menos/11K ou mais
*3 Disponivel apenas para o FR-E720-3.7K

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

31a36

Evite pontos de ressonancia mecanica

(salto de frequéncia)

Pr. 31 Salto de frequéncia 1A
Pr. 33 Salto de frequéncia 2A
Pr. 35 Salto de frequéncia 3A

Pr. 32 Salto de frequéncia 1B
Pr. 34 Salto de frequéncia 2B
Pr. 36 Salto de frequéncia 3B

Quando se deseja evitar a
ressonancia atribuivel a
frequéncia natural de um
sistema mecanico, estes
parametros permitem que
frequéncias ressonantes
sejam saltadas.

Frequéncia definida (Hz)

® Até trés areas podem ser definidas, com as frequéncias de salto
definidas tanto para o ponto superior como para o inferior de cada area.

® As definicdes de saltos de frequéncia 1A, 2A, 3A séo pontos de salto, e
a operacdo é realizada nestas frequéncias nas areas de salto.

® O salto de frequéncia ndo é executado se o valor inicial é definido
para "9999".

® Durante a aceleragdo/desaceleracdo, a frequéncia de operagéo
dentro da é&rea definida é valida.

37

Exibicdo de velocidade

Pr. 37 Exibicéo de velocidade
A tela do monitor e a configuracdo de frequéncia do PU (FR-
PUO04/FR-PUOQ7) podem ser alteradas para a velocidade da
magquina.
® Para exibir a velocidade da maquina, defina em Pr. 37 a velocidade
da maquina para operacdo em 60 Hz.

Ajustede xgglljtgr:gii 'f\fg(;llljtgr:giz Ajuste de | Ajuste de
Pr. 37 il sardla I frequéncia | parametro
0 (valor Hz Hz Hz
inicial) Hz
0.01 2 9998 Velc’)ud.ade de Velt?ud.ade de Velc')md_ade de
maquina *1 maquina *1 maquina *1

*] Férmula de converséo de velocidade da méaquina Pr.37 x frequéncia/60Hz
*2 Hz é exibido em incrementos de 0.01Hz e a velocidade da maquina, em 0.001.
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Selecdo da direcdo de rotacdo datecla RUN
Pr. 40 Selecéo da direcdo de rotagdo da tecla RUN

® Usado para escolher a dire¢do de rotacdo pela operagdo da tecla
RUN do painel de operagéo.

Ajuste de Pr. 40 Descricao
0 Rotacao avante
1 Rotag&o reversa

41 a43
Deteccdo da frequéncia de saida (Sinal SU, FU)

Pr. 41 Sensibilidade até-a-frequéncia Pr. 42 Detecgdo da frequéncia de saida

Pr. 43 Detecgao da frequéncia de saida para
rotacao reversa

A frequéncia de saida do inversor é detectado e disponibilizada

nos sinais de saida.

® O valor de Pr. 41 pode ser ajustada dentro do intervalo de 0% =+
100% presumindo-se que a frequéncia definida é de 100%.

® Este parametro pode ser usado para assegurar que a frequéncia de
operacdo tenha sido alcangada para fornecer o sinal de inicio de
operagao, etc., para equipamentos relacionados.

Frequénciadefinida | Faixa de

% g/ﬁ’ B | yajuste Pr4l
1§ -
~N
g z Tempo
su OFF ON OFF

® Quando a frequéncia de saida sobe até ou acima do definido em Pr.
42 o sinal de deteccéo de frequéncia de saida (FU) é emitido. Esta
funcdo pode ser utilizada para a operagdo de frenagem
eletromagnética, sinal aberto, etc.

® Quando a frequéncia de deteccéo é definida em Pr. 43, a deteccéo
de frequéncia usada exclusivamente para rotacéo reversa também
pode ser definida. Esta fungdo é efetiva para chavear o tempo de
operagdo do freio eletromagnético entre a rotacdo avante
(elevacéo) e a rotagdo reversa (queda) durante uma operacgao de
elevacdo vertical, etc.

__/Rotagéo
i avante |
1 T

Sinal de saida ; 1 :
Fy QFFON OFF

Frequéncia de saida (Hz)

44, 45 Consulte a se¢éo sobre Pr. 7.
46 Consulte a se¢éo sobre Pr. 0.

47 Consulte a se¢ao sobre Pr. 3.

48 Consulte a segéo sobre Pr. 22.
51 Consulte a se¢éo sobre Pr. 9.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

52,54, 170, 171, 268, 563, 564

Alteracdo das descricGes de monitor DU/PU

Limpeza de monitor cumulativo

Pr. 52 Selecéo de dados de tela principal DU/PU  Pr. 54 Selegéo de fungdo do terminal FM
Pr. 170 Limpeza do medidor watt-hora  Pr. 171 Limpeza do medidor de hora de operagdo
Pr. 268 Selecao de digitos decimais de monitor  Pr. 563 Tempos de transferéncia de tempo de energizacéo
Pr. 564 Tempos de transferéncia de tempo de operagdo

O monitoramento a ser exibido na tela principal do painel de controle e da
unidade de parametro (FR-PUO4/FR-PUQ7) pode ser selecionado.

i | Ajuste de Pr. 52 | Valor de
Tipos de Uni- [T EDde | Monitor | ajuste | Valor de escala
monitoramento | dade | painel de | principal | dePr.54 cheia
operagdo | dePU | (FM)
Frequéncia de saida | 0.01Hz 0/100 1 Pr.55
Corrente de saida 0.01A 0/100 2 Pr. 56
x a Classe 100V, 200V: 400V
Tensdo de saida| 0.1V 0/100 3 Classe 400V: 800V
Indicacédo de o 01100 o o
falha ou alarme
B 00112 S x1 5 |prss
de frequéncia
Torque de motor *2 | 0.1% 7 *1 700 eraueinominalido
motor aplicado x 2
Tensdo de saida 0.1V 8 Xl 8 Classe 100V, 200V: 400V
de conversor ’ Classe 400V: 800V
Taxa de freio ® Taxa de freio definida
regenerativo Q% € il © em Pr.30ePr.70
fator de carga de Nivel de operagéo de
relé O/L térmico 0.1% 10 *1 10 |func&o de relé térmico
eletronico eletrénico
palodeicolda 0.01A n *1 1 |Pr.56
corrente de saida ) )
Valor de pico da .
tensédo de saida | 0.1V 12 *1 12 gf;iéo%ggq\’éé%o\\/’
do conversor ’
Po}enma de 0.01KW 14 Xl 14 Potenua nominal do
saida inversor x 2
Estado do terminal . . “l - -
de entrada
Estado do terminal
a — — *] — —
de saida
Tempo de
energizacao 1h 20 — —
cumulativa *3
Saida de tenséo
PO — — 21 —
de referéncia
Tempo de operagéo 1h 23 - -
real 3, *4
Fator de carga 0.1% 24 24 |200%
de motor
Poténcia 0.01kWh
. 25 — —
cumulativa 25
Ponto de ajuste PID | 0.1% 52 52 | 100%
Valores medidos
0, 0,
de PID 0.1% 53 53 100%
Desvios de PID | 0.1% 54 — —
Monitoramento
de terminal E/S — 55 — — —
de inversor
Estado de terminal o 56 . . .
de entrada opcional
Estado de terminal o 57 . . .
de saida opcional
Fator de carga Nivel de operagéo
térmico de 0.1% 61 61 |de relé térmico
motor (100%)
Fator de carga Nivel de operagéo
térmico de 0.1% 62 62 |de relé térmico
inversor (100%0)

x] Selecionado pela unidade de parametro (FR-PU04/FR-PUQ7)

*2 A exibi¢do de torque de motor permanece com "0" sob controle V/F.

*3 O tempo de energizagdo cumulativa e tempo de operacdo real sdo
acumuladas de 0 a 65535 horas; depois limpos, e acumulados
novamente a partir de 0. Quando o painel de operagéo é usado, o tempo
é exibido até 65,53 (65530h), pressupondo-se que 1lh = 0,001, e
subsequentemente, adicionado a partir de 0.

x4 O tempo de operacgdo real ndo € incrementado se o tempo de operagao
cumulativa antes do desligamento do fornecimento de energia for inferior
a 1lh.

*5 Ao utilizar a unidade de parametro (FR-PU04/FR-PUQ7), "kW" é exibido.

Caracteristicas
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* Gravar "0" em Pr. 170 limpa o monitoramento de poténcia cumulativa.

* Vocé pode verificar que os nimeros do monitoramento de tempo de
energizagao cumulativa excederam 65535h com Pr. 563 e que 0s nimeros
de monitoramento de tempo operag&o real excederam 65535h com Pr. 564.

e Gravar "0" em Pr. 171 limpa o monitoramento de tempo de operag&o real.

Ajuste de

Descricao
Pr. 268

9999

Sem fungéo
(valor inicial) E

Para a primeira ou segunda casa decimal (incrementos de 0,1
ou incrementos de 0,01) do monitoramento, os nimeros na

0 primeira casa decimal e menores sao arredondados para exibir
um valor integral (incrementos de 1).

O valor de monitoramento menor que 0,99 é exibido como 0.

Quando duas casas decimais (incrementos de 0,01) séo monitoradas, a

30, 57, 58, 162, 165, 299, 611

Operacdo de reinicio automatico apos falha
instantanea de alimentacdo/partida transitoria

Pr. 30 Selecao de fungéo regenerativa
Pr. 58 Tempo de amortecimento de

Pr. 57 Tempo de coasting de reinicio
Pr. 162 Reinicio automatico apos a sele¢do

reinicio de falha de alimentagéo instantanea
Pr. 165 Nivel de operacdo de prevencdo de stall ~ Pr. 299 Selecao de deteccéo de sentido
para reinicio de rotag&o no reinicio

Pr. 611 Tempo de aceleracdo em um reinicio
Vocé pode reiniciar o inversor sem parar o motor nos seguintes
casos:
* Quando a alimentagéo volta depois de uma falha de alimentacéo instantanea
¢ Quando o motor funciona em inércia no inicio

casa decimal 0,01 é descartada e 0 monitoramento exibe a primeira NGmero Eaixa de
1 casa decimal (incrementos de 0,1). ) Descrigao
Quando o digito de exibigio do monitoramento é originalmente em de Pr. ajuste
incrementos de 1, ele € exibido inalteradamente em incrementos de 1. 0 (valorinicial), | Quando MRS (X10) se ativa e depois se desativa
¢ Quando Pr. 52 ¢é definido como "100", o monitoramento de frequéncia 30 = QYT GUEF e frequ.enma i p.artlda -
definida é exibido durante uma parada e o monitoramento de frequéncia de 2 Gl (qu) seavae depf"s s i
saida é exibido durante a operacdo. (LED de Hz tremula durante a parada e Clpzize ol il eluomelis
se ilumina durante a operacao.) LT @0 (S erer A1
22Ka75K...... 2s,
Pr. 52 0 i
11K ou mais ....... 3s
0 100 o )
. = Os tempos acima s&o os tempos de coasting.
Durante operacao/ Durante Durante Gl Defina o tempo de espera para reinicio disparado por
= 1abs
parada parada operacao inversor apés uma falha de alimentagéo instantanea.
Frequéncia de | Frequéncia de Frequéncia | Frequéncia de 9999
a a - q L Sem reinicio
saida saida definida * saida (valor inicial)
Corrente de saida Corrente de saida 58 0 a 60s Defina um tempo de inicio de tenséo no reinicio.
Tensao de saida Tens&o de saida 0 Com busca de frequéncia
Indicacéo de L Sem busca de frequéncia
i arE 1 (valor inicial)
Indicacéo de falha ou alarme i = i
falha ou alarme 162 (sistema de tensao reduzida)
10 Busca de frequéncia a cada partida
* A frequéncia definida mostrada indica a frequéncia a ser disponibilizada 11 Sistema de tens&o reduzida a cada partida
guando o comando de partida esta ativo. - - -
Diferente do ajuste de frequéncia exibida quando Pr. 52 = "5", o valor Considera a corrente nominal do inversor como
com base no salto de frequéncia e na frequéncia maxima/minima é 165 0 a 200% 100% e define o nivel de operac&o de prevengao
exibido. de stall durante a operag&o de reinicio.
55 56 0 (valor inicial) | Sem detecgéo da dire¢éo de rotagcéo
' 1 Com detecgédo da direcdo de rotacéo
Referéncia da saida de monitoramento - Quando Pr. 78 = 0, a direcao de rotagao &
do terminal FM 5500 detectada.
- - - - - Quando Pr. 78 = 1, 2, a direcéo de rotacéo
Pr. 55 Referéncia de monitoramento de frequéncia ~ Pr. 56 Referéncia de monitoramento de corrente L,
ndo é detectada.
Defina o valor de escala cheia da saida de valor de monitoramento Tempo de aceleracao para atingir Pr. 20
do terminal FM. 0 a 3600s Frequéncia de referéncia de aceleragio/desaceleracio no
Monitoramento+ | Parametro de referéncia | Valor de referéncia 611 reinicio.
Frequéncia Pr. 55 60Hz 9999 O tempo de acelerago para o reinicio é o
Corrente nominal do (valor inicial) | tempo de aceleragdo normal (i. e. Pr. 7).
Corrente Pr. 56 inversor

* Consulte a secéo sobre Pr. 52 para nomes de monitoramento.

Velocidade de pulso (terminal FM)

2400
pulso/s
1440
pulso/s

Referéncia de Pr55 400Hz
frequéncia de saida

Referéncia de Pr56 500A
corrente de saida

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.



® Quando Pr. 162 = "1" (valor inicial) ou "11", a operagédo de reinicio
automatico é realizada num sistema de tenséo reduzida, onde a
tensdo € gradualmente aumentada com a frequéncia de saida
inalterada daquela antes de uma falha de alimentacéo instantanea,
independentemente da velocidade de coasting do motor.

Tempo instantaneo (de falha de alimentagéo)
l—>{

Fonte de ali &0
(RIL1, SIL2, TIL3)

Velocidade do motor N
(r/min)

Frequéncia de saida «
do inversor f (Hz)

Tensao de saida
do inversor E (V)

Tempo de coasting  /  [€7|

Ajuste de Pr: 57 Tempo de amortecimento de
reinicio (ajuste de Pr. 58)

* O tempo de desligamento da saida varia de acordo com a condigéo de carga.

® Quando "0" ou "10" é definido em Pr. 162, o inversor inicia
suavemente depois de detectar a velocidade do motor ao
restabelecimento da alimentacé&o. (A capacidade do motor deve ser
igual ou uma classificagao inferior a capacidade do inversor)
Ao usar a busca de frequéncia, execute a auto sintonia offline.
Observe-se também que ha um limite de comprimento de fiagao.
(Consulte a pagina 69)

® Mesmo quando o motor esta rodando na direcdo oposta, o inversor
pode ser reiniciado suavemente, uma vez que a direcdo de rotagdo
é detectada. (Vocé pode selecionar se quer fazer a detec¢do da
direcéo de rotagdo ou ndo com Pr. 299 Selecéo de deteccdo da diregdo
de rotacdo no reinicio.)

Tempo instantaneo (de falha de alimentagéo)
Fonte de alimentagéo ‘
(RIL1, S/L2, TIL3) [

Frequéncia de saida *
do inversor f (Hz)

Velocidade do
motor N (r/min)

Tenséo de saida
do inversor E (V)

[Tempodeooas'ng} . [Tempodedaeqﬁi/
(Pr57) develocidade

* O tempo de desligamento da saida varia de
acordo com a condigéo de carga.

“Tempo de amortecimento
de reinicio (ajuste de Pr: 58)

Tempo de aceleragédo em
um reinicio
(ajuste de Pr. 611)

® A operagdo de reinicio depois de ativar o sinal MRS (X10),
desativando-o em seguida, pode ser selecionada usando Pr. 30.
Defina quando a operagdo de reinicio apés falha de alimentacéo
instantanea é selecionada durante a utiliza¢éo do conversor de fator
de alta poténcia (FR-HC).

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

PRE

Funcéo de ajuste remoto

Pr. 59 Seleg&o de fungéo remota

® Se 0 painel de operagdo esta localizado longe do gabinete, vocé
pode usar sinais de contato para realizar a operagdo com
velocidade variavel continua, sem o uso de sinais analdgicos.

® Simplesmente definindo este parédmetro, vocé pode usar a as
funcdes de aceleracdo, desaceleracdo e limpeza de ajustes do
configurador de velocidade motorizada (FR-FK).

Descrigcao

Ajuste de " . Funcéao de
Funcéao de sinal
Pr. 59 armazenamento de
RH, RM, RL i .
ajuste de frequéncia

0 (valor inicial) Ajuste multi-velocidade —

1 Ajuste remoto Com
2 Ajuste remoto N&o usado
Né&o usado
: (Desligar STF/STR limpa
3 Ajuste remoto remotamente a frequéncia
definida)
£
g
E Quando Pr 59=1,2 Quando Pr: 59=1
@ f Quando r: 59=3
2 . sy Y Quando P 59=2,3
& / ) ' ’ \\
o (OHz Tempo
Ace\er'aéao) 7ﬂiim ONr
D | 4
esacsracsa m :
Limpeza (RL) [lon | |
(sTF) _| oN | ew ewl oWl
Alimentagao | ON I oN

* Frequéncia de operagdo externa (exceto multi-velocidade) ou frequéncia
de operagéo PU

=60

Selecdo de controle de economia de energia

Pr. 60 Selecao de controle de economia de energia
Sem um bom ajuste de pardmetro, o inversor executa
automaticamente a operagéo de economia de energia.
Esta fungéo é ideal para aplicagdes de ventilador e bomba
Esta fungédo é vélida apenas para controle V/F.

Ajuste de Pr. 60 Descricao

0 (valor inicial) | Modo de operag&o normal

Modo de controle de excitagdo ideal

O modo de controle de excitagéo ideal é um sistema
de controle que controla a corrente de excitacao para
melhorar a eficiéncia do motor ao méaximo e determina
a tensdo de saida como um sistema de economia de
energia. *

* A corrente de saida pode aumentar ligeiramente, uma vez que a tensdo
de saida é controlada.
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61 a 63, 292, 293
Aceleracao/desaceleracao automatica

Pr. 61 Corrente de referéncia Pr. 62 Valor de referéncia na aceleragéo
Pr. 63 Valor de referéncia na desaceleracéo Pr. 292 Aceleragéo/desaceleracéo automatica
Pr. 293 Selecdo de separacdo de aceleragdo/

desaceleracao

O inversor ajusta automaticamente os parametros apropriados

para a operacao.

® O inversor opera em condi¢cdes idénticas a quando os valores
adequados séo definidos em cada parametro, mesmo se o tempo
de aceleracéo/desaceleracdo e o padrao V/F nédo estdo definidos.
Este modo de operacdo é util quando vocé quer apenas operar,
etc., sem um ajuste fino de parametros.

e NS

65, 67 to 69
Funcdo de nova tentativa na ocorréncia de falha

Pr. 65 Selegdo de nova tentativa Pr. 67 Nimero de novas tentativas na ocorréncia de falha
Pr. 68 Tempo de espera de nova tentativa ~ Pr. 69 Apagar exibi¢do de contagem de novas tentativas

Se ocorrer uma falha, o préprio inversor reinicia-se automaticamente. Vocé
pode também selecionar a descri¢do da falha para uma nova tentativa.
Quando voce tiver selecionado o reinicio automatico apés falha de
alimentacdo instantanea (Pr. 57 Tempo de coasting de reinicio *
9999), a operacgéo de reinicio é executada no tempo de operagdo
de nova tentativa, que é o mesmo da falta de alimentacéo.

® Use Pr. 65 para selecionar a falha a ser ativada para novas tentativas.
"®" indica o alarme selecionado para novas tentativas.

® Se a aceleragéo/desaceleragéo automatica foi selecionada, inserir o Exibicéo de Ajuste de Pr. 65
sinal jog ou RT (selec@o de segunda fung&o) durante uma parada falhas para 0 1 2 3 4 5
do inversor ir4 comutar para a operagdo normal e dar prioridade a nova tentativa
operagdo JOG ou a selecdo de segunda fungéo. E.OC1 o o o o °
Apés o inicio da operacdo de aceleracio/desaceleracio E.OC2 C O i b
- . . ~ . E.OC3 ® O O ° °
automatica, nenhum sinal JOG ou sinal RT séo aceitos. oVl . = = .
Paramet E.OV2 ® O ° °
] ardmetros
Ajuste de _ _ E.OV3 D ° . D
Pr. 202 Operacéao de ajuste E.THM o
’ automatico E.THT C
0 E. BE [ ®
E. GF ® °
(valor inicial em — - E.OHT o
modo normal) EOLT ) )
1 E.OP1 ® O
(Modo de Sem resistor Defina quando vocé E. PE O O
aceleragéo/ it irelty r acelerar/ E.MB4 D °
¢ unidade de quer aceleral E.MB5 . .
desaceleracdo | freio desacelerar o motor E.MBG ° °
mais curta, elo tempo mais
) b P Pr. 7, Pr. 8 ENE] . .
11 curto. E.USB [ [
(Modo de Com resistor (nivel de operagao E.ILF [ [
aceleracao/ dlenefle de prevencéo de
unidade de

desaceleracdo | freio stall 150%)

® Defina 0 nimero de novas tentativas na ocorréncia de falha em Pr. 67.

mais curta) Ajuste de Pr. 67 Descrigao
7 Com entrada Modo de operagéo 0 (Valor inicial) | Sem fungéo de nova tentativa
(Modo de de sinal de em que um sinal de Defina 0 nimero de novas tentativas na ocorréncia de falhas.
sequéncia de g(k))re“r:tlﬂrsaagge sincronismo de 1a10 A saida de falha ndo é fomnecida durante a operag&o de nova
el £ freio mecénico | operacéo de freio tentativa
P N 9. — Defina 0 nimero de novas tentativas na ocorréncia de falhas.
8 Sem entrada mecanico para 101 a 110 (O valor de ajuste de menos 100 é o nimero de tentativas).
(Modo de de S|Inal~ded aplicacdes de :\stait(ja de falha n&o é fornecida durante a operagéo de nova
' concluséo de ~ o entativa.
sequénciade | o5 e elevacéo vertical é
freio 2) freio mecanico | emitido. ® Use Pr. 68 para definir o tempo de espera a partir de quando o

® Use Pr. 61 a Pr. 63 para alterar a corrente de referéncia para o modo
de aceleracé@o/desaceleragdo mais curta e o modo de aceleracéo/
desaceleracdo ideal.

® O calculo de aceleragdo/desaceleragdo pode ser realizado
individualmente.
Esta fungdo se torna valida no modo de aceleragdo/desaceleragéo
mais curta.

Ajuste de

Descrigcao
Pr. 293

Ambos os tempos de aceleragao/desaceleracdo

0 (Valor inicial) ~
séo calculados.

Somente o tempo de aceleracéo é calculado.

Somente o tempo de desaceleragéo é calculado.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

inversor gira em falso até uma nova tentativa ser feita no intervalo
de 0,1 a 10s.

® Ler o valor de Pr. 69 fornece o numero cumulativo de vezes de
reinicio com sucesso feito por nova tentativa. (Utilize o valor de
ajuste "0" para limpar).

66 Consulte a se¢ao sobre Pr. 22.
67 a 69 Consulte a segéo sobre Pr. 65.

70 Consulte a secéo sobre Pr. 30.




71, 450

Selecdo de motor (motor aplicado)
Pr. 71 Motor aplicado Pr. 450 Segundo motor aplicado
A configuragdo do motor utilizado seleciona a caracteristica

térmica adequada para o motor.

72,240

Selecédo de Soft-PWM e Frequéncia de

portadora

Pr. 72 Selecao de frequéncia PWM Pr. 240 Selecéo de operagéo Soft-PWM

Vocé pode alterar o som do motor.

A configuragdo € necessaria para usar um motor de torque Br Faxade
fsti Armi 3 5 térmi _ i Descrigdo
cons}arlte. A caracteristica te’rmlcz?l ‘da funcdo de relé térmico NGmero | ajuste %
eletrnico adequada ao motor & definida. Frequéncia portadora PWM pode ser alterada. O
. 72 0al5 | ajuste é em [kHz].
PAJ7U15I§ deO Caracteristica Térmica da Motor (Od: Motor Note que 0 indica 0.7kHz e 15 indica 14.5kHz.
= A usedo —_—
riL Funco de Relé Térmico T ) — 240 0 Soft-PWM ¢ invalido
Sl adrdo | Torque constante — 7 v VAT
Pr. 71| Pr. 450 Eletrénico (SF-JR. etc.) | (SF-JRCA, efc) 1 Quando Pr. 72 ="0 a 5", Soft-PWM ¢é valido.
0 Caracteristicas térmicas de um motor o
padrdo(valor inicial de Pr. 71) 73’ 267
1 Caracteristicas térmicas do motor de o = —
torque constante Mitsubishi Sel ecao de entrada anal6 gica
40 Caracteristicas térmicas do motor de O *1 - -
alta eficiéncia Mitsubishi SF-HR r. 73 Selegdo de entrada analégica r. elecdo de entrada de Termina
- Pr. 73 Seleg&o de entrad | Pr. 267 Selecdo de entrada de Te 14
Caracteristicas térmicas do motor de a ; 5 5
— °
50 {orque constante Mitsubishi SF-HRCA O #2 Voceé pode selecionar a fungéo que comuta.gntre a rotagao a\./ante e
3 — [Padrao ) rotacdo reversa de acordo com as especificagfes do terminal de
13 | — [Torque constante o) entrada analégica e o nivel de entrada analdgica.
Motor padréo f anto a entrada de tensé@o (0 a 5V, 0 a como a entrada de
Selecione ® Tant trada de tensdo (0 a 5V, 0 a 10V trada d
28 = '\ft;‘(‘xsm SF-JR4AP | «configuraciio % corrente (4 a 20 mA) podem ser selecionadas para os terminais 4
@ ulmenos) de auto ajuste P
3 Alta eficiéncia offline” oo usados para a entrada analogica.
— . L * . ~ . .
Mitsubishi SF-HR Defina a chave de entrada de tens&o/corrente na posigéo "V" para selecionar a
53 | — mg&‘;s&“;aﬁgm O 2 entrada de tensdo (0 a 5V/0 a 10V), e a posigdo "I" para selecionar a entrada de
2 — [Padrao 16} corrente (4 a 20 mA), e altere a configuragdo do parametro (Pr. 267).
14 | — [Torque constante o) ([__]indica ajuste de velocidade principal)
Motor padrdo Dados de auto A 3 pem— 5 _
24 | — |Mitsubishi SF-JR4P | ajuste podem ¢} juste de ntrada de : peracao
(1.5kW ou menos) ser lidos, Pr. 73 Terminal 2 Entrada de Terminal 4 reversivel
Alta eficiéncia alterados e 0 0a 10V
44 — IR ini O *1 a
Mitsubishi SF-HR definidos. 1 0a5y Quando o sinal AU esta . N?O
Torque constante - a R unciona
54 — | Mitsubishi SE-HRCA O 2 (valorlgumal) oV desligado
= a X .
5 — [Padréiox3 Entrada direta © Sim
11 0as5V
15 — | Torque constante *3 de constantes (@] . —
5 — Padrao +4 e o) (1) Quando o sinal A.\U esta ligado N0
16 | — |Torque consante *4 habilitada o) o e x De acordo com ajuste d_e Pr 267 funciona
— [9999 [ Sem segundo motor aplicado (Valor inicial de Pr. 450) (V2 or1|(;1|0|a) 0:4 2 20mA (valor inicial)
*1 Constantes de motor de motor de alta eficiéncia Mitsubishi SF-HR x 10asv Sim
#2 Constantes de motor de motor de torque constante Mitsubishi SF-HRCA. 1 2:0a 10V
*3 Conex&o estrela N
~ N
*4 Conexao delta 1:(“/
® Para 5.5K e 7.5K, as definicdes de Pr. 0 Reforco de torque e Pr. 12 2 reversa || avante
. - ~ G Pr.125Kowc---- P ERREEERE
Tensdo de operacdo de freio de injegdo CC sdo alteradas i " Reversivel; 3
automaticamente de acordo com as definicbes de Pr. 71 como §
g Na '
segue. E reversii\a/ZI 3
Parémetro de ] . Configuracao de C2(Pr. 902) L, Terminal 2
Alteracéo ?nooqggu;?ﬁgg Sle motor de torque 0 2.5V sv entrada (V)
Automatica P constante *2 C3(Pr.902) C4(Pr.903)
Pro 3% 2% Sinal de ajuste de frequéncia
Pr.12 4% 2%
x] Ajuste de Pr. 71: 0, 3 a 6, 23, 24, 40, 43, 44 74

*2 Ajuste de Pr. 71: 1, 13 a 16, 50, 53, 54

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

Nivel de resposta da entrada analdgica
e eliminagéo de ruido

Pr. 74 Constante de tempo de filtro de entrada

® A constante de tempo do filtro de atraso priméario pode ser definida para o
comando de frequéncia externa (sinal de entrada analdgica (terminal 2, 4))
¢ Eficaz para a filtragem de ruido no circuito de ajuste da frequéncia.

* Aumente a constante de tempo do filtro se a operagdo estavel
né&o puder ser realizada devido ao ruido.
Um ajuste maior resulta em uma resposta mais lenta. (A
constante de tempo pode ser definida entre aproximadamente
5ms a 1s com a configuragdo de 0 a 8.)
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75

Selecdo de Reset, deteccédo de PU

desconectado

Pr. 75 Selecéo de Reset/deteccdo de PU
desconectado/selecdo de parada de PU

Vocé pode selecionar a aceitacdo de entrada de reset, fungdo de
detecgdo de conector PU (FR-PU0O4/FR-PUQ7) desconectado, e
funcéo de parada de PU.

79, 340
Selecdo de modo de operacao

Pr. 79 Selegdo do modo de operagao Egmiﬁ?cgsgeoﬁo de modo de inicializagéo de
® Usado para selecionar o modo de operacéo do inversor.
O modo pode ser alterado como desejado entre a opera¢do usando sinais
externos (operagdo externa), a operacdo a partir do PU (FR-PUO4/FR-
PU07), a operagdo combinada de operagdo PU e operagdo externa
(operagdo combinada externa/PU, e operacdo NET (quando a

comunicagdo RS-485 ou uma opgao de comunicagao é usada).

Aluste " Detecgéo de PU Selecao de
Selecao de Reset
dePr.75 desconectado | parada de PU
0 Entrada de Reset SeoPUé

normalmente habilitada

Entrada de Reset € habilitada

somente quando ocorre uma falha.

desconectado, a
operagao sera
continuada.

Entrada de Reset
normalmente habilitada

Entrada de Reset é habilitada

somente quando ocorre uma falha.

Quando o PU é
desconectado, a
saida do inversor
é blogueada.

Pressionar

desacelera o
motor para uma
parada apenas
no modo de
operacéo de PU.

Entrada de Reset
normalmente habilitada

Entrada de Reset é habilitada

somente quando ocorre uma falha.

SeoPUé
desconectado, a
operagao sera
continuada.

Entrada de Reset
normalmente habilitada

Entrada de Reset € habilitada

somente quando ocorre uma falha.

Quando o PU é
desconectado, a
saida do inversor
é blogueada.

Pressionar

desacelera o
motor para uma
parada em
qualquer dos
modos de
operacéao, de PU,
externo e de
comunicacao

® Selecdo de reset
Vocé pode selecionar o tempo de operagdo da entrada de fungéo
reset (sinal RES, comando de reset através da comunicagao).

® Deteccdo de PU desconectado
Esta funcdo detecta que o PU (FR-PUO4/FR-PU07) foi
desconectado do inversor por mais de 1s e faz com que o inversor
fornega uma saida de falha (E.PUE) e venha a desengatar.

® Selecao de parada de PU
Em qualquer dos modos, operagéo de PU, operacdo externa e operagao
da rede, o motor pode ser parado pressionando (g do PU.

77
Prevencao de regravacao de parametro

Pr. 77 Selecdo de gravagéo de parametro

Vocé pode selecionar se a gravacdo de varios parametros pode
ser realizada ou ndo. Use esta funcdo para evitar que os valores
dos parametros sejam regravados por falha de operagéo.

Ajuste de Pr. 77 Descricao
0 (valor inicial) A gravagdo é habilitada somente durante uma parada.
1 O parametro ndo pode ser gravado.
2 A gravacdo de parametro esta habilitada em qualquer modo
de operagdo, independentemente do estado de operagao.
78

Prevencao de rotacao reversa do motor
Pr. 78 Selecéo de prevengdo de rotagdo reversa

Esta fungio pode evitar falha de rotacdo reversa resultante da
entrada incorreta do sinal de partida.

Ajuste Indicacéo de LED
Descrigao == : OFF
de Pr.79 =1 ON
Use modo de comutagdo externa/PU Modo de operagéo
externa
0 (pressione para comutar entre modos E
-(\{a!olr de operagdo PU e Externa.) Modo de
Tifet) Ao ligar, o inversor é colocado no modo de | OPeragéo PU
operagao externa. _
1 Fixo em modo de operagéo PU _
Modo de operagao
Fixo em modo de operagédo externa SEE
5 A operag&o pode ser executada comutando ﬂ
entre os modos de operagdo externa e Modo de operagéo
NET. NET
NET!|
[}
Modo de operagdo combinada Externa/PU 1
Comando de frequéncia | Comando de partida
Configuracao do painel de
3 operagdo e PU (FR-PUO4/ | Entrada de sinal
FR-PUQ7) ou_entrad~a de sinal ST
externo (configuracao de .
multi-velocidade entre os (terminal STF,
terminais 4-5 (valido quando | STR)
o sinal AU é ligado)). m
Modo de operagdo combinada Externa/PU 2
Comando de frequéncia | Comando de partida
Entrada de sinal Entrada a partir do
s [oxemo T
) edo -
(terminal 2, 4, JQG, FR-PUO?)
selecdo de multi-
velocidade, etc.) ()
Modo de
operacéo PU
Modolcomuitacao Modo de operagéo
6 Alterna entre operac¢éo PU, operacédo externa
externa e operagdo NET, enquanto mantém “
0 mesmo estado operacional. "
Modo de operagao
NET
NET]
-
Modo de operacao externa (bloqueio de
operagéo PU) Modo d~e
Sinal X12 ON operacéo PU
Modo de operagdo pode ser chaveado
7 para o0 modo de operagéo PU.
(parada de saida durante operacéo Modo de operagéo
] externa) externa
Sinal X12 OFF
Modo de operacgdo néo pode ser “
chaveado para o modo de operagéo PU.

Ajuste de Pr. 78 Descricao
L Tanto rotag&o avante como reversa
0 (valor inicial) .
permitidas
1 Rotacao reversa desabilitada
2 Rotagao avante ndo permitida

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrucdes.




® Especifique o modo de operagao ao ligar (Pr. 340)

* Quando a alimentagdo é ligada ou quando a energia volta depois
de falha de alimentacéo instantanea, o inversor pode ser iniciado
no modo de operacao da rede.
Depois que o inversor € iniciado no modo de operagdo de rede, a gravagao
de pardmetros e a operagdo podem ser realizadas a partir de um programa.
Defina este modo para operagdo de comunicacdo usando a comunicagéo
RS-485 do inversor ou opgéo de comunicagao.

* Vocé pode definir o modo de operagdo ao ligar (reiniciar) de
acordo com o ajuste de Pr. 79 e Pr. 340.

. . Modo de Operagéo
Ajuste | Ajuste . perag =
de de Pr ao Ligar, na Comutagéo de Modo
’ Restauracéo de de Operacéo
Pr. 340 79 . -
Alimentacéo, Reset
0
(valor Como definido em Pr. 79.
inicial)
~ Pode ser comutado para
Modo de operacgao ~
0 NET modo de operagao
externa, PU ou NET *1
N Fixo em modo de
1 Modo de operagdo PU .
operagdo PU
Comutacao entre o modo
de operacéo externa e
> Modo de operagdo NET esta habilitado
NET Comutacao para o0 modo
de operacéo PU
desabilitado
a4 Modo de operacgéo Comutagao de modo de
1 ' combinada Externa/PU operacao desabilitado
Comutacao entre o modo
6 Modo de operagdo de operagéo externa,
NET PU, e NET é habilitada
durante a operagao.
) Pode ser comutado para
Sinal X12 (MRS) ON -
. 0 modo de operagéo
...Modo de operagdo NET
externa, PU ou NET*1
- Fixo em modo de
Sinal X12 (MRS) ON operacao externa
..Modo de operagao (comutado forgosamente
externa para modo de operacao
externa)
~ Comutacao entre o modo
Modo de operagdo ~
0 — de operacdo PU e NET
esta habilitado*2
N Fixo em modo de
1 Modo de operacdo PU ~
operagdo PU
2 Modo de operagdo Fixo em modo de
NET operagao NET
24 Modo de operacdo Comutacao de modo de
10 ' combinada Externa/PU operacao desabilitado
Comutacéo entre o modo
& Modo de operagao de operacdo PU, e NET
NET é habilitada durante a
operacaox2
Fixo em modo de
operagao externa
Modo de operagao perag
7 (comutado forgosamente
externa ~
para modo de operacédo
externa)

*1 O modo de operagdo ndo pode ser alterado diretamente entre o modo
de operagdo PU e do modo de operacéo de rede
*2 O modo de operagédo pode ser alterado entre o modo de operagdo PU

e modo de operagao de rede com a tecla do painel de operagao
e sinal X65.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

80, 81, 89, 800
Selecdo do método de controle e do
modo de controle JADwac jGrwmrVcl

Pr. 81 NUmero dos polos do motor
Pr. 800 Selecdo de método de
controle

Pr. 80 Capacidade do motor
Pr. 89 Ganho de controle de velocidade (Vetor de fluxo
magnético avangado)

O controle de vetor de fluxo magnético avancado e o controle de
vetor de fluxo magnético de finalidade geral podem ser
selecionados ao definir a capacidade do motor, o nimero de pélos
em Pr. 80 and Pr. 81. A sele¢cdo de controle de vetor de fluxo
magnético avancado ou o controle de vetor de fluxo magnético de
finalidade geral podem ser feitos por Pr. 800.

Ndmero .
Faixa de .~
de . Descricao
. Ajuste
Parametro
0.1a15kwW | Defina a capacidade do motor aplicado.
80 9999
L Controle V/IF
(valor inicial)
2,4, 6, 8,10 | Defina o nimero de p6los do motor.
81 9999
. Controle V/F
(valor inicial)
20 Controle de vetor de fluxo magnético
800 (valor inicial) | avancado *
Controle de vetor de fluxo magnético de
30 .
finalidade geral *

* Defina um valor diferente de "9999" em Pr. 80 e Pr. 81.

® A flutuacdo da velocidade do motor na flutuacdo de carga pode ser
ajustada usando Pr. 89.
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82 to 84, 90 to 94, 96, 298, 859

Auto ajuste offline

Pr. 82 Corrente de excitagdo de motor

Pr. 84 Frequéncia nominal de motor
Pr. 91 Constante de motor (R2)

Pr. 93 Constante de motor (L2)

Pr. 96 Configuracao/estado de auto ajuste
Pr. 859 Corrente de torque

Pr. 83 Tensdo nominal de motor

Pr. 90 Constante de motor (R1)

Pr. 92 Constante de motor (L1)

Pr. 94 Constante de motor (X)

Pr. 298 Ganho de busca de frequéncia

A operagéo de ajuste automatico offline para calculo automatico de constantes do

117 a 124, 342, 343, 502, 549
Ajuste inicial de Comunicacgéo

Pr. 117 Namero de estagao de comunicagéo PU
Pr. 119 Comprimento de bit de parada
de comunicacdo PU

Pr. 121 Numero de novas tentativas de
comunicacéo PU

Pr. 123 Ajuste de tempo de espera de comunicacéo PU
Pr. 342 Selecdo de gravacéo de EEPROM de comunicagdo
Pr. 502 Selecdo de modo de parada em erro de
comunicagao

Pr. 118 \elocidade de comunicagéo PU
Pr. 120 Verificagdo de paridade de
comunicagdo PU

Pr. 122 Intervalo de tempo de
verificacdo de comunicagdo PU

Pr. 124 Selecéo CR/LF de comunicagdo PU
Pr. 343 Contagem de erro de comunicagéo

Pr. 549 Selecéo de protocolo

motor pode ser executada ao usar controle de vetor de fluxo magnético avancado
e controle de vetor de fluxo magnético de finalidade geral.

Quando o ajuste automatico offline é executado sob controle V/F,
Pr. 298 Ganho de busca de frequéncia necessério para busca de
frequéncia para o reinicio automatico apés falha de alimentacédo
instantanea é definido, bem como as constantes do motor (R1).

(1) Ajustes iniciais e especificag6es de comunicacéo
RS-485 (Pr. 117 a Pr. 124)
Usado para executar as configuragcbes necessérias para a
comunicagdo RS-485 entre o inversor e o computador pessoal.
® Use conector PU do inversor para comunicagao.

7 - ® Vocs . ) A
ek | Ehace Desericao Vocé pode exe(futar ajust(‘es, m‘onlltoramento, etc. de parametros, usando
parametro ajuste 0 protocolo de inversor Mltsublshl ou o protocolo Modbus-RTU.

0 ® Para fazer a comunicacgao entre o computador pessoal e 0
(valor Sem auto ajuste offline inversor, a inicializacdo das especificacbes de
inicial) comunicacao deve ser feita para o inversor.
0 Auto ajuste offline para controle de vetor de A comunicacéo de dados néo pode ser feita se as configuracdes iniciais
fluxo magnético avancado néo séo feitas ou se houver qualquer erro de configuragao.
%6 Auto ajuste offline para controle de vetor de _
11 fluxo magnético de finalidade geral Ndmero | Faixade Descricdo
(compativel com série FR-E500) de Pr. ajuste
Auto ajuste offline para controle V/F 0a3l Especifique o nimero de estagdo do inversor.
(reinicio automatico apés falha de 17 (0a247) Defina os Qumeros .de. estacao do~|nversor
21 . ~ o quando dois ou mais inversores sdo conectados
alimentagé&o instantanea (com busca de *]
: L a um computador pessoal.
() Defina a velocidade de comunicagéo.
® Vocé pode copiar os dados de auto ajuste offline (constantes do 18 i, | QUEETES AR X IODG el e RREERE 0
. comunicag&o.
motor) para outro inversor com o PU (FR-PUQ7). 192, 384 ¢

Por exemplo, a velocidade de comunicacgéo é
® Mesmo quando os motores (motor de outro fabricante, SF-JRC, 19200 bps quando o valor de ajuste é de 192.

etc.) que ndo motores padrdo Mitsubishi (SF-JR SF-HR 0.2kW ou Comprim. de bit de parada | Comprim. do dado
mais) e motores de torque constante Mitsubishi (SF-JRCA 4P SF- 0 1bit
HRAC 0.2kW a 15kW ) séo utilizados, ou o comprimento da fiagéo é 1 (yglor bit 8bit
longa, usar a fungdo de auto ajuste offline faz com que o motor inicial)

119

funcione com as caracteristicas operacionais ideais. 10 Lbit 7bit
. . . 11 2bit
® Condicdes de auto ajuste offline — _
0 Sem verificagao de paridade
* Um motor deve ser conectado. — ; =
. . R 1 Com verificacao de paridade impar
* A capacidade do motor é igual ou uma classificagdo menor do 120 2 (valor
que a capacidade do inversor. inicial) Com verificagéo de paridade par

(note que a capacidade deve ser de 0.1kW ou mais)
* A frequéncia maxima é 120Hz.
* Um motor de alta derrapagem, um motor de alta velocidade e um
motor especial ndo podem ser ajustados.
® Como o motor pode operar aleatoriamente, fixe o motor de forma 9999
segura com um freio mecanico ou certifique-se de que ndo havera
nenhum problema de seguranga quando o motor funcionar.

Defina o nimero permissivel de novas tentativas
na ocorréncia de um erro de recepgao de dados.
Se o numero de erros consecutivos exceder o
valor permitido, o inversor sera desabilitado.

Se ocorrer um erro de comunicacéo, o inversor
néo sera desabilitado

A comunicacdo RS-485 pode ser feita

0al0
121

0 (valor | Note que um erro de comunicagéo (E.PUE)
* Esta instrugdo devera ser seguido especialmente em elevador. inicial) | ocorre assim que o inversor é comutado para o
Note que, se o motor funciona debilmente, o desempenho de ajuste modo de operagdo com a fonte de controle.
nao é afetado. 122 Define_o int~ervalo de tempo de verificagéo de
01a comunicagao. ) o ‘

89 Consulte a Segéo sobre Pr. 80. 999.8s Se _um estado de nao-cqmunlcagao persiste Qor
mais tempo que o permitido, o conversor sera
desabilitado.

9999 Sem verificagdo de comunicacéo
Oa Defina o tempo de espera entre a transmissao
150ms de dados para o inversor e a resposta.
123 9999
(valor Defina com dado de comunicagao.
inicial)
0 Sem CR/LF
124 Lvalor | o cr
inicial)
2 Com CR/LF

43

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.



NGmero | Faixade e
X Descrlgao
de Pr. ajuste
Naocorréncia .. | Saida Na remogéo
Indicacéo
de alarme de erro | deerro
0 (Valor | Entraem parada
inicial) coast até E.PUE Saida
(E.PUE)
3 parar.
502 E.PUE Saida
Desacelera . ] Parada
1 Depois da | depois da
para parar (E.PUE)
parada parada
E.PUE Funcdes de
Desacelera . Sem o
2 Depois da . reinicio
para parar saida -
parada automatico

*] Ao fazer a comunicacédo através do protocolo Modbus-RTU (Pr. 549 =
"1"), é aplicada a faixa de ajuste entre parénteses.

(2) Selecdo de gravagdo de EEPROM de comunicagao (Pr. 342)
Quando a gravagdo de parametro é executada a partir do
conector PU do inversor, comunicacdo USB, e opgdo de
comunicacdo, o dispositivo de armazenamento de
parametros pode ser alterado de EEPROM + RAM para
apenas RAM. Defina quando uma alteracdo frequente de
parametro for necessaria.

(3) Especificacbes de comunicagdo Modbus-RTU (Pr.

125,126, 241, C2 (902) a C7 (905), C22 (922) a C25 (923)

Alteracdo e ajuste de frequéncia de
entrada analdgica (calibragéo)

Pr. 125 Frequéncia de ganho do ajuste de
frequéncia do terminal 2

Pr. 241 Comutac&o de unidade de exibicdo
de entrada anal6gica

C3 (Pr. 902) Viés de ajuste de frequéncia de
terminal 2

C5(Pr. 904) Frequéncia de viés de ajuste de frequéncia
de terminal 4

C7 (Pr. 905) Ganho de ajuste de frequéncia de
terminal 4

Pr. 126 Frequéncia de ganho do ajuste de
frequéncia do terminal 4

C2 (Pr. 902) Frequéncia de viés de ajuste de frequéncia
de terminal 2

C4 (Pr. 903) Ganho de ajuste de frequéncia de
terminal 2

C6 (Pr. 904) Viés de ajuste de frequéncia de
terminal 4

C22 (Pr. 922) Frequéncia de viés de
tensdo de ajuste de frequéncia

343, Pr. 549)
Ndmero Faixa de .
X Descricao
de Pr. ajuste

Exibe o nimero de erros de comunicacédo

343 — durante a comunicacéo Modbus-RTU.
(Apenas leitura)

0 (valor Protocolo de inversor Mitsubishi (operacao
549 inicial) de link de computador)
1 Protocolo Modbus-RTU

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

(potencidmetro incorporado)

C24 (Pr. 923) Frequéncia de ganho de
tensdo de ajuste de frequéncia
(potenciémetro incorporado)

C23 (Pr. 922) Viés de tensdo de ajuste
de frequéncia (potencidmetro
incorporado)

C25 (Pr. 923) Ganho de tenséo de
ajuste de frequéncia (potencidmetro
incorporado)

Vocé pode definir a magnitude (inclinacdo) da frequéncia de saida
como desejado em relagdo ao sinal de ajuste de frequéncia (0 a
5VCC, 0 a 10V ou 4 a 20 mA).

C22 (Pr. 922) a C25 (Pr. 923) estdo disponiveis quando o painel de operagédo
(PA02) para a série FR-E500 esté conectado com o cabo. Vocé pode calibrar o
potenciémetro incorporado do painel de operacéo.

(1) Alteracdo de frequéncia na entrada analdgica
maxima (Pr. 125, Pr. 126)
Defina Pr. 125 (Pr. 126) ao alterar apenas o ajuste de
frequéncia (ganho) da tensao (corrente) maxima de entrada
analdgica. (Outros ajustes de parametros de calibragéo nédo
precisam ser alterados.)

(2) Viés de entrada anal6gica/calibracdo de ganho
(C2 (Pr. 902) a C7 (Pr. 905))
« As funcGes de "viés" e "ganho" séo projetados para ajustar
as relagdes entre a frequéncia de saida e o sinal de entrada
de ajuste, por exemplo, 0 a 5VCC/0 a 10VCC ou 4 a
20mACC inserido a partir do lado de fora do inversor.

g

= Valor inicial

S BOHZ |

o 1

() i

o T

o 1

S | e
«© >

GS; Ganho
i N Pr 125

Viés
C2Pr 902) |,

0 100%
0 . . L .. 5V
0 Sinal de ajuste de frequéncia 10V
C3(Pr. 902) C4(Pr. 903)
N
<
g Valor inicial
S 60Hz
[}
o
pol
o
=
@
>
o
jad
w x
Viés

C5(Pr. 904) L

0o 20 100%
0 4 Sinefil de ejjus‘te de 20m,2\
C6(Pr. 904) requencla C7(Pr. 905)

(3) Mudanca de unidade de exibicdo de entrada
analdgica (Pr. 241)
* Vocé pode alterar a unidade de exibicdo de entrada
analdgica (%/VImA) para viés de entrada analdgica/
calibracéo de ganho.
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127 a 134

Controle de PID, controle de dancarino

Pr. 128 Selegdo de agéo de PID
Pr. 130 Tempo integral de PID
Pr. 132 Limite inferior de PID
Pr. 134 Tempo diferencial de PID

Pr. 127 Frequéncia de comutagdo automética de controle de PID

Pr. 129 Banda proporcional de PID

Pr. 131 Limite superior de PID

Pr. 133 Ponto de ajuste de acédo de PID

® O inversor pode ser usado para exercer um controle de processo,

por exemplo, taxa de fluxo, volume de ar ou presséo.
O sinal de entrada do terminal 2 ou o ajuste de parametros sdo usados como
um ponto de ajuste, e o sinal de entrada do terminal 4 é usado como um valor
de feedback a fim de constituir um sistema de feedback para controle de PID.

¢ Pr. 128 ="20, 21" (entrada de valor medido)

Circuito do inversor

P 133 L oparagopn | Variavel Motor
outerminal2 ..~ N 1 | manipulada
Ponto de ajuste | Kp <1+ Fxg tTdx S) i
0a5VCC s e 4
(0 a10VCC) Terminal 4

Sinal de feedback (valor medido) 4 a 20mACC (0 a5V, 0 a 10V)
Kp: Constante de proporcionalidade Ti: Tempo integral S: Operador Td: Tempo diferencial

® Executa o controle de PID pelo feedback do sinal de posicdo do rolo
dancarino, controlando o rolo dancarino na posi¢éo especificada. Executa o
controle do dancarino definindo 40 a 43 em Pr. 128 Selecéo de agéo de PID. O
comando de velocidade principal € o comando de velocidade de cada modo
de operacdo (externa, PU, comunicagdo). Executa o controle de PID pelo
sinal de detecgdo de posicdo do rolo dangarino, e entdo, o resultado é
adicionado ao comando de velocidade principal.

145

Selecdo de idioma de exibicdo de
unidade de parametro

Pr. 145 Selecéo de idioma de exibicao de PU
Vocé pode alterar o idioma da unidade parametro (FR-PUO4/FR-
PUQ7) para outro.

Ajuste de Pr. 145 Descricao
0 (valor inicial) Japonés
1 Inglés
2 Aleméo
3 Francés
4 Espanhol
5 Italiano
6 Sueco
7 Finlandés
146
Comutacéo de potenciémetro
incorporado

Pr. 146 Comutagéo de potenciémetro incorporado
Ao conectar o painel de operagao (PA02) da série FR-E500 com
um cabo, use Pr. 146 Comutagédo de potencidmetro incorporado para
selecionar a operagdo usando o potencidmetro de ajuste de
frequéncia incorporado, ou usando as teclas [UP / DOWN].

Ajuste de Pr. 146 Descricao
0 Ganho de potenciémetro de ajuste de frequéncia incorporado
1 (valor inicial) Ajuste de frequéncia digital pelas teclas [UP/DOWN]
O ajuste de frequéncia com o potencidmetro de ajuste de
9999 frequéncia incorporado esta disponivel quando a
frequéncia definida pela tecla [UP/DOWN] é "0 Hz".

147 Consulte a se¢do sobre Pr. 7.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

“we '
& a4h B Badsen ¢

150 a 153

Deteccdo de corrente de saida (sinal Y12)
Deteccéao de corrente zero (sinal Y13)

Pr. 151 Tempo de atraso do sinal de deteccdo de
corrente saida

Pr. 152 Nivel de deteccdo de corrente  Pr. 153 Tempo de deteccéo de corrente
zero zero

Pr. 150 Nivel de deteccéo de corrente de saida

A poténcia de saida durante a operacdo do inversor pode ser
detectada e enviada ao terminal de saida.

(1) Deteccao de corrente de saida

(Sinal Y12, Pr. 150, Pr. 151)

* A funcdo de detecgdo de corrente de saida pode ser
usada para a detecgéo de torque excessivo, etc.

¢ Se a corrente de saida permanece maior do que o ajuste
de Pr. 150 durante a operagé&o do inversor por mais tempo
do que o tempo definido em Pr. 151, o sinal de deteccédo
de corrente de saida (Y12) é enviado a partir do coletor
aberto do inversor ou do terminal de saida de relé.

Pr 150
g
8
@
o
2
E Tempo
i fooms_
Sinal de detecgéo OFF ON OFF
de corrente de saida
(Y12)

(2) Detecgédo de corrente zero (Sinal Y13, Pr. 152, Pr. 153)
¢ Se a corrente de saida permanece menor do que o ajuste
de Pr. 152 durante a operag&o do inversor por mais tempo
do que o tempo definido em Pr. 153, o sinal de detecgdo
de corrente zero (Y13) é enviado a partir do coletor aberto
do inversor ou do terminal de saida de relé.

Corrente de saida

PrIs2 |-==ps XA D
$ Peisa) ;

O[A —— :
| 1 1100ms* | Tempo
e '

Sinal de partida oref on —— |
Tempo de detecgdo Lo i ‘
de corrente zero OFF 1 ON OFF: W
(Y13) Rt P
Pr 153 Pr 153

Tempo de detecgédo Tempo de detecgao

156, 157 Consulte a sec¢ao sobre Pr. 22.



160, 172 a 174
Funcéo de grupo de usuario

Pr. 172 Exibiao registrada de grupo de usurio/
limpeza em lote
Pr. 174 Limpeza de grupo de usuario

Pr. 160 Selegdo de leitura de grupo de usuario
Pr. 173 Registro de grupo de usuario
® O parametro que pode ser lido a partir do painel de operagéo e da

unidade de parametro pode ser restringido.
O inversor é configurado para exibir todos os pardmetros com o ajuste inicial.

FOER

178 to 184

Atribuicdo de funcédo de terminal de

entrada

Pr. 178 Selecéo de funcéo de terminal STF  Pr. 179 Selego de func&o de terminal STR
Pr. 180 Selecao de funcdo de terminal RL  Pr. 181 Selegéo de funcéo de terminal RM
Pr. 182 Selecéo de fungdo de terminal RH  Pr. 183 Selegéo de fungao de terminal MRS
Pr. 184 Selegéo de fungéo de terminal RES

Use estes parametros para selecionar/alterar as funcdes de
terminal de entrada.

Ajustede e
Descricao .
Pr. 160 Ajuste de
0 Pr.178 a Sinal Funcdes
A i Pr. 184 +4
(valor Todos os parametros séo exibidos.
inicial) Pr. 59 = 0 (valor Comando de operacao
N - - — inicial) de baixa velocidade
1 Apenas 0s parametros registrados no grupo de usuario podem ser exibidos. - -
R - — Ajuste remoto (limpeza
9999 Apenas os parametros de modo simples podem ser exibidos. 0 RL Pr.59=1,2+ )
de ajuste)
® Fungdo de grupo de usuario (Pr. 160, Pr. 172 a Pr. 174) Pr.270=1 *2 ggzg::ge CEMELD
. x P, . - -
A fungflo de grupo de Ejs.uarlo é prIOJetada para exibir apenas Pr 59 =0 (valor COTATDIEIohETaeAG
0S parametros necessarios para ajuste. . A inicial) b mlein velhehEne
e Dentre todos os parametros, um maximo de 16 parametros br59=1 2 Ajuste remoto
. - . . rov=1,2+1 o
podem ser registrados no grupo de usuério. Quando "1" é definido (desaceleragao)
em Pr. 160, apenas 0s parametros registrados no grupo de usuério Pr.59 =0 (valor Comando de operagéo
podem ser acessados para leitura e gravacao. (Os pardmetros nao 2 op | e f\? sz vemldin s
. P . uste remoto
registrados no grupo de usuério ndo pode ser lido.) Pr.59=1,2* ! ~
. i . (aceleragao)
* Defina os numeros de parametro em Pr. 173 para registrar Selecao de segunda funcéo
parametros em grupo de usuario. 3 RT Ep—" Selec&o de contato
r. =1%
* Para excluir um parametro a partir do grupo de usuario, defina o Stop-on 1
seu nimero de parametro em Pr. 174. Para apagar Os 4 AU | Selegéo de entrada de terminal 4
parametros registrados em lote, defina Pr. 172 para "9999". 5 JOG | Selegdo de OP?ra}Qac_) de Jog
7 OH Entrada de relé térmico externo *3
8 REX Selegéo de 15 velocidades
(Combinagéo com trés velocidades RL, RM, RH)
161, 295 10 %10 Sinal de habilitagio de operacdo de inversor
= = B (Conexado FR-HC/FR-CV)
Sel egaq d eo pera(; ao d 0 pal n el d e 12 X12 Bloqueio externo de operacéo de PU
operacao 14 X14 | Terminal valido de controle de PID
Pr. 161 Selecdo de operagdo de bloqueio de  Pr. 295 Magnitude de ajuste de mudanca de 15 BRI Sinal de concluséo de abertura de freio
tecla/ajuste de frequéncia frequéncia 16 X16 Comutacgéo de operacéo externa de PU
® O disco de configuragéo do painel de operacéo pode ser usado 18 X18 CO”:“tla‘?jov\//éF, y o X1 st
para ajuste como um potenciémetro. (controle de i ¢ exercido quando esta ativo)
° N . N . 24 MRS Parada de saida
A operagao de tecla do painel de operagdo pode ser desabilitado. 5 STOP | Seleqao de auto-retencao de Partida
Auste de Pr 161 D _ & oTE Comando de rotagéo avante
Juste de r. escricao (atribuido a terminal STF (Pr. 178) apenas)
0 (valor inicial) | Disco de configuragéio em modo de ajuste de frequéncia | Bloqueio de Comando de rotagao reversa
1 Disco de configuragdo em modo de potenciémetro | tecla invalido 61 SR (atribuido a terminal STR (Pr. 179) apenas)
10 Disco de configuracéo em modo de ajuste de frequéncia | Bloqueio de 62 RES Reset de inversor
11 Disco de configuragdo em modo de potenciometro | tecla vélido 65 X65 Comutagéo de operagdo PU/NET
® Ao ajustar a frequéncia definida com o disco de configuracéo, 66 X66 | Comutagéo de operagao Externa/NET
os incrementos de ajuste de frequéncia do disco de 67 X67 | Comutagdo de fonte de comando
9999 — Sem fungédo

configuracdo podem ser alterados, na proporcao da quantidade
de rodadas do disco de configuragdo (velocidade).

162, 165 Consulte a secéo sobre Pr. 57.
168, 169 Parametro para a ajuste de fabricante. N&o ajuste.
170, 171 Consulte a se¢do sobre Pr. 52.

172to0 174 Consulte a se¢éo sobre Pr. 160.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

*] Quando Pr. 59 Selecdo de fungdo remota = "1 ou 2", as fun¢des dos sinais
RL, RM e RH mudam como listado acima.

%2 Quando Pr. 270 = "1", as fun¢des dos sinais RL e RT mudam como
listado acima.

*3 O sinal OH se ativa quando o contato de relé "abre".

*4 Para o modelo de funcéo de parada de seguranca, este ajuste esta ativo
apenas durante a operagéo de comunicacao.
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190 to 192

Atribuicdo de terminal do terminal de
saida

Pr. 190 Selecéo de fungéo de terminal RUN
Pr. 192 Selecéo de funcdo de terminal A, B, C

Pr. 191 Selec&o de fungéo de terminal FU

Vocé pode alterar as funcdes do terminal de saida de coletor

244
Aumento de vida de ventoinha

Pr. 244 Selecao de operagéo de ventoinha

Vocé pode controlar o funcionamento da ventoinha (FR-E720-
1.5K ou mais, FR-E740-1.5K ou mais, FR-E720S-0.75K ou mais)
incorporada no inversor.

aberto e do terminal de saida de relé. Ajuste de Pr. 244 Descrigcao
Ajuste de Pr. 190 a Opera em estado ligado.
Pr. 192 . ~ ivaca ivaca inha invali
_ _ Sinal Funcoes 0 Controle ge atlvat;:’aoldesatlvage_xo de ventgmha invalido
Ldgica Légica (a ventoinha esta sempre ativada ao ligar)
positiva | negativa _ Controle de ativag&o/desativag&o de ventoinha vélido
0 100 RUN Op,era(;ao dAe inversor a A ventoinha esta sempre ativada enquanto o
1 101 SU__ | Até afrequéncia valor inicial inversor esta operando. Durante uma parada, o
S 103 O Alarmelde sobreca{ga- n ( ) estado do inversor € monitorado e a ventoinha se
4 104 FU Deteccdo de frequéncia de saida . )
- - ativa ou desativa de acordo com a temperatura.
7 107 RBP Pre-alarme de freio regenerativo
Pre-alarme de funcéo de relé térmico
8 108 THP -
eletronico
11 111 RY Operacao de inversor pronto 245 a 247
12 112 Y12 Detecgéo de corrente de saida - . -
13 113 Y13 | Detecgdo de corrente zero COmpensa(;aO de Deslize J-v7&X jGRwrvc]
14 114 FONY || Wi (iiEiien 618 (PID i inal Pr. 246 Constante de tempo de compensag&o
15 115 FUP | Limite superior de PID Pr. 245 Deslize nomina de deslize
16 116 RL Saida de rotagdo avante/reversa de PID Pr. 247 Selecdo de compensacdo de
20 120 BOF | Requisi¢do de abertura de freio deslize de faixa de poténcia constante
25 125 FAN | Saida de falha de ventoinha A corrente de saida do inversor pode ser usada para assumir o
26 126 g || FUERENNE G SUpERESEED ¢ deslize do motor para manter constante a velocidade do motor.
dissipador de calor
Durante desaceleracdo devido a falha de 249
46 146 Y46 alimentacdo instantanea (retido até
liberagéo) Deteccéo de falha de terra (massa) na
47 147 PID Durante controle de PID ativado :
64 164 Y64 Durante nova tentativa part I d a
80 180 SAFE | Saida de monitoramento de seguranca * Pr. 249 Detecgdo de falha de terra (massa)
81 181 SAFE2 | Saida de monitoramento de seguranca 2+ na partida
90 190 Y90 | Alarme de vida Vocé pode escolher se faz a detecgéo de falha de terra (massa)
= e Y91 [ESaldaldeitalnalsi{sinalldeldesligamenta) na partida valida ou invalida. A deteccéo de falha de terra (massa)
Sinal de monitoramento de valor , . . . . .
93 193 Y93 o é executada somente imediatamente depois que o sinal de partida
médio de corrente . ) ]
95 195 Y95 | Sinal de temporizador de manutengéo € inserido no inversor.
96 196 REM | Saida remota
98 198 LF Saida de alarme Ajuste de Pr. 249 Descricéo
99 199 ALM | Saida de falha 0 (valor inicial) Sem detecgdo de falha de terra (massa)
9999 — Sem fungéo 1 Sem detecgéo de falha de terra (massa)*

* Estes parametros podem ser definidos somente nos modelos de funcao
de parada de seguranca.

232 a 239 Consulte a secao sobre Pr. 4.
240 Consulte a segdo sobre Pr. 72.
241 Consulte a se¢do sobre Pr. 125.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

* Como a detecgdo € executada na partida, a saida é retardada por aprox.
20ms em toda a partida.
Se uma falha de terra (massa) é detectada com "1" definido em Pr.

249, a saida de falha (E.GF) é exibida e a saida é desligada.

A funcéo de protegdo ndo se ativara se uma falha de terra (massa)
ocorre durante a operagao.

Se a capacidade do motor € menor do que a capacidade do inversor
para 5.5K ou mais, a deteccéo de falha de terra (massa) pode ndo
ser proporcionada.



250
Selecdo do método de parada do motor

e sinal de partida

Pr. 250 Selecéo de partida
Usado para selecionar o método de parada (desaceleracédo até
parar ou coasting) quando o sinal de partida é desligado.
Usado para parar o motor com freio mecanico, etc., juntamente
com o desligamento do sinal de partida.
Vocé pode também selecionar as operagdes dos sinais de partida
(STF/ STR).

. Descricao
Ajuste de - - ¢
Pr. 250 Sl L[l Operagéo de parada
' (STF/STR)
Sinal STF: O motor entra em coast para
0 a 100s Inicio de rotagdo avante uma parada quando o tempo
Sinal STR: predefinido decorre depois que

o sinal de partida é desligado.
O motor entra em coast para uma

Inicio de rotagdo reversa
Sinal STF: Sinal de partida

1000s a 1100s | Sinal STR: parada (Pr. 250 - 1000)s depois
Sinal avante/reverso que o sinal de partida é desligado.
Sinal STF:
9999 In_icio de rotacdo avante
Sinal STR: Quando o sinal de partida é

Inicio de rotacéo reversa

Sinal STF: Sinal de partida
8888 Sinal STR:
Sinal avante/reverso

Quando "9999 (valor inicial) ou 8888" é definido em Pr. 250

desligado, o motor
desacelera até parar.

Frequéncia Adesaceleragéo comeca
de(aa;da ~guando o sinal de partida ¢ desligado
z

Tempo de desaceleragao
(Tempo definido em Pr: 8, etc.)

Freio CC
Tempo

Srade parida ON OFF |
Sinal RUN ON OFF

Quando um valor diferente de "9999" (valor inicial) ou "8888" é
definido em Pr. 250

F - Saida é desligada quando o
éequ; i'z,ca'a f tempo definido decorre apds o
(Hz) <, sinal de partida ser desligado
T Pr. 250
The motor entra em coast
' para parar
T Tempo
Sinalde parica oN i | OFF
Sinal RUN ON OFF
251, 872

Selecao de protecéo de falha de fase de
entrada/saida

Pr. 251 Selecéo de protecdo de perda de fase de saida  Pr. 872 Selecéo de protecdo de perda de fase de entrada

Vocé pode desabilitar a fungdo de protegdo de falha de fase de
saida, que interrompe a saida do inversor, se uma das trés fases
(U, V, W) do lado de saida do inversor (lado da carga) abre.

A protecdo de falha de fase de entrada, que interrompe a saida do
inversor quando uma das trés fases (R, S, T) do lado de entrada
do inversor é perdida, pode ser desabilitada.

l\:juemgpo Faixa de ajuste Descrigcao
o 0 Sem protecéo de falha de fase de saida
1 (valor inicial) Com protegdo de falha de fase de saida
872 0 Sem protecéo de falha de fase de entrada
1 (valor inicial) Com protecéo de falha de fase de entrada

* O ajuste esté disponivel para os modelos de entrada de alimentacao trifasica.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

255 a 259
Exibicdo da vida das pecas do inversor

Pr. 256 Exibicao de vida de circuito de limite
de corrente de influxo

Pr. 258 Exibicao de vida do capacitor de
circuito principal

Pr. 255 Exibicéo de estado de alarme de vida

Pr. 257 Exibicdo de vida do capacitor de
circuito de controle

Pr. 259 Medicao da vida do capacitor do
curcuito principal

Graus de deterioracao do capacitor do circuito principal, capacitor
do circuito de controle ou circuito de limite de corrente de influxo e
ventoinha podem ser diagnosticados através do monitoramento.
Quando qualquer parte se aproxima do final de sua vida, um alarme
pode ser emitido por auto-diagnéstico para evitar uma falha.

(Use a verificagdo de vida desta fungdo como uma diretriz, uma
vez que a vida, exceto a do capacitor do circuito principal, é
calculada teoricamente.)

Nimero | Faixade .~
. Descricao
de Pr. ajuste
Mostra se o capacitor do circuito de controle,
0 capacitor do circuito principal, a ventoinha, e
255 (0a15) cad_a parte d_o circuito de I|m|tagao de corrente
de influxo atingiu o nivel de saida de alarme

de vida ou ndo.
(Apenas leitura)

Mostra o grau de deterioragéo do circuito de
256 (0 2 100%) | limite de corrente de influxo.
(Apenas leitura)

Mostra o grau de deterioragao do capacitor do
257 (0 a100%) | circuito de controle.
(Apenas leitura)

Mostra o grau de deterioragdo do capacitor do
circuito principal.

(Apenas leitura)

O valor medido por Pr. 259 é exibido.

258 (0 a 100%)

Definindo "1" e desligando a fonte de
alimentacéo inicia a medigdo da vida do
capacitor do circuito principal.

Quando o valor de Pr. 259 é "3" depois de
ligar a alimentagédo novamente, a medicéo é
completada.

Mostra o grau de deteriorizacdo em Pr. 258.

259 0,1
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261

Operacao em falha de alimentacéo

instantanea

Pr. 261 Selecéo de parada em falha de
alimentagéo

Quando ocorre uma falha de alimentacdo ou subtensdo, o
inversor pode ser desacelerado para uma parada ou pode ser
desacelerado e re-acelerado para a frequéncia definida.

Numero | Faixade Descricio
de Pr. ajuste ¢
0 (valor Entra em coast para parar.
inicial) Quando ocorre uma falha de alimentagéo ou

subtensao, o inversor é desligado.

1 Quando ocorre uma falha de alimentac&o ou subtenséo,
261 o inversor pode ser desacelarado para uma parada.
Quando ocorre uma falha de alimentac&o ou subtenséo,
o inversor pode ser desacelarado para uma parada.

Se a alimentacdo for restaurada durante uma falha de
alimentacéo, o inversor acelera novamente.

(1) Funcao de parada em falha de alimentagdo (Pr. 261 ="1")

e Se a alimentacdo for restaurada durante uma
desaceleracao por falha de alimentacéo, a desaceleragao
para uma parada é continuada e o inversor permanece
parado. Para reiniciar, desligue o sinal de partida uma vez
e depois, ligue-o novamente..

Pr261=1
Alimentagéo

@ | Durante desaceleragdo na

7§ | ocorréncia de falha de alimentagéo
3 | »/Durame parada na

o] | ocorréncia de falh

E ! de alimentagéo

2 : l

o3 1

w : / Tempo
STF 3

Y46

Desligue STF uma vez para acelerar novamente
(2) Continuagdo de operagdo original na funcéo de
falha de alimentacéo instantéanea (Pr. 261 ="2")

e Quando a alimentacdo € restaurada durante uma
desaceleragdo apds falha de alimentagéo, a aceleracéo é
feita novamente até a frequéncia definida.

Quando a alimentagZo é restabelecida durante

desaceleragao na ocorréncia de falha de alimentagéo

| IPF !
|

Alimentagao

Frequéncia de saida

Durante desaceléragao ha Reaceleragao
ocorréncia de falha de alimentagéo Tempo
Y46

267 Consulte a segédo sobre Pr. 73.
268 Consulte a secéo sobre Pr. 52.

269 Parametro para ajuste de fabricante. Ndo ajuste.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

.. oy
W A8 AaWe -
R T

270, 275, 276, 6, 48

Controle de parada-ao-contato JADMEC( JGRWEC
Pr. 270 Selecdo de controle de parada- Pr. 275 Fator multiplicador de baixa velocidade
ao-contato de corrente de excitacao de parada-ao-contato

Pr. 276 Frequéncia portadora PWM em Pr. 6 Ajuste de multi-velocidade
parada-ao-contato (baixa velocidade)

Pr. 48 Corrente de operagéo de prevencéo de

segundo stall

Para garantir o posicionamento preciso no limite superior, etc., de
um elevador, o controle de parada-ao-contato provoca o
fechamento de um freio mecénico enquanto o motor esta
desenvolvendo um torque de retencdo para manter a carga em
contato com um travao mecanico, etc.

Esta fungdo suprime a vibragao passivel de ocorrer quando a carga
é parada em cima do contato em aplicagGes de movimento vertical,
garantindo um posicionamento preciso e estavel.

Ajuste de Pr. 270 Descricao
0
(valor inicial) Sem controle de parada-ao-contato
1 Controle de parada-ao-contato

® Selecione controle de vetor de fluxo magnético avancado ou
controle de vetor de fluxo magnético de finalidade geral.
Quando ambos os sinais, RT e RL, sdo ligados, o inversor entra
em modo de parada-ao-contato, em que a operagao é realizada na
frequéncia definida em Pr. 6 Ajuste de multi-velocidade (velocidade
baixa) independentemente da velocidade anterior.

Frequéncia
de saida Modo normal |Modo de controle de
Prd4 -~ parada-ao-contato
I AN . E—
| |
Pr5 -/~ l‘ T % T
| .
Pr6 [f-——t -tk T
o } } 1 ] Tempo
> <> >
(a) (b) (c)
RH ON
RM OFF ON
RL OFF ON
RT OFF ON

* Entra em controle de parada-ao-contato quando ambos, RL e RT so ligados.
RL e RT podem ser ligados em qualquer ordem, com qualquer diferenca de tempo.
(a) Tempo de aceleragdo (Pr: 7') (b) Tempo de desaceleragdo (Pr: 8 )
(c) Segundo tempo de desaceleragdo (Pr: 44/Pr. 45)

NUmero | Faixade .
. Descri¢éo
de Pr. ajuste
Define a frequéncia de saida para o controle de
parada-ao-contato
Oa

6 400tz A frequéncia deve ser tdo baixa quanto possivel

(cerca de 2Hz). Se estiver definida para mais de
30Hz, a frequéncia de operacéo serd 30Hz.
Define o nivel de operagéo de prevencéo de stall
48 0 a200% | para o nivel de operacéo de prevencao de stall.
(Pr. 22 quando Pr. 48 = "9999")

Normalmente, defina um valor entre 130% e 180%.
0 a 300% | Defina a forga (torque de retencéo) para o

275
controle de parada-ao-contato.
9999 Sem compensacao.
o Defina a frequéncia portadora PWM para o
276 controle de parada-ao-contato.
9999 Como definido em Pr. 72 Sele¢do de frequéncia

PWM.




278 a 283, 292

Funcéo de sequéncia de freio JADWRC! GPWRVC

Pr. 279 Corrente de abertura de freio

Pr. 278 Frequéncia de abertura de freio

Pr. 280 Tempo de deteccao de corrente de abertura
de freio

Pr. 282 Fequéncia de operacao de freio

Pr. 292 Aceleragéo/desaceleracdo automatica

Pr. 281 Tempo de operagdo de freio na partida

Pr. 283 Tempo de operagao de freio na parada

Esta fungdo é usada para enviar do inversor o sinal de timing de
operagao do freio mecanico em elevador vertical e outras aplicagdes.
Esta fungéo evita que a carga caia com a gravidade em uma partida devido ao erro
de timing de operacédo de freio mecanico, ou que um alarme de sobrecorrente
ocorra em uma parada, garantindo um funcionamento seguro.

<Exemplo de operacédo>

® Na partida: Quando o sinal de partida é inserido no inversor, o
inversor comega a funcionar. Quando o comando de
velocidade interna atinge o valor definido em Pr. 278 e a
corrente de saida ndo é menor do que o valor definido em
Pr. 279, o inversor emite o sinal de requisicdo de abertura
de freio (BOF), apés decorrido o tempo definido em Pr. 280.
Quando o tempo definido em Pr. 281 é decorrido depois que
o sinal de concluséo de abertura do freio (BRI) foi ativado*,
o inversor aumenta a frequéncia de saida para a
velocidade definida..

® Na parada: Quando a velocidade diminui para a frequéncia definida
em Pr. 282, o sinal de requisicéo de abertura de freio (BOF)
é desligado. Quando o tempo definido em Pr. 283 é
decorrido depois que o sinal de confirmacgéo de operagéo
de freio (BRI) foi ativado*, a saida do inversor é desligada.

* Se Pr. 292 = "8" (sinal de conclusdo de abertura de freio mecanico ndo
inserido), este é o tempo apods o sinal de requisicdo de abertura de freio
ser emitido.

1) Pr. 292 = "7" (entrada de sinal de concluséo de abertura de freio)

Frequéncia
alvo

Pr 280
Pr 282

Ajuste de Pr.13

Frequéncia de saida (Hz)

—
s I A ou 0.5Hz,
Pr. 278 o que
| 7 que for menor
Pzt el s o *
! Tempo
Pr. 283
_ on \
STF
= o
Saida |
Requisigao de abertura de freio oN
(Sinal BOF) —
Conclusao de abertura de freio oN
(Sinal BRI) — 1
Operagao de freio eletromagnético ___Fechado Aberto Fechado

2) Pr. 292 = "8" (sinal de concluséo de abertura de freio ndo inserido)

o)
<
g
2 Frequéncia
& alvo
3
@ Pr: 280
E Pr 282 Pr 281 Ajuste de Pr13
z Pr 278 If Za ou0.5Hz,
£ ] ; o que for menor
LR | S A
T
! * Time
Pr. 283
. on [ Lo
STF ! ————
Requisigéo de abertura de freio ON
(Sinal BOF) ——
Operagéo de freio eletromagnético Fechado Aberto Fechado

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

.. oy
W A8 AaWe -
R T

NUmero
de Pr.

Faixa de
ajuste

Descricao

278

0 a 30Hz

Defina para a frequéncia nominal de deslize do motor + cerca
de 1.0Hz.
Este parametro pode ser definido somente se Pr. 278 < Pr. 282.

279

0 a 200%

Geralmente, defina este parametro para cerca de
50 a 90%. Se a defini¢do for muito baixa, a carga
esta sujeita a cair devido a gravidade na partida.
Suponha que a corrente nominal do inversor é de 100%.

280

Oaz2s

Geralmente, defina este parametro para cerca
de 0.1a0.3s.

281

0abs

Pr. 292 = 7: Defina o tempo de atraso
mecanico até que o freio seja afrouxado.

Pr. 292 = 8: Defina o tempo de atraso mecanico até
que o freio seja afrouxado + cerca de 0.1 a 0.2s

282

0 a 30Hz

Nesta frequéncia, o sinal de requisi¢io de
abertura de freio (FPB) esta desligado.
Geralmente, defina este parametro para o
ajuste de Pr. 278 setting + 3 a 4Hz.

Esse parametro s6 pode ser definido se Pr. 282 > Pr. 278.

283

0abs

Pr. 292 =7: Defina o tempo de atraso mecanico
até que o freio seja fechado + 0.1s.

Pr. 292 =8: Defina o tempo de atraso mecéanico
até que o freio seja fechado + 0.2 a 0.3s.

292

0,1,7,8,
11

A funcéo de sequéncia de freio se torna valida

quando o ajuste é "7" ou "8".

286, 287

Controle de inclinagdo Jabwevc!

Pr. 286 Ganho de inclinagéo :]r(.)ﬁg;cggnstante de tempo de filtro de
Esta fungao é projetada para equilibrar a carga em proporgdo com
o torque de carga para proporcionar a caracteristica de inclinagéo
de velocidade.

Esta funcdo é eficaz para equilibrar a carga ao usar multiplos

inversores.

Ndmero | Faixade o
. Descricao
de Pr. ajuste
0 Controle de inclinagédo é invalido
(valor inicial)
286 Defina o valor de inclinagéo ao torque
0.1a100% | nominal como uma porcentagem com

relagdo a frequéncia nominal do motor.

Defina a constante de tempo do filtro
aplicado sobre a corrente de montante de
torque.

287 0.00 a 1.00s

® Controle de inclinagéo
Este controle é valido quando um valor diferente de "0" é definido
em Pr. 286 sob controle de vetor de fluxo magnético avangado.
A frequéncia de compensacéo de inclinagdo méaxima é de 120Hz.

Comando de frequéncia

E ; Frequéncia de compensagéo

5 | deinclinagdo |

R T B £ Ganho de

2 | _y inclinagéo

@ ! ]

5 |

wo 1

100% 0 100% Torque

292, 293 Consulte a se¢ao sobre Pr. 61.
295 Consulte a se¢do sobre Pr. 161.

Caracteristicas
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296, 297 338, 339, 550, 551
Funcao de senha Fonte de comando de partida e fonte de
Pr. 296 Nivel de blogueio de senha Pr. 297 Bloqueio/desblogueio de senha comando de frequ@nCia durante a
Registrar a senha de 4 digitos pode restringir a leitura/gravacao operagao de Comunicagéo
de parametro. Pr. 338 Fonte de comando de operagdo de  Pr. 339 Fonte de comando de velocidade de
® Nivel de restricdo de leitura/gravacio de pardmetro por comando de comunicagao comunicagao
~ . Pr. 550 Selegéio de fonte de comando de operagdo do  Pr. 551 Selecéo de fonte de comando de operacéo do
operagéo de modo PU/NET pode ser selecionado por Pr. 296. modo NET modo PU
Ajuste Comando de | Comando de Operacéo de Modo NET Quando é utilizada a comunicacéo RS-485 com o conector PU ou
i Operacéo de Comunicagao Opcao de a opgéo de comun)caf;ao, 0 comando extertu? de partida e o
Modo PU RS-485 comunicagio comando de frequéncia pod~em se tornar vahdqs. A fonte de
Pr. 296 - - - - - ~ comando no modo de operacéo PU pode ser selecionada.
Leitura | Gravagdo | Leitura | Gravacéo | Leitura | Gravagdo
09999 1) 0O 1) 0O 1) 10 Namero Fa_lxa de Descricao
0, 100 o o o o o X de Pr. ajuste
1, 101 (0] x (@] x (@] x o ?n(i\é?;%r Comunicagéo de fonte de comando de partida
2,102 © X © © 1 Fonte de comando de partida externo
3, 103 O e} O x e} x 0 c oo e o
omunicacéo de fonte de comando de
4,104 x x x x e} x A(\{allolr) frequénciag
inicial
5, 105 O ¢} O O —
6 106 :) (X) 5 339 1 Fonte de comando de frequéncia externo
! | x ! x _ X Fonte de comando de frequéncia externo
Somente os parametros registrados no grupo de usuario 2 (Ajuste da frequéncia a partir de comunicagéo é
99 199 ___podem ser lidos/gravados » vélido, terminal 2 de frequéncia é invalido)
: (Para os parametros nao registrados no grupo de usuério, o 30d cacAo Eaf 3 3
mesmo nivel de restrigdo como "4, 104" se aplica.) 0 Ir,;\oor%%%% deecgpr?;;é%%gs%'er a fonte de comando
O: habilitado, x: restrit -
abilitado, >: restrito 2 O conector PU é a fonte de comando no modo
Ndmero de | Faixa de de operagdo NET.
. Descricao 550+ Reconhecimento automatico de opcao de
Pr. ajuste 9999 comunicagao
1000 a ) » (valor Normalmente, o conector PU é valido. Quando
0998 Registre uma senha de 4 digitos inicial) uma opcéao de comunicagéo esta montada, a
opcéo de comunicagéo é valida.
P Mostra a contagem de desbloqueio de senha. 2 O conector PU é a fonte de comando no modo
(0to 5) * |(Somente leitura) de operagéo PU.
(Valido quando Pr. 296 = "100" a "106") 3 O conector USB ¢é a fonte de comando no modo
« |sembl - h de operagéo PU.
S €m bloguelo por senha 4 O painel de operagéo é a fonte de comando no
Quando Pr. 296 # "9999" (com bloqueio por senha), note que Pr. 297 esta 551 modo de operagdo PU.
sempre disponivel para ajuste, independente do ajuste em Pr. 160. Reconhecimento aytomético de L!SB
* "0 ou 9999" podem ser definidos em Pr.297 a qualquer tempo embora o 9999 ygr;nggmethS’ag(f;g‘ik?ga%%eézga;;ﬁgggtggg
valor mostrado néo se altere (o valor definido ndo é mostrado). (valor R A GeiEEir 612 BU PE % 6 Tl 6l
gicial) comando. Quando USB esta conectado, USB é
a fonte de comando.
298 Consulte a segéo sobre Pr. 82. = Pr. 550 e Pr. 551 estao sembre habilitados para gravagao.
299 Consulte a secédo sobre Pr. 57. 340 Consulte a se¢do sobre Pr. 79.

342, 343 Consulte a se¢ao sobre Pr. 117.

450 Consulte a se¢éo sobre Pr. 71.

51

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.



495 a 497

Funcéo de saida remota (Sinal REM)

Pr. 495 Seleg&o de saida remota

Pr. 497 Dado de saida remota 2
Vocé pode utilizar o liga/desliga dos sinais de saida do inversor ao
invés do terminal de saida remota do controlador programavel.

Pr. 496 Dado de saida remota 1

Nimero | Faixade Descricio
de Pr. ajuste ¢
(ve?lor Limpeza de dados de Limpeza de dados
S saida remota ao desligar | de saida remota
inicial)
— no reset do
1 Retencé&o de dados de inversor
495 saida remota ao desligar
10 Limpeza de dados de Retengao de
saida remota ao desligar | dados de saida
1 Retencéo de dados de remota no reset
saida remota ao desligar | do inversor
496% 0 a 4095 ) )
Consulte o diagrama a seguir.
497 0 a 4095

* Os parametros acima permitem que a sua configuracdo seja alterada
durante a operacdo em qualquer modo de operagdo, mesmo que "0"
(valor inicial) esteja definido em Pr. 77 Selegdo de gravacéo de parametro.

<Dado de saida remota>

Pr. 496

b1l b0

O N N N RN NN - B B R

Pr. 497

b1l b0
X P X

O N - e - = - S e A e
* * * T I N T IR IR I
38} [ LS8

*] Como desejado (sempre 0 quando lido)

*2 YO a Y6 estdo disponiveis apenas quando a opgdo de saida de
extensdo (Kit FR-A7AY E) esta configurada

*3 RAL a RA3 estéo disponiveis apenas quando a opgdo de saida de
relé (Kit FR-A7AR E) esta configurada

502 Consulte a se¢ao sobre Pr. 117.

503, 504
Manutencdo de pecas

Pr. 504 Tempo de ajuste de saida de alarme de
timer de manutengéo

Pr. 503 Timer de manutencéo
Quando o tempo de energiza¢do cumulativa do inversor atinge o
tempo definido em parametro, o sinal de saida de timer de
manutencdo (Y95) é emitido. {7~ (MT) é exibido no painel de
operagéo.

Isto pode ser usado como uma diretriz para o tempo de

manutencao de equipamentos periféricos.

Primeira
alimentagéo 4‘ Of

9998 | _ o
(999800h)
Timer de i Definir "0" em Pr. 503
manutengdo  _ i
(Pr503) PRIV S ‘
[ v Tempo
Sinal Y95 OFF ON ON

Exibigdo de MT
® O tempo de energizagdo cumulativa do inversor é armazenado na
EEPROM a cada hora, e indicado em Pr. 503 Timer de manutencéo
em incrementos de 100h. Pr. 503 é mantido em 9998 (999800h).

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

547, 548
Configuracéo do inversor usando a
comunicacao USB

Pr. 548 Intervalo de tempo de verificagdo de

Pr. 547 Numero de estacéo de comunicagédo USB comunicagdo USB

A configuragcdo do inversor com software de configuracdo (FR

Configurator) pode ser facilmente realizada por meio de
comunicagdo USB.
Namero | Faixade Descricio
de Pr. ajuste ¢
0
547 (valor | Defina o niimero de estag&o do dispositivo USB
inicial) | (inversor) dentro da faixa de "0 a 31".
1to31
Defina o intervalo de tempo de verificacdo de
comunicagdo da comunicagdo USB.
0to999.8 | Se os dados néo forem rece-bidos-dentro do
548 tempo definido em Pr. 548, = ! /5 /= (E.USB)
é exibido.
(‘C\’/Z?gr Intervalo de tempo de comunicagdo nao é
inicial) verificado.
549 Consulte a secdo sobre Pr. 117.
550, 551 Consulte a se¢do sobre Pr. 338.
555 a 557

Sinal de monitoramento de valor médio
de corrente

Pr. 555 Tempo médio de corrente
Pr. 557 Corrente de referéncia de saida de sinal
de monitoramento de valor médio de corrente

O valor médio da corrente de saida durante a operacdo de velocidade
constante e o valor do timer de manuteng&o s&o emitidos como um pulso
para o sinal de monitoramento de valor médio de corrente (Y93).

A saida de largura de pulso para o modulo de E/S do controlador
programavel, ou semelhante, pode ser utilizada como uma diretriz devido a
abraséo de maquinas e o alongamento de correias, e para a deterioracéo por
envelhecimento dos dispositivos para saber o tempo de manuteng&o.

O sinal de monitoramento do valor médio de corrente (Y93) é
emitido como pulso por 20s como um ciclo, e repetidamente
emitido durante a operacéo de velocidade constante.

Pr. 556 Tempo de méscara de saida de dados

/D@ aceleragdo até a operago do velocidads conslante

Frequéncia de said

Tempo

— 1
3 147 1 ciclo (20s) ————— [«—Préximo ciclo

Sinal Y93 I
PN !

1) Tempo de méscara de saida de dados |- A ' £1 ! =F
Quandoa velocidade é alterada para constante )Sav:l e Fim "
apartirda aceleragioldesaceleragio, o sinal Y93 como forma
néo é emitido para o tempo Pr. 556. puisobaixapor 1a 1655

4) Pulso de timer de manutengéo
O valor de timer de manutenggo (Pr 503) &
emitido como forma de pulsoAlta por 2 a 9
(16000h a 72000h)

Pr. 503%100h

Terpodesacadesna= LTI x 55

2) Pulso de partida
A saida tem forma de pulso alto por 1s (fixo)
o) i r. 5665 € média

3) Pulso de valor médio de corrente de saida
0 valor de corrente média & emitida por 0.5 a 9s
(10 2 180%) durante saida de bit de partida.
] Valor mélio de cortente de saidalA) ¢
Pr: 557 (A)

563, 564 Consulte a se¢do sobre Pr. 52.

571 Consulte a se¢ao sobre Pr. 13.

611 Consulte a sec¢do sobre Pr. 57.
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53

653
Reducao de ressonancia mecanica

Pr. 653 Controle de suavizagao de velocidade
A vibracdo mecénica produzida enquanto o motor esta
funcionando (ressonancia) pode ser reduzida.
Defina 100% em Pr. 653 e verifique se a vibragéo se reduz. Faca
ajustes aumentando gradualmente o valor, até que a vibragéo se
torne a menor possivel.

665, 882, 883, 885, 886
Funcéo de evitar regeneracao

Pr. 665 Ganho de frequéncia para evitar regeneracéo
Pr. 883 Nivel de operacdo para evitar
regeneracao
Pr. 886 Ganho de tensda para evitar
regeneracao
Esta fungdo detecta um estado de regeneragdo e aumenta a
frequéncia para evitar o estado regenerativo.
® E possivel evitar a regeneragdo aumentando automaticamente a frequéncia, e
continuar a operagdo se o ventilador passa a rodar mais rapido do que a
velocidade definida devido ao efeito de um outro ventilador no mesmo duto.

Pr. 882 Selecao de operacdo para evitar regeneracdo
Pr. 885 Valor limite de frequéncia de
compensacao para evitar regeneracéo

Numero | Faixade

Descricao
de Pr. ajuste -

0 (valor

inicial) Funcéo para evitar regeneracgao invélida

1 Funcéo para evitar regeneragdo é sempre
882 valida

Funcéo para evitar regeneracgéo é valida
2 apenas durante a operagéo de velocidade
constante

Defina o nivel de tensdo de bus em que se evita
a regeneragao. Quando o nivel de tenséo de
bus é definido como baixo, tera menor

300 to possibilidade de ocorrer um erro de

800V sobretens&o. No entanto, o tempo de
desaceleracéo real aumentara. O valor definido
deve ser maior do que a "tensédo de

883

alimentagdo x 42" *.

Defina o valor limite de frequéncia que se eleva
0 a 1l0Hz : e - . ~
885 na ativagdo da fungdo de evitar regeneragao.

9999 Limite de frequéncia invalido

Ajusta a capacidade de resposta na ativacédo da
886 fungéo de evitar regeneragdo. Um valor maior
vai melhorar a capacidade de resposta a

mudanca de tenséo do bus. No entanto, a

0to frequéncia de saida pode se tornar instavel.
200% Quando a inércia da carga do motor é grande,
665 diminua o ajuste de Pr. 886.
Quando a vibragé@o ndo é suprimida com a
diminuicdo do ajuste de Pr. 886 defina um valor

menor em Pr. 665.

* Para modelo entrada de alimentagdo de 100V monofasico, "tensdo de

entrada de alimentag&io x 2 x 42"

Exemplo de operagao para evitar
reg Ggdo na agao

Pr. 883

lenséo de bus
(vee)

T

Tempo

i

Durante operagéo de fungéo Tempo
de evitar regeneragao

Frequéncia
de saida (Hz)

800 Consulte a segéo sobre Pr. 80.
859 Consulte a segéo sobre Pr. 82.
872 Consulte a secéo sobre Pr. 251.

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

888, 889
Parametro livre

Pr. 889 Parametro livre 1

Pr. 889 Parametro livre 2

Parametros que vocé pode usar para seus proprios propoésitos.

Vocé pode inserir qualquer nimero dentro da faixa de ajuste de 0 a 9999.

Por exemplo, o nimero pode ser usado:

e Como um nimero de unidade, quando maltiplas unidades sao usadas.

e Como um numero padrdo para cada aplicacdo de operacédo
guando mudltiplas unidades sao usadas.

* Como o ano e més de introdugdo ou inspegao.

C0(900)

Ajuste de saida do terminal FM
(calibracéao)

CO (Pr. 900)Calibragao do terminal FM

Usando o painel de operagdo ou a unidade de parametro, vocé
pode calibrar o terminal FM para deflexdo da escala completa.
Calibracdo de terminal FM (CO (Pr. 900))

¢ O terminal FM estéa predefinido para pulsos de saida. Ao definir o
parametro de calibracdo CO (Pr. 900), o medidor conectado ao
inversor pode ser calibrado por ajuste de parametro sem o uso de
um resistor de calibracéo.

¢ Usando a saida de trem de pulso do terminal FM, um mostrador
digital pode ser fornecido por um contador digital. O valor do
monitoramento é a saida de 1440 pulsos/s no valor de escala
cheia de Pr. 54 Selecéo de funcéo de terminal FM.

Indicador
ImAdeescala cheial

medidor anclogco (Indicador digital)

1440 pulsos/s(+)

[Tho mA

) ) A
Resistor de

rde [ hitg
calibraggo 1 | Isvcc‘—‘ ‘T
SD SD
—
T2

Comprimento de pulso T1: Ajuste usando o parametro de calibragao CO
Ciclo de pulso T2: Definido com Pr: 55 (monitoramento de frequéncia)
Definido com Pr: 56 (monitoramento de corrente)

*]1 Nao € necessario quando o painel de operagdo ou a unidade de
parametro (FR-PUO4/FR-PUQ7) séo utilizados para a calibracéo.
Use um resistor de calibracdo quando o indicador (medidor de
frequéncia) precisa ser calibrado por um dispositivo vizinho porque o
indicador situa-se longe do inversor.
No entanto, a agulha do medidor de frequéncia pode ndo derivar para
escala cheia se o resistor de calibragdo esta conectado. Neste caso, use
este resistor e o painel de operacéo ou a unidade de parametro junto.

FM FMe

C2(902) a C7(905), C22(922) a C25(923)

Consulte a se¢ao sobre Pr. 125.
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157990

[Z%cL, ALLC, Er.CL, CH

Controle de campainha do painel de operagdo

Pr. 990 Controle de campainha de PU
Vocé pode fazer a campainha "soar" quando pressionar a tecla do
painel de operagdo e da unidade de parametro (FR-PUO4/FR-
PU07)

Ajuste de Pr. 990 Descricao

0 Sem campainha

Limpezade parametro, lista de mudanca
de valor inicial

Pr.CL Limpeza de parametro ALLC Limpeza de todos os parametros

Er.CL Limpeza do histdrico de falhas Pr.CH Lista de mudanga de valor inicial

1
Com campainha

(valor inicial)

15991

Ajuste de contraste de PU

Pr. 991 Ajuste de contraste de PU
O ajuste de contraste do LCD da unidade de parametro (FR-
PUO04/FR-PUQ7) pode ser realizado.
Diminuir o valor de ajuste faz com gque o contraste fique claro.

Ajuste de Pr. 991 Descricao
0: Claro
0a63 NG
63: Escuro

Ao definir parametros, consulte o manual de instrugdes (Aplicado) e entenda as instrugdes.

® Defina "1" em Pr.CL Limpeza de pardmetro para inicializar todos os
parametros. (Pardmetros de calibragdo néo séo limpos.) *

® Defina "1" em ALLC Limpeza de todos os parametros para inicializar
todos os parametros.*

® Defina "1" em ErCL Limpeza de histérico de falhas para limpar
histérico de falhas.

® Usando PrCH Lista de mudanca de valor inicial, apenas os
parametros alterados do valor inicial podem ser exibidos.

* Os parametros ndo séo limpos quando "1" é definido em Pr. 77 Selecdo de
gravacdo de parametro.
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Funcdes de Protecao

Quando uma falha ocorre, o inversor desengata e o mostrador do PU automaticamente muda para uma das seguintes indicag@es de falha ou alarme.

Nome da fungao Descricao Mostrador

o Bloqueio de painel de operacéo Aparece quando uma operacao foi tentada durante o bloqueio de painel de operacéo. HOL A

[}

2 Senha bloqueada A funcdo de senha esta ativa. A exibigdo e configuragdo de parametro esta restrita. LI &

= =

* - _ 1

% Erro de gravagdo de parametro Aparece quando um erro ocorreu durante a gravagdo de parametro. L,’. ’, }0

2 cr

= Reset de inversor Aparece guando o sinal RES est4 ativo. Err.
Prevencdo de stall (sobrecorrente)  [Aparece durante a prevencao de stall de sobrecorrente. e
Prevencéo de stall (sobretensao) Aparece durante a prevencéo de stall de sobretenséo. Aparece quando a funcéo de desabilitacéo de regeneragéo é ativada. | 1
Dy S —————— Aparece se a taxa de freio regenerativo atinge ou ultrapassa 85% do valor de Pr. 70 Valor de taxa de freio regenerativo "

9 especial. Se a taxa de freio regenerativo atinge a 100%, uma sobretens&o regenerativa (E. OV_) ocorre. o

g - Pré-alarme de funcdo de relé térmico eletronico  |Aparece quando o relé O/L térmico eletrdnico atingiu 85% do valor especificado. -

— %

> ) e . = =

< |Paradade PU Aparece quando no painel de operagéo foi pressionado durante operagdo externa. 5
Saida de sinal de manutencgéo *7 Aparece quando o tempo de energizagao acumulada ultrapassou o valor definido de timer de saida de manutengéo. ar
Subtenséo Aparece quando a poténcia do circuito principal se torna abaixo da tenséo. o
Parada de seguranga *10 Aparece quando a fungéo de parada de seguranca esté ativado (durante o desligamento de saida). | 5~

8 : =~ - )

€ 5 |Alarme de ventoinha Apargce qua_ndp a ventoinha permanece parada quando a operacgao é requerida ou quando a =

s velocidade diminuiu.

Desengate de sobrecorrente durante a aceleracéo | Aparece quando uma sobrecorrente ocorreu durante a aceleracao.

Desengate de sobrecorrente durante a velocidade constante | Aparece quando uma sobrecorrente ocorreu durante a operagdo de velocidade constante.
Desengate de sobrecorrente durante

Aparece quando uma sobrecorrente ocorreu durante a desaceleracéo e em uma parada. [

desaceleragéo ou parada 52
Desengate de sobretenséo = < _

: 5 Aparece quando uma sobretens&o ocorreu durante a aceleragéo. EfHy §
regenerativa durante a aceleragéo p q ¢ LR
Desengate de sobretens&o regenerativa - - . -

; Aparece quando uma sobretens&o ocorreu durante operagao de velocidade constante. Eoos
durante velocidade constante p q perac Cluc
Desengate de sobretensdo regenerativa % < - _

= Apar n m reten rr ran ler mum r 5 EnLa
durante desaceleragdo ou parada parece quando uma sobretensé&o ocorreu durante a desaceleracéo e em uma parada, cous
Desengate de sobrecarga de inversor|Aparece quando a fung&o de relé térmico eletronico para prote¢ao do elemento de inversor foi crur
(funcéo de relé térmico eletronico) ativado. S
Desengate de sobrecarga de motor - 2 evAeef o = - B
(func&o de relé térmico eletronico) 1 Aparece quando a funcéo de relé térmico eletronico para protecdo do motor foi ativado. ErRn
Superaquecimento de aleta Aparece quando o dissipador de calor superaqueceu. EFl A
Perda de fase de entrada =8 *9 Pode aparecer quando a tensdo monofasica € perdida ou difere em muito de outras em alimentagdo trifasica. ElLF
Parada de prevencdo de stall Aparece quando a frequéncia de saida cai para 1Hz como resultado da desaceleracéo devido ao excesso de carga do motor.| =71 I~
Deteccéo de alarme de transistor de |Esta fungdo interrompe a saida do inversor se um alarme ocorre no circuito de frenagem, por exemplo, - oLr
freio com transistores de freio danificados. Neste caso, o inversor deve ser desligado imediatamente. L. oc

Sobrecorrente de falha de terra (massa)

2 : . c rc
do lado de saida na partida +7 Aparece quando uma falha de terra (massa) ocorreu no lado de saida do inversor. (detecta apenas na partida) | £, [, F

Se uma das trés fases (U, V, W) no lado de saida do inversor (lado da carga) é perdida durante a operagéo do inversor (exceto | -

PETERIGE ERE ol SR e durante a operacdo de freio de inje¢éo CC, e quando a frequéncia de saida esta abaixo de 1Hz), o inversor interrompe a saida.

© Operagdo do relé térmico externo *6 *7 |Aparece quando o relé térmico externo conectado ao sinal OH foi ativado. EoRr
£ . - ’ N R
$ * |Falhade opgdo Aparece quando a opgéo de comunicacdo € instalada durante o bloqueio de senha (Pr. 296 Nivel de bloqueio de senha = "0, 100"). Enpy
Falha de op¢ao de comunicagao Aparece quando ocorreu um erro de comunicagao na opc¢ao de comunicagao. EoR
Falha de opcéo Aparece quando uma falha de contato ou similar do conector entre o inversor e a opgéo de comunicagao ocorre. £ H
Falha de dispositivo de armazenamento de parémetro | Aparece quando a operacao do elemento onde os parametros foram armazenados tornou-se anormal. (placa de controle) £ PE
Falha de placainterna Quando acombinagéo de placa de controle e placa de circuito principal é errada, o inversor é desabilitado. £
Aparece quando ocorreu um erro de comunicagdo entre o PU e o inversor, o intervalo de
Desconexao de PU comunicagéo excedeu o tempo permitido durante a comunicagéo RS-485 com o conector de PU, ou | £ 2115
erros de comunicagdo excederam o nimero de novas tentativas durante a comunicacdo RS-485.
Excesso de contagem de novas tentativas *7 |Aparece quando a operacgéo néo foi reiniciada dentro do nimero definido de novas tentativas. EFET
c ~
Falha de CPU Aparece quando erros de circuito periférico e de CPU ocorreram. £ bl
£
ELPU
Falha de circuito limite de corrente de influxo |Aparece quando o resistor do circuito de limite de corrente de influxo superaqueceu. ErOR

Aparece se a tensao (corrente) é inserida no terminal 4, quando o ajuste em Pr. 267 Selecédo de
entrada de Terminal 4 e o ajuste da chave de entrada de tens&o/corrente séo diferentes.

A saida do inversor é interrompida quando ocorre um erro de sequéncia durante o uso da fungéo de

)

Falha de entrada anal6gica

o

3

Erro de sequéncia de freio *7

sequéncia de freio (Pr. 278 a Pr. 285). 7
Falha de comunicacdo USB Aparece quando ocorreu um erro de comunicagdo USB.
Falha de circuito de seguranca *10 |Interrompe o inversor quando ocorreu uma falha de circuito interno.
Flha de circuito interno Aparece quando ocorreu um erro de circuito interno. !

*1 Reiniciar o inversor inicializa os dados integrados térmicos internos da funcéo de relé térmico eletronico.

*2 A mensagem de erro mostra um erro operacional. A saida do inversor ndo é desligada.

*3 Os avisos sdo mensagens dadas antes de ocorrer a falha. A saida do inversor ndo é desligada.

x4 Alarmes avisam o operador sobre falhas com sinais de saida. A saida do inversor ndo é desligada.

*5 Quando as falhas ocorrem, as fungdes de protecédo sdo ativadas para o desengate do inversor e a emissdo de sinais da falha.
*6 O térmico externo opera somente quando o sinal OH é definido em Pr. 178 a Pr. 184 (selecdo de funcdo de terminal de entrada).
*7 Esta fungéo de prote¢ao ndo funciona no estado inicial.

*8 A funcéo de protecéo é ativada quando Pr.872 Selegdo de protecéo de perda de fase de entrada = "1".

*9 Disponivel somente para os modelos de entrada de alimentagao trifasica.

*]10Esta funcéo esta disponivel apenas para o modelo de funcéo de parada de seguranca.



Opcoes e Dispositivos Periféricos

Lista de opgdes

Ao instalar as seguintes opgdes, o inversor é provido de mais fungdes.
Um tipo de opcéo plug-in pode ser montado.

cabo de 3m

. - ie ~ Inversor
Nome Modelo Aplicagdes, Especificagdes, etc. -
Aplicavel
* Esta interface de entrada define a preciséo de alta frequéncia do inversor usando um BCD
o f _ : externo ou sinal digital binario.
Entrada digital de 16-bit FR-ATAXEKit |, C4digo BOD de 3 digitos (maximo 999) = Cédigo BCD 4 digits (méximo 9999)
12 bits binario (maximo FFFH) * 16 bits binario (maximo FFFFH)
c = - . - —
= » Esta opcao oferece ao inversor saidas de coletor aberto selecionados entre os sinais de
2 |saida digital T saidalpadrao;
=) p P - - it * Esta opcéo adiciona dois sinais diferentes que podem ser monitorados nos terminais AMO e Model T
o [Saidaanalogica de extenséo AML, tais como a frequéncia de saida, a tenséo de saida e a corrente de saida. deoggnirifecwcu' °
g * Medidor de 20mACC ou 10VCC pode ser conectado. compartilhado 1
p a _ .  Esta opgao adiciona ao inversor trés saidas de contato de relé diferentes, selecionados
8_ Saida de relé FR-ATAR E kit entre os sinais de saida padréo.
i= | & |Comunicagdo CC-Link FR-A7NC E kit
S — -
& |Comunicagado LONWORKS FR-A7NL E kit |« Esta opgo permite que o inversor seja operado ou monitorado, ou que o parametro de
é Comunicagao DeviceNet FR-A7ND E kit configuragéo seja alterado a partir de controlador programavel, etc.
8 |Comunicagdo PROFIBUS-DP  [FR-A7NP E kit
—_—
= ] L
= .E Bloco de terminal de 2 portas RS- FR-E7TR A conexdo multi-drop é facil com o bloco de terminal de 2 portas adaptado para terminal de Z/Ieoggﬁrgleecwcuno
E 35485 comunicagédo EIA-485 (RS-485). y
& @ compartilhado *1
=
. A L FR-PUO7 h . . A Compartilhado entre
Unidade de parametro (8 idiomas) FR-PUO4 Unidade interativa de parametro com mostrador LCD todos os modelos
Unidade parametro com pacote de Esta unidade de parametro permite o ajuste de parametro sem conectar o inversor a Compartilhado entre
: FR-PUO7BB - ~
bateria alimentagéo. todos os modelos
Painel de operacéo de superficie Este painel de operag&o permite a operagéo e o monitoramento de frequéncia, etc., do
. FR-PAO7 B ) e ;
do gabinete inversor a partir da superficie do gabinete
Cabo de conexdo da unidade de FR-CB2000 Cabo para conex&o de painel de operacéo ou unidade de parametro .
parametro O indica um comprimento de cabo. (1m, 3m, 5m) ?zmpa”“hagolemfe
MR-J3USBCBL3M Conector para amplificador Conector para computador pessoal 00S 05 modeios
Cabo USB Comprimento do Conector mini-B (5 pinos) Conector A

Intercompatibilidade de acessorios

FR-E7ATO01 a 03

Para a instalagdo de um inversor da série FR-E700 aos furos de instalacéo do inversor da
série FR-A024/A044.

Compativel com o
de 3.7K ou menos

Acessorio de trilho DIN

FR-UDAO1 a 03

Acessorio para instalacédo em trilho DIN

Compativel com o
de 3.7K ou menos

Para a reducao de corrente harménica e melhoria do fator de poténcia de entrada do inversor

o Reator CA FR-HAL (fator de poténcia total de aprox. 88%) De acordo com as
S - — - — - :
g Reator CC ER-HEL z:trgradreegz:;éanoc%etg?;{zgliggrggg&a) e melhoria do fator de poténcia de entrada do inversor |capacidades
‘= |Filtro de ruido em conformidade SF, FR-E5NF, - . . - De acordo com as
= ) ) v
E com Diretiva EMC FR-S5NFSA Filtro de ruido em conformidade com Diretiva EMC (EN61800-3 C3) capacidades
: De acordo com
g- FR-ASATO3 ig?:\gpzcidadei
S |Acessoério de instalagéo de filtro
o (o _ - - 7 - g - De acordo com as
o |EMC em conformidade com EMC FR-AAT02 Para instalagéo do inversor ao filtro EMC em conformidade com a Diretiva EMC (SF). capacidades
c FR-E5T(-02) 200V: De acordo com
o as capacidades
< [Filtro de ruido de radio FR-BIF(H) Para reducao de ruido de radio (conectado ao lado de entrada) ]
Q FR-BSFOL Compartilhado entre
2 Filtro de ruido de linha FR- BLF ! Para reduc&o de ruido de linha todos os modelos
Modelo de entrada de
Pacote de filtro ER-BFP2 Combinacéo de reator CC de melhoria de fator de poténcia, estrangulador de modo comum e |alimentagao trifasica:

filtro capacitivo

compativel com 0.4K ou
mais

Resistor de freio

Tipo MRS, tipo MYS

Para aumentar a capacidade de frenagem regenerativa (taxa permissivel 3% ED)

Resisitor de freio de alto rendimento

FR-ABR

Para aumentar a capacidade de frenagem regenerativa (taxa permissivel 10%/6%ED)

Unidade de freio, unidade de
resistor, resistor de descarga

FR-BUZ, FR-BR,
GZG, GRZG type

Para aumentar a capacidade de frenagem do inversor (para carga de alta inércia ou carga negativa)
Unidade de freio, resistor de descarga elétrica e unidade de resistor sdo usados em combinacéo

Para o de 0.4K ou
mais

Conversor comum de regeneracao de poténcia

FR-CV

Unidade que pode retornar a energia de frenagem gerada pelo motor de volta para a fonte de

Reator auténomo dedicado para o FR-CV FR-CVL alimentagdo no sistema de conversor comum De acordo com as
. O conversor de fator de alta poténcia liga/desliga a secéo _de conversor para reformatar uma capacidades
Conversor de fator de alta poténcia |FR-HC forma de onda da corrente de entrada em uma onda senoidal, suprimindo bastante as
harménicas. (Usado em combina¢do com o acessoério padréo.)
400V: De acordo com
Filtro de supresséo de tensédo de FR-ASF . - N as capacidades
Filtro para suprimir a tens&o de surto no motor E
surto FR-BMF 400V: Para 5.5K ou
mais
s Controlador manual FR-AX Para a operagéo independente. Com frequencimetro, potencidmetro de frequéncia e chave de partida.
& o |Seguidor de tach. CC FR-AL Para a operago sincrona (1VA) por sinal externo (0 a 5V, 0 a 10V CC) *2
25 [Seletor de trés velocidades FR-AT Para comutagdo de trés de velocidades, entre a operacdo de alta, média e baixa velocidade (1.5VA) *2
§ :§ Configurador de velocidade motorizado FR-FK Para a operagao remota. Permite que a operagao seja controlada a partir de varios locais (5VA) *2
E - [Configurador de taxa FR-FH Para a operagao de taxa. As taxas de cinco inversores podem ser definidas (3VA) *2
= § Detector de velocidade FR-FP Para rastrear a operagao por um sinal de gerador de piloto (PG) (3VA) *2
£ 2 Controlador mestre FR-FG Controlador mestre (5VA) para operagéo paralela de multiplos inversores (maximo de 35). *2
% é Partida suave FR-FC Para partida e parada suave. Permite a aceleragao/ d’esacelera(;éo em operagao paralela (3VA) *2 Compartilhado entre
= = | Detector de desvio FR-FD Para a operagéo de gontrole de velocidade continua. Usado em combinagdo com um sensor TS G5 MEEES
S de desvio ou sincronismo (5VA) *2
© Pré-amplificador FR-FA Utilizado como um conversor A/V ou amplificador aritmético (3VA) *2
Gerador piloto QVAH-10 Para operagao de rastreamento. 70V/35VCA 500Hz (a 2500r/min)
Sensor de desvio YVGC-500W-NS |Para saida de operacéo de controle de velocidade continua (deteccéo de desvio mecanico) 90VCA/90°C
Potenciémetro de ajuste de frequéncia |WA2W 1kQ Para ajuste de frequéncia. Enrolado a fio 2W 1kQ caracteristica tipo B

Frequencimetro analégico
(64mm x 60mm)

YM206NRI 1mA

Fequencimetro dedicado (graduado a 120Hz). Amperimetro CC do tipo de bobina mével

Outros

Resistor de calibracéo

RV24YN 10kQ

Para a calibracéo do frequencimetro. Caracteristica tipo B de filme de carbono

FR Configurator SW3 (software de
configuracéo VFD)

FR-SW3-
SETUP-WE

Suporta uma inicializag&o de inversor para manutencéo.

Compartilhado entre
todos os modelos

(Disponivel em breve)

*1 Modelo de fungéo de parada de seguranga nao é suportado pela opcéo.
*2 Consumo de poténcia nominal. As especificacdes de alimentagéo de controladores manuais e controladores de velocidade da série FR sdo 200VCA 50Hz, 220V/220VCA 60Hz, e 115VCA 60Hz.
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Opcéo de terminal de controle

Nome (Modelo) Especificacbes, estrutura, etc.
® Use aopcdo em troca aos terminais do circuito de controle padréo. (Esta op¢édo ndo pode ser usada » o
simultaneamente com o painel de operagéo (FR-PA07) ou unidade de parametro (FR-PU04/FR-PU07).) *1 Ao utiizar terminais PC-SD como uma fonte
® Diagrama de conexdo de terminal de alimentag&o de 24VCC, tenha cuidado para

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ndo causar curto entre os terminais PC-SD.

5 Saida de relé i *2 Especificacdes de entrada de terminal
Saida de relé | Fungdes de terminal variam i podem ser alteradas pela comutagdo das

J) lsaida de com Pr: 192 Selegao de : v -

alarme) frendbiaatzaABe b especificagdes de entrada analégica (Pr. 73).

Sinais de entrada de controle (Entrada de tens&o nao permitida)
Fungdes de terminal [Inicio de rotagao avante
variam com a atribuiio
do terminal de entrada |nicio de rotagéo reversa¢——
(Pr. 178 a Pr. 184)

Veloc. altag—— *3 Especificacdes de entrada de terminal podem
iii%a;o:e Velos, médiad ser ‘ glteradas pela cornllnacéo de
dade especificacdes de entrada analégica (Pr. 267).

‘eloc. baixa¢——

Coloque a chave de entrada de tensdo/
corrente na posicdo "V" para selecionar a
mum de saida de coletor aberto entrada de tensdo (0 a 5V /0 a 10V) e "I"
Comum de NPN/PNP (valor inicial) para selecionar a entrada de

Resistor de Indicador (Frequencimetro, etc.) corrente (4 a ZOmA)_

(P,T;::f;:acm’:) #4 Recomenda-se usar 2W1kQ quando o
sinal de ajuste da frequéncia é alterado

constantemente.

Né&o é necessario ao calibrar o indicador

a partir do painel de operag&o.

Do computador ou *6 Coloque a chave na posicdo a

inversor anterior direita (ON) para passar um cabo

blindado através do terminal SG.

Defina apenas a chave de resistor

de terminagdo do inversor mais

Parada de saidag———

Resete——

Comum de entrada de contato
Alimentaggo de 24VCC

(Analogico) 3 10(+5V) lchavede ]

! terminal 2/SG SD.

7S’ina\s de ajuste de

Potenciometro de
ajuste de frequéncia

1/2W1kQ *

V)

: inal
, H e P8 +_[spag EIA-485 (RS-485)
SG '
(Comum analégicd):
I :
Entrada de erminal 4 (*) =~ '
(Entrada de corrente) (-) >z~ i

4 [4a20mACC
0a5VCC
0a10vCC

¢

N

| O=Ev
deenrada

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Tesotme -y R ety remoto para a posi¢éo "100Q".
ide l K
® Comunicagéo ® L ayout de terminal
Item Descricdo |:|
. | Protocolo de inversor Mitsubishi (comunicac&o por =
Protocolo de comunicagéo | .
link de computador), protocolo Modbus-RTU
Norma de conformidade EIA-485 (RS-485) )
. Numero de dispositivos
Bloco de terminal de P 32 unidades no maximo L Uk

conectaveis
2 portas RS-485 Velocidade de comunicagdo | 4800/9600/19200/38400bps
FR-E7TR Método de comunicagdo | Sistema Half-duplex

HOHUHEHHUHHHEHEHHEH

1009 (valido/invalido pode ser alterado com a

Resistor de terminacédo R L
chave do resistor de terminagéo)

® Especificagdes de terminal de controle

Simbolo de terminal Nome de terminal Descricao
SDA (2 pontos) | Inversor envia + Enviando o terminal de saida de sinal do inversor.
é!? SDB (2 pontos) | Inversor envia - Invertendo envio do terminal de saida de sinal do inversor..
% Recebe o terminal de entrada de sinal do inversor.
3 | RDA (2 pontos) |Inversor recebe + Mudar a chave do resistor de terminag&o para o lado "100Q" conecta o inversor para o
§ resistor de terminagdo de 100Q.
E Recebe o terminal de entrada de sinal do inversor.
§ RDB (2 pontos) | Inversor recebe- Mudar a chave do resistor de terminagéo para o lado "100Q" conecta o inversor para o

resistor de terminacgéo de 100Q.

. ~ . Usado como fonte de alimentacéo ao conectar o potenciémetro para ajuste de frequéncia
Alimentagéo de ajuste de . X ) . o .
10 frequéncia (ajuste de velocidade) a partir de controle externo do inversor. (Especificagdes séo as

q mesmas que as do terminal de circuito de controle padréo)

Introduzindo 0 a 5 VCC (ou 0 a 10V), a frequéncia de saida maxima a 5V (10V) é fornecida
e faz com que a entrada e a saida sejam proporcionais. (Especificacdes sdo as mesmas

. o . que as do terminal do circuito de controle padréo)
Ajuste de frequéncia (tenséo)/

Terminal comum s . .
Coloque a chave 2/SG na posicéao a direita (ON) para alterar o terminal 2 para o terminal SG

de modo a passar um cabo blindado através do terminal SG durante a comunicagdo RS-
485. Neste caso, a tensdo no terminal 2 é de OV de entrada.

Ajuste de frequéncia
N

Introduzindo 4 a 20mACC (ou 0 a 5V / 0 a 10V), a frequéncia de saida méxima a 20 mA é
4 Ajuste de frequéncia (corrente) | fornecida e faz com que a entrada e saida sejam proporcionais. (Especificagfes séo as
mesmas que as do terminal do circuito de controle padréo)

Comum de comunicag&o RS-485, Terminal comum de comunica¢@o RS-485 e sinal de ajuste de frequéncia (terminal 2 ou
Comum analdgico terminal 4). N&o aterre (ligar a massa).

* Especificagdes de entrada de contato (STF, STR, RH, RM, RL, MRS, RES, SD, PC) e sinal de saida (A. B, C, RUN, FU, SE, FM) s&o as mesmas
das do terminal do circuito de controle padréo.

SG




Opcéao Stand-alone

Nome (Modelo)

Especificac6es, Estrutura, etc.

® Acessorio de intercompatibilidade da série FR-A024/A044

O inversor da série FR-E700 pode ser instalado usando os furos de instalagéo da série
convencional FR-A024/A044 com este acessorio. Este acessorio € (til para substituir o
modelo convencional com a série FR-E700.

(A profundidade aumenta apés a instalacéo do inversor quando o acessorio € utilizado.)

Inversor

Ny

FR-E7AT

(Para coordenacédo
de poténcia)
FR-HAL-(H)OK

Acessorio de inter- Modelo de Acessério Modelos montaveis Modelos Antigos Compativeis Profundidade Aumentada (mm)
compatibilidade E720 E740 A024 A044 Classe 200V Classe 400V
0.1K 0.1K 26.5
FR-E7ATOO 0.2K 0.2K 26.5
FR-ETATOL 0.4K - 0.4K - 485 -
0.75K 0.75K 39.5
FR-E7AT02 1.5K — 1.5K — 315 —
— 1.5K — 1.5K — 11
FR-E7ATO3 2.2K 2.2K 2.2K 2.2K 215 1
3.7K 3.7K 3.7K 3.7K 28.5 11
® Acessorio para permitir ainstalagéo da série FR-E700 em trilho DIN.
Tabela de selecéo
Aoh Capacidade do Inversor
Modelo de Acessorio 5730 E790S E710W
FR-UDAO1 0.1K, 0.2K, 0.4K, 0.75K 0.1K,0.2K,0.4K 0.1K,0.2K,0.4K
FR-UDAO2 1.5K,2.2K 0.75K,1.5K 0.75K
FR-UDA03 3.7K — —
® Dimens0fes aproximadas
. <FR-UDAO01> <FR-UDA02> <FR-UDAO03>
Acessorio de
X 68 108 170
montagem de trilho 67 67 67
15 15 14.4
DIN [ | [ 10
FR-UDAOO o 1 f 1 - L
[ f
SR : :
,,,,l‘,,,,,‘:,, ,,,,, RN R P A Lot — —
y Y
K i Yy L
] ©
Gancho, 3 parafusos M4x0.7 Gancho 4 parafusos M4x0.7 (Unidade: mm)
® Dimensé&o externa
Unidade: mm)
Massa Massa
Reator CA Modelo de Inversor| W D H (kg)  |Modelo de Inversor| W D H (kg)

H0.4K 135 | 59.6 | 115 15
HO.75K 135 | 59.6 | 115 1.5
H1.5K 135 | 59.6 | 115 15
H2.2K 135 | 59.6 | 115 15

0.4K 104 72 99 0.6
0.75K 104 74 99 0.8
1.5K 104 77 99 11
2.2K 115 77 115 15

§ 3.7K 115 83 115 2.2 § H3.7K 135 | 70.6 | 115 2.5
N 5.5K 115 83 115 23 | ¥ H5.5K 160 72 142 3.5
7.5K 130 | 100 | 135 4.2 H7.5K 160 91 142 5.0
11K 160 111 164 5.2 H11K 160 91 146 6.0
15K 160 | 126 | 167 7.0 H15K 220 | 105 | 195 9.0

(Nota) 1. Faga a selecéo de acordo com a capacidade do motor aplicado. (Quando a capacidade do inversor

é maior do que a capacidade do motor, faca a selegéo de acordo com a capacidade do motor)
2. Reator de melhoria de fator de poténcia (FR-BAL) pode ser usado.

Efeito de melhoria de fator de poténcia: FR-BAL aprox. 90%

FR-HAL aprox. 88%

(Efeito do fator de poténcia pode diminuir um pouco quando se utiliza um modelo de entrada de alimentacdo monofésica.)
3. O desenho de dimensdes externas mostrado é um de um modelo tipico. A forma é diferente de acordo com cada modelo.
4. Instale o reator CA (FR-HAL) no plano horizontal ou vertical.

Reator CC

(Para coordenacéo
de poténcia)
FR-HEL-(H)OK

® Dimensao externa

(Unidade: mm)

Modelo de Inversor| W D H M(ﬁzs)a Modelo de Inversor| W D H M(?(Z§a Menos que D
0.4K 70 61 71 0.4 HO.4K 90 60 78 0.6
0.75K 85 61 81 0.5 HO.75K 66 70 100 0.8
1.5K 85 70 81 0.8 H1.5K 66 80 100 1
> 2.2K 85 70 81 0.9 > H2.2K 76 80 110 1.3
8 3.7K 77 82 92 15 8 H3.7K 86 95 120 2.3
& 5.5K 77 92 92 1.9 ~ H5.5K 96 100 128 3
7.5K 86 98 113 2.5 H7.5K 96 105 128 35
11K 105 112 133 3.3 H11K 105 110 137 4.5
15K 105 115 133 4.1 H15K 105 125 152 5

(Nota) 1. Certifique-se de remover o jumper entre os terminais do inversor P/+-P1. (Deixar de fazé-lo produziré efeito zero na melhoria do fator de poténcia))
2. O comprimento da fiag&o entre o reator e o inversor deve ser de até 5m.
3. O tamanho dos cabos utilizados deve ser igual ou maior que o dos cabos de alimentagédo (R/L1, S/L2, T/L3).
4. Faca a selegdo de acordo com a capacidade do motor aplicado. (Quando a capacidade do inversor é maior do que a capacidade do motor,
faca a selegao de acordo com a capacidade do motor)
5. Reator de melhoria de fator de poténcia (FR-BEL) pode ser usado.
Efeito de melhoria de fator de poténcia: =~ FR-BEL aprox.95%
FR-HEL aprox.93%
(Efeito do fator de poténcia pode diminuir um pouco quando se utiliza um modelo de entrada de alimentagdo monofasica de 200V.)
6. O desenho de dimensdes externas mostrado € um de um modelo tipico.
A forma é diferente de acordo com cada modelo.
7. Instale o reator CC (FR-HEL) no plano horizontal ou vertical.
8. Modelo de entrada de alimentagdo monofasica de 100V ndo é compativel com o reator CC.
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Nome (Modelo)

Especificagdes, Estrutura, etc.

Filtro EMC em
conformidade com
Diretiva EMC

SFO

FR-ESNF-HOK
(Classe 400V)
FR-S5NFSA-OK
(Classe 100V / 200V)

® O filtro EMC em conformidade com EMC (EN61800-3 2° Ambiente Categoria C3) é um filtro em conformidade com a Directiva EMC da UE
(EN61800-3 2° Ambiente Categoria C3).

- Dimensé&o externa Corrente
Acessorio de P
Modelo de filtro | Modelo de inversor inter- (Ci i), Massa ?ni;l)j%g Perdal
EMC aplicavel compagi)mdade W H D (kg) (valor de (W)
referéncia)
SF1306 FR-E720-0.1K to 1.5K — 110 | 200 36 |0.7 10 7.3
FR-E720-2.2K, 3.7K
SF1309 FR-E720S-2 2K FR-E5T 200 | 282 | 57 |21 15 15
FR-E720-5.5K, 7.5K FR-E5T-02

SF1260 FR-E720-11K FRAGATO3 222 | 468 80 5 440 118

SF1261 FR-E720-15K FR-AAT02 253 | 600 86 |93 71 37

SF1175 FR-E740-11K, 15K FR-AAT02 253 | 530 60 | 4.7 76 56

SF1320 FR-E720S-0.1K to 0.4K — 70 168 | 30.5 | 0.4 10 2.7 % I

SF1321 FR-E720S-0.75K — 110 | 168 | 36.5 | 0.6 10 3.8 D J
FR-E5NF-HO.75K | FR-E740-0.4K, 0.75K — 140 | 210 46 | 1.1 22.6 55
FR-E5NF-H3.7K | FR-E740-1.5K to 3.7K — 140 | 210 | 46 |1.2| 445 8 | (Nota) O desenho de dimens&o
FR-ESNF-H7.5K | FR-E740-5.5K, 7.5K — 220 | 210 | 47 | 2 68.4 15 elx‘e’;‘\a Z,C'ma %“md‘?fxem'

plo. As dimensoes airerem
FR'S’?EESA' FR-E710W-0.1K to 0.4K — 70 | 168 | 35 |05| 45 |174 por modelo.
FR-E720S-1.5K

FR-S5NFSA-1.5K FR-E710W-0.75K — 110 | 168 35 |07 9.5 8.55

*1 A profundidade é 12mm mais funda quando um acessoério de intercompatibilidade esta instalado.
*2 Corrente de fuga para fonte de alimentacdo de conexao estrela de trés fios monofasica ou trifasica. A corrente de fuga para
todas as fases de uma fonte de alimentag&o de conexao delta de trés fios trifasica é trés vezes maior do que o valor indicado.

® Contramedidas para corrente de fuga
Tome as seguintes medidas para evitar o mau funcionamento dos dispositivos periféricos ou um choque elétrico causado pela corrente de fuga.

1) Aterre o filtro EMC antes de conectar a fonte de alimentacéo. Ao fazé-lo, confirme se o aterramento € realizado de forma
segura através da peca de aterramento do gabinete.

2) Selecione um disjuntor de fuga a terra ou um relé de fuga a terra apropriado, considerando a corrente de fuga do filtro EMC.
Note que o disjuntor de fuga a terra ndo pode ser utilizado em alguns casos, como quando a corrente de fuga do filtro EMC
€ muito grande. Nesse caso, use um relé de fuga a terra com elevada sensibilidade. Quando ambos, o disjuntor de fuga a
terra e o relé de fuga a terra, ndo puderem ser utilizados, aterre de forma segura como explicado em 1).

Filtro de ruido de radio
FR-BIF (Classe 200V)
FR-BIF-H (Classe 400V)

® Dimensdao externa

RES T =
. HF‘ % ; | Correntes de fuga: 4mA mcces erser
S | Power 7 SiL2
@ 1 supply —<3 TIL3
© | Furof43 <
<

NI

L I Filtro de ruido de radio(Massa)
. 58 | 297 FR-BIF(-H)
44 | (Unidade: mm)
(Note) 1. N&o pode ser conectado ao lado externo do inversor.
2. Afiagao deve ser cortada o mais curto possivel, e conectado ao bloco de terminal do inversor

Filtro de ruido de
linha

FR-BSFO1

(para inversores com
pequena capacidade)
FR- BLF

® Dimensao externa

FR-BSFO1 FR-BLF
110 MCCB o Inversor
Fonte d —T R/L1
e 95 ” 2-f5 Aﬁr‘:\:m:géo_ ’/\" S//L2
2 | 0 e T3
o I ‘ ‘_I Jﬁ}@e‘g‘# Filtrode ruido de linha |5 |
o ; 130 N~ (Nota) 1. Cada fase deve ser enrolada pelo menos

65 trés vezes (4T, 4 voltas) na mesma direcéo.
85 (Quanto maior o nimero de voltas, melhor
/ o resultado obtido.)

7‘ ‘ Ao usar vérios filtros de ruido de linha para

LDT fazer 4T ou mais, enrole as fases (cabos)
y | juntos. N&o use diferentes filtros de ruido

| | de linha para diferentes fases.

‘ . Quando a espessura do fio impede o

180 enrolamento, utilize pelo menos 4 em série
e certifique-se de que a corrente passa
através de cada fase na mesma direcéo.

. Pode ser utilizado no lado de saida da mesma
maneira que no lado de entrada. Ao utilizar um
filtro de ruido de linha no lado da saida, o corpo
do filtro pode esquentar. N&o enrole o cabo mais
de 3 vezes (4T) para cada filtro de ruido de linha
instalado no lado de saida.

. Utilize FR-BSFO01 para os inversores com
pequenas capacidades. Fios grossos
(38mm2 ou mais) ndo podem ser usados.
Nesses casos, use o FR-BLF.

. N&o enrole um cabo de aterramento.
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Nome (Modelo) Especificagdes, Estrutura, etc.

® Usando aopgéo, o inversor pode estar em conformidade com a diretriz japonesa para a redugéo da emisséo de harmonica.
® A opgdo esta disponivel para inversores de classe 200V/400V trifasicos com capacidade de 0.4K a 15K.

0
® Especificagéo 8
* Modo de entrada de alimentagéo de 200V trifasicol ~§
Modelo FR-BFP2-0K 0.4 0.75 F%5) 2.2 3.7 Bib) [Z25) 11 15 g
Corrente de saida de inversor permissivel (A) *1 2.5 4.2 7 10 16.5 23.8 31.8 45 58 8
Massa aproximada (kg) 1.3 1.4 2.0 2.2 2.8 3.8 4.5 6.7 7.0
: Anpi Instale um reator CC no lado CC. ®
Reator de melhoria de fator de poténcia (93% a 95% de fator de poténcia da fonte de alimentacéo sob carga de 100%) © kel
Filtro de ruido [E de modo comum Instale um nicleo de ferrite no lado da entrada. %_ S
Filtro capacitivo Cerca de 4 mA de corrente de fuga de capacitor *2 =
o Q
Estrutura de prote¢éo (JEM1030) Tipo aberto (IPO0) u>j ©
« Modo de entrada de alimentagdo de 400V trifasico
Modelo FR-BFP2-HOK 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 '(D
Corrente de saida de inversor permissivel (A) *1 1.2 2.2 3.7 5 8.1 12 16.3 23 29.5 S 3
Massa aproximada (kg) 1.6 1.7 1.9 2.3 2.6 4.5 5.0 7.0 8.2 € g
: Anci Instale um reator CC no lado CC. o
Reator de melhoria de fator de poténcia (93% a 95% de fator de poténcia da fonte de alimentacéo sob carga de 100%) 1%
Filtro de ruido [Estrangulamento de modo comum Instale um ndcleo de ferrite no lado da entrada.
|FiItro capacitivo Cerca de 8 mA de corrente de fuga de capacitor *2
Estrutura de protegéo (JEM1030) Tipo aberto (IP00)

*] Selecione uma capacidade para a corrente de carga (saida do inversor) que seja igual ou menor do que a corrente de saida permissivel do inversor.
*2 A corrente de fuga indicada é para uma fase da fonte de alimentacéo de conex&o estrela de trés fios trifasica.

Desenhos de
Dimensoes
Externas

Pacote de filtro ® Desenho de dimens&o externa
N L <FR-BFP2-0.4K, 0.75K, 1.5K, 2.2K, 3.7K> <FR-BFP2-5.5K, 7.5K, 11K, 15K> =
FR-BFP2-(H)LK <FR-BFP2-H0.4K, HO0.75K, H1.5K, H2.2K, H3.7K> <FR-BFP2-H5.5K, H7.5K, H11K, H15K> G-Eg&,
2 furos f4.5 2 furos f4.5 2 furos fC 2 furos fC = § 88E
o i /. g g gEa i
% —— —— Faf | Sgad
o <
- - i [ 4
...... ®! Sl o .
! Lo ko8 s
: | s £
! I 35
EEES
............................. %_-g‘gvg
- - 5550
T oIz H ............................. H 5 Tk
= e
Tz [ M % ©
T A T8y dmppl g5
L — e 25
7 g F M ® e
‘ 125 125 25 145 25 °
(25) 195 o g
220 8 =
Suporte L para instalagéo traseira g % g
. do inversor 8" w@
© © (Incluido com a opgéo) ~ * S o
D2 W
1§ .
0o »
(@ QO 6 o g
0 é ) ‘§~§
lo) (o) 0 Capacidade | H |HL|H2| D [D1| C |C1]|C2 2
L © > 55K, 75K [210[198] 6 | 75|50 [45[45(53 3
Capacidade W |W1|(W2| H |H1| D | D1|D2 8 11K 320(305|75|85 |60 | 6 6 |53
> 0.4K, 0.75K 68 [ 30 | 19 | 218|208 | 60 [ 30 | 15 N 15K 320(305(75|85 |60 | 6 6 |64
8 [1.5K, 2.2K 108 | 55 |26.5/188 178 | 80 | 55 |12.5 > [H5.5K, H7.5K 210(198| 6 | 75|50 |45(45]|4.3
N [3.7K 170|120| 25 (188|178 | 65 | 40 |12.5 8 [H11K 320[305|75|85 |60 | 6 6 |43
g HO0.4K, HO.75K* 108 | 55 |26.5/188 (178 | 55 | 30 |12.5 ~ [H15K 320(305|75|85 |60 | 6 6 |64
Q [H1.5K, H2.2K, H3.7K [ 108 | 55 |26.5|188 |178| 80 | 55 [12.5 Unit: mm)
(Unit: mmy) * Suporte L ndo esta incluso de fabrica, mas esta incluso com a

opgao. Suporte L é necessario para instalar a opcéo na parte

* A classe 400V HO0.4K e H0.75K n&o tem fenda. traseira do inversor. P
(Nota) 1. A opgdo pode ser instalada na parte traseira ou na lateral. (A opcéo ndo pode ser instalado na parte traseira de FR-E720-5.5K/7.5K, FR-E740-0.4K a 3.7K.) 8.
2. Os desenhos da dimenséo externa acima sdo exemplos. Dimensoes diferem por modelo. %
® Dimensé&o externa <
Tipo MRS Tipo MYS (Unidade mm)
1500 182 | L 500 230 | _
- 172 2
Teminais T -l Terminais 220 2
de cimpager A u N o .
Lo N < ¥ de crimpagem — I —t2lg
redonda o= i <|©
1.25-4 Furo ¢4.3 . 1.25-4 §
= il
= e e S s
NT o of ®
-~ o P~ g
Resistor de freio (Unidade: mm) (Unidade: mm) S
Tipo MRS, Tipo MYS Valorde | Poténcia | Capacidade de
) Torque de controle A Pt " ©
Modelo de Resistor | Taxa permissivel Resisténcia| Permissivel |Motor Aplicavel e
@ W) (kw) s
MRS120W200 200 15 0.4 (Nota) 1. A temperatura do resistor de freio vai a 8
MRS120W100 |150% torque 3%ED| 100 30 0.75 200°C ou mais, dependendo da
Tipo 60 55 15,22 frequéncia de operagdo. Deve-se tomar
i MRS MRS120W60 100% torque 3%ED cuidado para a instalagéo e a dissipagdo -
o
o 150% torque 3%ED 40 80 2.2,3.7 de calor. o
N MRS120W40 100% torque 3%ED 2. Orresistor de freio ndo pode ser utilizado %
Tipo | \1ys2oows0 - [L20% tordue 3%ED| 5072 280 37 com o0 0.1K e 0.2K. »
MYS 100% torque 6%ED

*] A opgao também pode ser conectada a um inversor de classe 100V monofésico.
*2 Duas unidades em paralelo
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Nome (Modelo)

Especificagdes, Estrutura, etc.

Resistor de freio de
alta taxa
FR-ABR-(H)OK

g
o

2

® Dimensao externa

(Unit: mm)
Dimensdes Externas § é Dimensdes Externas § é
Modelo de Resistor TaxaAde % = f("g, Modelo de Resistor Taxalde % = 5’('3
de Freio FE A de Freio (A9 AP
Permissivel [ W (W1 | D | H |g o Permissivel [ W [W1| D | H | g @
K= o =) ]
s |= = |=
FR-ABR-0.4K 10% 140 | 500 | 40 | 21 | 200 | 0.2 FR-ABR-HO0.4K 10% 115 (500 | 40 | 21 | 1200 | 0.2
FR-ABR-0.75K 10% 215|500| 40 | 21 | 100 | 0.4 FR-ABR-H0.75K 10% 140 | 500 | 40 | 21 | 700 | 0.2
FR-ABR-H1.5K 10% 215|500 40 | 21 | 350 | 0.4
FR-ABR-2.2K*2 10% 240|500 | 50 | 26 60 0.5
FR-ABR-H2.2K 10% 240|500 | 50 | 26 | 250 | 0.5
g FR-ABR-3.7K 10% 215|500 | 61 | 33 40 | 0.8 g FR-ABR-H3.7K 10% 215|500| 61 | 33 | 150 | 0.8
o o
N FR-ABR-5.5K 10% 335|500 | 61 | 33 25 1.3 | ¥ [FR-ABR-H5.5K 10% 335|500 61 | 33 | 110 | 1.3
FR-ABR-7.5K 10% 400 [ 500 | 80 | 40 20 2.2 FR-ABR-H7.5K 10% 400 [ 500 | 80 | 40 75 2.2
FR-ABR-11K 6% 400 | 700 | 100 | 50 13 | 35 FR-ABR-H11K 6% 400 | 700 | 100 | 50 52 3.2
FR-ABR-15K*3 6% |300|700|100| 50 | 18 | 24| |FR.ABR-HISK"4 6% |300|700|100| 50 | 18 |24
(x112) | (x2) x2) | (x2)

*1 A opgdo também pode ser conectada a um inversor classe 100V monofésico.

*2 Para os inversores 1.5K e 2.2K.

*3 Para o resistor de freio de 15K, configure de modo que dois resistores de 18Q sejam conectados em paralelo.

*4 Para o resistor de freio de 15K, configure de modo que dois resistores de 18Q sejam conectados em série. FR-ABR-15K esta indicado no resistor.
(mesmo resistor da classe 200V 15K)

D P (Nota) 1. O ajuste de taxa de freio regenerativo deve ser menor do que a taxa de freio permissivel
T *y na tabela acima.
2. Atemperatura do resistor de freio vai a 300°C ou mais, dependendo da frequéncia de
operagao. Deve-se tomar cuidado para a instalagdo e a dissipacéo de calor..

W1+20 3. Resistor do tipo MYS pode também ser utilizado. Note a taxa de freio permissivel.
0*——— w 4. O resistor de freio ndo pode ser utilizado com 0 0.1K e 0.2K.
. ’/ 3 }‘// 5. N&o remova o jumper entre os terminais P/+ e P1, exceto quando conectar um reator CC.

Unidade de freio
FR-BU2-(H)OK

Unidade de resistor
FR-BR-(H)OK

Resistor de descarga
Tipo GZG
Tipo GRZG

® Uma unidade de freio € uma opcdo que melhora totalmente a capacidade de frenagem regenerativa do inversor, e deve ser utilizado com
um resistor de descarga elétrica. Selecione um dos dois resistores de descarga de acordo com o torque de frenagem requerido.

® Especificagéo
<Unidade de freio>

200V * 400V
15K [ 37K | 75K [ 15K | 30K H7.5K | H15K | H30K
A capacidade do motor com o qual sera utilizado difere de acordo com o torque de frenagem e taxa (% ED)
Tipo GRZG, FR-BR (consulte a tabela abaixo para combinacdes)
Até 10 unidades

(note que o torque gerado n&o é mais do que a quantidade toleravel de sobrecorrente do inversor conectado)
Massa aproximada (kg) 0.9 [ 0.9 [ 0.9 [ 09 [ 14 ] 0.9 [ 0.9 [ 1.4
* A opcdo também pode ser conectada a um inversor classe 100V monofésico.

<Resistor de descarga>

Modelo FR-BU2-0O0

Capacidade de motor aplicavel
Resistor de freio conectado

Operacéo multipla (paralela)

Modelo GRZG 200Y) 400Y)
GZG300W-50Q | GRZG200-10Q | GRZG300-5Q | GRZG400-2Q | GRZG200-10Q | GRZG300-5Q | GRZG400-2Q
NUmero de dispositivos conectaveis Um 3 em série 4 em série 6 em série 6 em série 8 em série 12 em série
Valor de resisténcia total do resistor de freio (Q) 50 30 20 12 60 40 24
Poténcia permissivel continua (W) 100 300 600 1200 600 1200 2400
<Unidade de resistor>
200V 400V

ek i aason 15K 30K HI5K H30K

Valor de resisténcia total do resistor de freio (Q) 8 4 32 16

Poténcia permissivel continua (W) 990 1990 990 1990

Massa aproximada (kg) 15 30 15 30

® Combinacgdes de unidade de freio e unidade de resistor

Unidade de freio Resistor dg Descarga/Modelo de Unidade de Resistor
Tipo GRZG FRBR
FR-BU2-1.5K GZG 300W-50Q (1) —
FR-BU2-3.7K GRZG 200-10Q) (3 em série) —

Czlggf,e FR-BU2-7.5K GRZG 300-5Q2 (4 em série) =
FR-BUZ-15K GRZG 400-22 (6 em série) FR-BR-15K
FR-BUZ-30K FR-BR-30K
FR-BUZ-H7.5K GRZG 200-10C) (6 em série) —

Ciggf/e FR-BU2-H15K GRZG 300-5Q (8 em série) FR-BR-H15K
FR-BUZ-H30K GRZG 400-20) (12 em série) FR-BR-H30K




Nome (Modelo) Especificac6es, Estrutura, etc.

® Selecado

<Quando tipo GRZG esta conectado> )
¢ O aumento maximo de temperatura dos resistores de descarga é de aproximadamente 100°C. Use fios resistentes ao calor e ligue de §
modo a evitar o contato com os resistores. 2
Tenséo Motor (kW) %
de ali- |7orque 0.4 0.75 15 22 3.7 55 75 1 15 g
mentagao |de frenagem S
200V 50% 30s FR-BU2-1.5K FR-BU2-3.7K FR-BU2-7.5K FR-BU2-15K
[0}
class 100% 30s FRBU2-15K  |FREUZ | FRBU27.5K FR-BU2-15K |2 x FR-BU2-15K*1 Te
400V 50% 30s —*2 FR-BU2-H7.5K FR-BU2-H15K g' é
class 100% 30s —*2 FR-BU2-H7.5K | FR-BU2-H15K FR-BU2-H30K ] 8
*1 O numero antes do nome do modelo explica o nimero de unidades conectaveis em paralelo. —
*2 O inversor para classe 400V de 1.5K ou menor ndo pode ser usado em combinagdo com uma unidade de freio. Para usar em combinagdo com uma o
unidade de freio, utilize o inversor de 2.2K ou mais. d
<Quando FR-BR esta conectado> g @
* Oaumento maximo de temperatura da unidade de resistor é de cerca de 100°C. Portanto, utilize fios resistentes ao calor. =3
%ED em classificacéo de curto tempo quando torque de frenagem é 100% Torque de frenagem (%) em classificagdo de curto tempo quando 10%ED é 15s % et
= : i
Capacidade do motor 5.5kW | 7.5kW | 11kW | 15kW Capacidade do motor 5.5kW | 7.5kW | 11kW | 15kW
Classe | FR-BU2-15K %ED 80 40 15 10 Classe [FR-BU2-15K [ Torque de freio| 280 200 120 100 3w
200V [FR-BU2-30K ° — — 65 30 200V [FR-BU2-30K |de injecé&o (%) — — 260 180 & 3 §
Classe | FR-BU2-H15K %ED 80 40 15 10 Classe [ FR-BU2-H15K [Torque de freio | 280 200 120 100 = 2 o
400V [FR-BU2-H30K | — | — | 6 | 30 400V [FR-BU2-H30K |deinjecdo (%) [ — | — | 260 | 180 SEX
BE
lal=)
Fator de taxa de regeneracéo (frequéncia de operagé@o)%ED = % X100 tb<15s (tempo de operagao continua) _
Exemplo 1 Operagdo de deslocamento Exemplo 2 Operagéao de elevagéo 3 E b '§§
o ] Eo8SE
2 2 Acendendo %E ‘—ELE’%
3 3 SEZES
kel Ke] S
S _ S i\ Descendendo .
» » o f.
Tempo t Tempo t g‘ I £
i : > tb §-% g 5
Unidade de freio tc 4“ SES2
S5& 3
FR-BU2-(H)OK 2ogC
<1
tc 2 t3 t4 th=t1+t2+t3+t4 a =
Unidade de resistor | ® Diagrama de conex&o 0 2
© O
FR-BR-(H)OK ON, QFF =5
***** ] T3 ’—[ B - 25
e c =&
. SREN S I
Resistor de descarga LTl Unidade de resistor ou
ccB MC Inversor Resistor de descarga N R i —— 2 o
Tipo GZG : 5 Unidade de resistor ou| o 9
.p ﬁillir;seiggagao CA_L o R U Motor e | | Resistor de descarga | p | 8o O
Tipo GRZG P e i es12 Ve PR ‘ S | SSE
X e A OT W i | 2 g
ffffffffffffff | g oo
|
} |
| ! S
IRl 1 €&
L | | 2
Reset I : ©
Sinal de permisséo de freio : |
|
Sinal para : |
Mestre/escravo I |
|
*1 Um jumper esté conectado entre BUE e SD no ! . ! : . :
estado inicial. Unidade de freio | Unidade de freio i
*2 Conecte os terminais do inversor (P/+, N/-) e 0s FR-BU2 . FR-BU2 I
terminais da unidade de freio (FR-BU2) de modo que ! : 4
os simbolos de seus terminais correspondam uns com 1 Ao conectar varias | vl
0s outros. A conex&o incorreta danificaré o inversor. | unidades de freio ! 2
N&o remova o jumper entre os terminais P/+ e P1, ' ! 2
exceto quando conectar um reator CC. =
*3 Quando a fonte de alimentagéo é de classe
400V, instale um transformador step-down.
® Desenhos de dimensé&o externa S
<FR-BU2> <GZG,GRZG> <FR-BR> 2
AT T
Fo) = .
£
5
g
D H 5
8
=
o
@M
'/;\V\l\ (O]
(Unidade: mm) (Unidade: mm) (Unidade: mm) ‘g
Modelo W H D Modelo W D H Modelo W H D %
FR-BU2-1.5K to 15K 68 128 1325 GZG300W 335 40 78 FR-BR-15K 170 450 220 &
FR-BU2-30K 108 128 129.5 GRZG200 306 26 55 FR-BR-30K 340 600 220
FR-BU2-H7.5K, H15K 68 128 1325 GRZG300 334 40 79 FR-BR-H15K 170 450 220
FR-BU2-H30K 108 128 129.5 GRZG400 411 40 79 FR-BR-H30K 340 600 220
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Nome (Modelo) Especificagdes, Estrutura, etc.

Permite 100% de regeneragdo continua de torque para dar suporte a operagao regenerativa continua para controle de linha, etc. (Torque maximo 150% 60s)
Elimina a necessidade de usar uma unidade de freio com cada inversor, reduzindo o espago e o custo total.

Economiza energia, uma vez que a energia de regeneragdo € utilizada para os outros inversores e o excesso de energia é devolvido para a fonte de alimentacéo.
O dissipador de calor do tipo saliente tem a secdo de geracéo de calor do lado de fora do gabinete, e dissipa o calor gerado pelo conversor
para fora do gabinete.

® Diagrama de conexéo

RIL1 u
S/L2 1
TIL3 v
w
*5 =
Reator auténomo Conversor comum de regeneragao|
dedicado (FR-CVL)  de alimentagéo do tipo FR-CV
MCCB MC1 Inversor
LT Tt R/L11 R2/L12
Alimentaggo CA 17 -1 | SiL21 . S2/L22 25;::; P+ -
trifasica g T/L31 T2/L32 2
X e T2/L3 N/L- © N/-
,,,,,,,,,,,, ®
=4 riLt P24 PC
S/L21 +4 =B
T/MC1
Conversor comum f( 1
de regeneracdo de =
poténcia
FR-CV.(H)DK *] Mantenha os terminais de entrada de alimentacéo (R/L1, S/L2, T/L3) abertos. A conex&o incorreta danificara o inversor. A polaridade oposta dos

terminais N/-, P/+ danificara o inversor.
*2 N&o insira um MCCB entre os terminais P/+-N/- (entre P/L+-P/+, entre N/L--N/-). Conecte os terminais do inversor (P/+, N/-) e os terminais do conversor comum de
: regeneracéo de poténcia de modo que os simbolos de seus terminais correspondem uns com os outros. A conex&o incorreta danificara o inversor.
|- N&o remova o jumper entre os terminais P/+ e P1.
’ *3 Atribua o terminal para o sinal X10 usando qualquer um de Pr. 178 a Pr. 184 (selegdo de fung&o do terminal de entrada).
*4 Sempre conecte a fonte de alimentagéo e os terminais R/L11, S/L21, T/MC1. Se o inversor for operado sem conex&o, o conversor comum de
regeneragao de poténcia sera danificado.
*5 Instale o reator autdnomo dedicado (FR-CVL) em um lugar horizontal.
+6 Certifique-se de conectar o terminal RDY do FR-CV ao terminal atribuido com o sinal X10 ou MRS do inversor, e conecte o terminal SE do FR-CV ao
| terminal SD do inversor. Sem a conexao apropriada, FR-CV sera danificado.

® Desenhos de dimensao externa

<FR-CV-(H)> <FR-CV-(H)-AT> FR-CV-(H) (Unidade mm)
- 2 Tenséo/Capacidade | W H D | D1 | Tenséo/Capacidade | W H D | D1
7.5K/11K 90 | 300 [ 303 | 103
g 5K 10 (300 [ 305 105 g 7.5K/11K/15K | 120 | 300 | 305 | 105
H Q[22K/30K 150 [ 380 [ 322 | 122 |Q[22K/30K 150 | 380 | 305 | 105
37K/55K 400 | 620 | 250 | 135 37K/55K 400 | 620 | 250 | 135
FR-CV-(H)-AT (Unit mm)
— Tenséo/Capacidade | W H D | D1 | Tensao/Capacidade | W H D | D1
7.5K/11K 110 | 330 | 315 | 115
> >
8Tk 130330 | 320|120 |8 7.5K/11K/15K | 130 | 330 | 320 | 120
N 122K/30K 160 | 410 | 350 | 150 |~ [22K/30K 160 | 410 | 350 | 150
FR-CVL (Unit mm)
Tensdo/Capacidade | W | H D | Tensdo/Capacidade | W H D
7.5K/11K/15K | 165 | 130 | 155 7.5K/11K 220 | 135 | 200
> 22K 165 | 140 | 155 15K 220 | 135 | 205
S[30K 215|160 | 175 g 22K 220 | 150 | 215
NI37K 220|320 | 200 |Q [30K 245|185 | 220
55K 250 | 335 | 225 37K 245 | 230 | 265
55K 290 | 230 | 280
® Suprime substancialmente harmdnicas de poténcia para ® Tem afuncdo de regeneracédo de poténcia como padréo.
concretizar o coeficiente de converséo de capacidade ® Conecta multiplos inversores para permitir a operacdo de
equivalente K5=0 na "diretriz de supressdo harmdnica para sistema de conversor comum.
consumidores que recebem alta tenséo ou alta tenséo especial”.
® Especificacdes
Tino FR-HCOO 200V 400V *1 A capacidade aplicavel ao conversor de fator
P 7.5K 15K 30K 55K | H7.5K | H15K | H30K [ H55K de alta poténcia é a capacidade total dos
Capacidade de inversor | 3.7Ka | 7.5Ka | 15Ka | 30Ka [ 3.7Ka | 7.5Ka| 15a | 30Ka inversores.
aplicavel (*1) 7.5K 15K 30K 55K 7.5K 15K 30K 55K *2 A tensdo de saida varia de acordo com o valor
Tensao/frequéncia Trifasica 200V a 220V 50Hz s da tenséo de entrada.
Conversor de fator | [ominal de entrada 200V a 230V 60Hz Trifésica 380V a 460V S0/60Hz | 3 poaior 1 FR-HCLOL, reator 2 FR-HCLO2
Vi Corrente nominal de entrada(A)] 33 [ 61 [ 115 [ 215 17 31 57 [ 110 caixa externa FR-HCB s&o fornecidos com um
de alta poténcia Tens&o nominal de saida (V) (2) 293V a 335VCC 558V a 670VCC conversor de fator de alta poténcia (FR-HC)
FR-HC- (H)OK ® Dimensdao externa
(Unidade: mm)
Conversor de fator de alta Reator 1 Reator 2 Caixa externa
e Tenséo | Capacidade poténcia FR-HC FR-HCLO1 FR-HCLO2 FR-HCB
W H D W H D W H D W H D
=i 7.5K 220 300 190 160 155 100 240 230 160
. - F | g 15K 250 400 190 190 205 130 260 270 170 190 320 165
Eoegm ety & 30K 340 550 195 220 230 170 340 320 180 270 450 203
(FR_HCL(DT'HCB) (FRHCLO2) 55K 480 700 250 210 260 225 430 470 360
— = H7.5K 220 300 190 160 150 100 240 220 160
ispostives providos 2 HI5K| 250 400 190 190 195 130 260 260 170 190 320 165
) H30K 340 550 195 220 215 140 340 310 180
H55K 480 700 250 280 255 190 400 380 285 270 450 203
High power factor converter Outside box Reactor 1, Reactor 2
- - 1 n o |
T| :
IR = ]
- -— - . J ™ s * Instale o reator (FR-HCLO1, 02) no plano
W D e o | w | D horizontal.




Nome (Modelo) Especificac6es, Estrutura, etc.
® Ao acionar o motor de classe 400V pelo inversor, este filtro suprime a tenséo de surto gerada no terminal do motor.
® |Isto pode ser aplicado para FR-E740-5.5K a 15K. )
® [sto pode ser aplicado para motor ndo aprimorado por isolacéo. §
cps ~ . ~ RZ]
® Especificagdes ® Diagrama de conexao @
Modelo FR-BMF-HOIK 75 15 g
Capacidade de motor 55 75 1 15 até 100m &
aplicavel (kW) *1 : : MCCB mc Inversor FR-BMF— 4 °
- Alimentagdo ,--- --- Motor ©
Corrente nominal (A 17 31 e %+~ ok U X 3
e nominal (4) CAtrifasica —rtyl i8S Vv >— Y 2%
Classificagéo de 150 60s, 200% 0.55 T T W z I E <
CEIEI Cle Ci teristicas de tempo inverso) S S] %8
sobrecargax2 (Carac P L
Tensdo CA nominal de s
%]
R R Trifasico de 380 a 480V i
o
Flutuagéo de tenséo ] ©
CA permissivel *2 323 a 528V 5 E
Frequéncia maxima *2 120Hz 1%
FEENEERCD 2kHz ou menos *3 MC
portadora PWM * Instale um transformador step-down. L ”
Q
Estrutura de protegéo ) 8o 8
(JEM 1030) Tipo aberta (IP00) % g §
x
Sistema de resfriamento Auto-resfriamento 3 -g L
o
Comprimento maximo 100m ou menos
de fiacdo =
Massa aproximada (kg) 55 | 9.5 s £ § |5
d 2'e88E
Temperaturado ar 100 oy SSESE
e 10°C a +50°C(ndo congelante) k5 § u_%u%%
g Umidade ambiente 90%RH maximo (sem condensacao) <
o : ; <) =
‘3 N ) Interpa (hvre,de gases corrosivos, gases 8 e 5
g inflamaveis, névoa de dleo, poeira e sujeira) 5_ o3 S
D ED
. . B 2 D@ =
Altitude/vibrag&o Méximo de 1.000m acima d? nivel do_mar, 5.9m/s* ou é’ § S5
menos a 10 a 55Hz (diregdes dos eixos X, Y, Z) *4 23 3
*1 A capacidade do motor aplicado indicada é a capacidade maxima aplicavel para o uso do motor padrdo de 4 pélos Mitsubishi. & =
Filtro de supressao *2 A capacidade depende das especificagfes do inversor (classe 400V) conectado.
p *3 O ajuste de Pr.72 Selecdo de frequéncia PWM deve ser de 2kHz ou menos. @ g
de tenséo de surto *4 Ao usar com o pacote de filtro instalado no painel traseiro, néo instale esta combinagéo em objetos com movimento ou em locais com vibragées g g
superior a 1.96m/s2). = €O
FR-BMF-HOK (eup ) 2%
® Dimensdes externas
oFR-BMF-H7.5K o FR-BMF-H15K 8 o
20 2 furos- ¢ 6 260 2furos - ¢ 10 3 %
208 230 ) =
195 75 195 100 ° © «©
[=%
= 150 5 135 4-M8 180 50 _ 31 3 g
\ — R L
NI # ] i &
. SN #1 & I
A_MA\ Y S e
\: % S
|:||:||:||:| i x& ‘6
I g
Lo
3 o ©
¢ Layoutde terminal ¢ g3l 8 EEERE 8
x]y z] [ [tHof1] o
@ ¢ g o
Terminal terra (M5) °
—= 2 ® . a3
¢ ¢ Terminal terra Layout de terminal
T enEEE T | we | (xIv(z)[ o] 4 ¢ Il g
L f—> 01 ‘@ & S,
& 6 - = ®  dEEE s =
N ° f ®
¥ it 8 } £
Verm Bco Azul Terminal de Crimpagem 5.5-4 X
L) V) W) 10 = 10
Cor da capa de isolagédo =
Bloco de terminal principal (M4) Bloco de terminal de controle O v Terminal de crimpagem: 8-6 <
28 (M3) Cor da capa de isolagéo =
Bloco de terminal principal (M5) Bloco de terminal de controle
© = X ® 23 (M3) o
o LEEs] o zt 8
f , === 5
- ©
@ ﬂﬁ ‘ﬁﬂaﬂﬂé o) ”L (Unidade: mm) g
T o
8
=
o
@M
(O]
@
L
=]
o
173
ol
o
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Lista de dispositivos periféricos/tamanhos de cabo

Disjuntor de caixa moldada (MCCB)«1 Contator magnético
5 ou Disjuntor de corrente de fuga a terra (ELB)=2 (MC)+3 Cabos H2IV, etc. Reator
Saida de - — (mm<)=5
Modelo de inversor | motor Conexéo de reator Conexdo de reator
(kW) R/L1,
Sem Com Com Sem S/L2, |U,V,W |FR-HAL | FR-HEL
T/L3+4
FR-E720-0.1K(SC) 0.1 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 0.4K»7 0.4K»7
FR-E720-0.2K(SC) 0.2 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 0.4K»7 0.4K»7
FR-E720-0.4K(SC) 0.4 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 0.4K 0.4K
> | FR-E720-0.75K(SC) 0.75 30AF 10A 30AF 10A S-N10 S-N10 2 2 0.75K 0.75K
§ FR-E720-1.5K(SC) 15 30AF 15A 30AF 15A S-N10 S-N10 2 2 1.5K 1.5K
8 | FR-E720-2.2K(SC) 2.2 30AF 20A 30AF 15A S-N10 S-N10 2 2 2.2K 2.2K
g FR-E720-3.7K(SC) 3.7 30AF 30A 30AF 30A S-N20, S-N21 S-N10 3.5 35 3.7K 3.7K
F [FR-E720-5.5K(SC) 55 50AF 50A 50AF 40A S-N25 S-N20, S-N21| 5.5 5.5 5.5K 5.5K
FR-E720-7.5K(SC) 7.5 100AF 60A 50AF 50A S-N25 S-N25 14 8 7.5K 7.5K
FR-E720-11K(SC) 11 100AF 75A 100AF 75A S-N35 S-N35 14 14 11K 11K
FR-E720-15K(SC) 15 225AF 125A 100AF 100A S-N50 S-N50 22 22 15K 15K
FR-E740-0.4K(SC) 0.4 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 HO.4K HO.4K
FR-E740-0.75K(SC) 0.75 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 HO0.75K | H0.75K
~ | FR-E740-1.5K(SC) 15 30AF 10A 30AF 10A S-N10 S-N10 2 2 H1.5K H1.5K
§ FR-E740-2.2K(SC) 2.2 30AF 15A 30AF 10A S-N10 S-N10 2 2 H2.2K H2.2K
8 | FR-E740-3.7K(SC) 3.7 30AF 20A 30AF 15A S-N10 S-N10 2 2 H3.7K H3.7K
;é FR-E740-5.5K(SC) 515 30AF 30A 30AF 20A S-N20, S-N21|S-N11, S-N12| 3.5 2 H5.5K H5.5K
= FR-E740-7.5K(SC) 7.5 30AF 30A 30AF 30A S-N20, S-N21|S-N20, S-N21| 3.5 35 H7.5K H7.5K
FR-E740-11K(SC) 11 50AF 50A 50AF 40A S-N20, S-N21|S-N20, S-N21| 5.5 5.5 H11K H11K
FR-E740-15K(SC) 15 100AF 60A 50AF 50A S-N25 S-N20, S-N21 8 8 H15K H15K
- |FR-E720S-0.1K(SC) 0.1 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 0.4K»7 0.4K»7
§ FR-E720S-0.2K(SC) 0.2 30AF 5A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 0.4K»7 0.4K»7
8 |FR-E720S-0.4K(SC) 0.4 30AF 10A 30AF 10A S-N10 S-N10 2 2 0.75K*7 | 0.75K*7
8 |FR-E720S-0.75K(SC) 0.75 30AF 15A 30AF 10A S-N10 S-N10 2 2 1.5K*7 1.5K*7
§ FR-E720S-1.5K(SC) 15 30AF 20A 30AF 20A S-N10 S-N10 2 2 2.2K*7 2.2K*7
= FR-E720S-2.2K(SC) 2.2 50AF 40A 30AF 30A S-N20, S-N21 S-N10 3.5 2 3.7K+7 3.7K+7
§ FR-E710W-0.1K 0.1 30AF 10A 30AF 5A S-N10 S-N10 2 2 0.75K6, *7 *8
E FR-E710W-0.2K 0.2 30AF 10A 30AF 10A S-N10 S-N10 2 2 1.5K+6, *7 *8
‘é FR-E710W-0.4K 0.4 30AF 15A 30AF 15A S-N10 S-N10 2 2 2.2K#6, *7 *8
é FR-E710W-0.75K 0.75 30AF 30A 30AF 20A S-N10 S-N10 3.5 2 3.7K#6, *7 *8

*

*2

*3

*4
%5

*6

%7
*8

o"'x Nota

Selecione um MCCB de acordo com a capacidade de alimentag&o do inversor.

Instale um MCCB por inversor. - MCCB @
MCCB (M)

Para uso nos Estados Unidos ou no Canada, selecione um fusivel certificado por UL e cUL com velocidade de corte equivalente a fusivel classe T ou mais
rapido, com a classificagdo apropriada para protegdo do circuito de ramificagdo. Alternativamente, selecione um disjuntor de caixa moldada (MCCB) UL489.

O contator magnético é selecionado com base na classe AC-1. A durabilidade elétrica do contator magnético é de 500.000 vezes. Quando o contator
magnético é utilizado para a parada de emergéncia durante o funcionamento do motor, a durabilidade elétrica é de 25 vezes.

Ao usar o MC para parada de emergéncia durante o funcionamento do motor ou ao usar no lado do motor durante a operacéo de fornecimento de energia
comercial, selecione o MC com corrente nominal classe AC-3 para a corrente nominal do motor.

Ao utilizar um modelo de entrada de alimenta¢do monofasica, os terminais séo R/L1 e S/L2.

O tamanho do cabo é o do cabo (cabo HIV (classe 2 - 600V cabo de vinil isolado), etc.) com a temperatura permissivel maxima continua de 75°C.
Assume-se que a temperatura do ar ambiente é de 50°C ou menos, e a distancia da fiagdo é de 20m ou menos.

Ao conectar um inversor de entrada de alimentagcdo monofasica de 100V a um transformador de poténcia (50kVA ou mais), instale um reator CA (FR-
HAL), de modo que o desempenho seja mais confiavel.

O fator de poténcia pode ser ligeiramente inferior.

Modelo de entrada de alimentagdo monofésica de 100V n&o é compativel com reator CC.

+ | * Quando a capacidade do inversor € maior do que a capacidade do motor, selecione um MCCB e um contator
.0 magnético de acordo com o tipo de inversor, e cabo e reator de acordo com a saida do motor.
* Quando o disjuntor no lado primario do inversor desarma, verifique falhas na fiagdo (curto-circuito), danos nas
partes internas do inversor, etc. Identifique a causa do desarme e, em seguida, remova a causa e ligue o disjuntor.




. Selecionando a corrente de sensibilidade nominal do disjuntor de corrente de fuga a terra .

Ao utilizar o disjuntor de corrente de fuga a terra com o circuito inversor,
selecione a sua corrente de sensibilidade nominal da forma a seguir,
independentemente da frequéncia de portadora PWM.

Disjuntor projetado para supresséo de harménica e surto

Corrente de sensibilidade nominal IAn>10x(Ig1+Ign+lgi+lg2+Igm)

Disjuntor padréo

Corrente de sensibilidade nominal IAn>10x{lg1+Ign+Igi+3X(lg2+Iigm)}

lgl, Ig2: Correntes de fuga no caminho do fio durante a operagdo de
fornecimento de energia comercial

Ign : Corrente de fuga do filtro de ruido do lado de entrada do inversor
Ilgm  : Corrente de fuga do motor durante a operagao de fornecimento de energia comercial
lgi : Corrente de fuga da unidade de inversor

Exemplo de corrente de fuga ao longo  Exemplo de corrente de fuga
do cabo por km durante a operagéo do motor de indugéo trifasica
de fornecimento de energia durante a operagao de forne-
comercial quando o cabo CV é enca-  cimento de energia comercial
minhado en conduite de metal (200V 60Hz)

(200V 60Hz)
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Tamanho de cabo (mm?) Capacidade de motor (kW)

Exemplo de corrente de fuga do motc

de indug&o trifasica durante a operag

de fornecimento de energia comercia
(Motor do tipo totalmente fechado

Exemplo de comrente de fuga por km durante a ope-

ragéo de fomecimento de energia comercial quando

0 cabo CV é encaminhado em conduite de metal
(Conexao delta de trés fios

trifasica de 400V60Hz) resfriado por ventoinha de 400V60H
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Tamanho de cabo (mm?) Capacidade de motor (kW)
Para conexao )\ , A quantidade de corrente de fuga é de aprox.1/3 do valor acima.

Exemplo
55mm2X5m  5.5mm?X 50m
ELB |Filtro de
,f\ | ruido | 30
- nversor 200V2.2kW
g1 = TIgn‘é =1g2 = Igm

= lgi
(Nota) 1 Instale o disjuntor de fuga a terra (ELB) no lado da entrada do inversor.

2 No sistema neutro-aterrado de conexdo A , a corrente de sensibilidade &

enfraquecida contra uma falha de terra (massa) no lado de saida do inversor.

O aterramento deve estar em conformidade com os requisitos das
regulamentacdes nacionais e locais de seguranca e de cédigos elétricos.
(NEC secéo 250, IEC 536 classe 1 e outras normas aplicaveis)

®Exemplo de selecdo (no caso da figura acima)

Disjuntor Projetado
para Supresséo de Disjuntor Padréo
Harmonica e Surto
Corrente de fuga 5m _
Ig (mA) 33 —1goom — ~ OV
Corrente de fuga . p
Ign (MA) 0 (sem filtro de ruido)
Corrente de fuga 1
1gi (MA)
Corrente de fuga 50m _
192 (mA) 3% —ooom ~ 1%
Corrente de fuga 018
de motor Igm (MA) :
Corrente de fuga
total (MA) 3.00 6.66
Corrente de
sensibilidade
nominal (mA) 5y 00
(21gx10)
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Precaucdes para Operacgéo/Selecéao

Precaucdes para uso do inversor

A Precaucdes de Seguranca

Para operar o inversor corretamente e com seguranga, certifique-
se de ler o "manual de instru¢Bes" antes de iniciar a operagao.
Este produto néo foi projetado ou fabricado para uso com qualquer
equipamento ou sistema operado sob condi¢des de risco de vida.
Entre em contato com nosso escritério de vendas quando estiver
pensando em utilizar este produto em aplicagBes especiais, como
sistema ou equipamento de relé de mobilidade de passageiro,
médico, aeroespacial, nuclear, energético ou submarino.

Embora este produto seja fabricado sob rigoroso controle de
qualidade, dispositivos de seguranga devem ser instalados quando
um acidente ou uma perda grave forem esperados por uma falha
deste produto.

A carga usada deve ser apenas um motor de indugéo trifasico.

Operacgéo

Um contator magnético (MC) fornecido no lado da entrada nédo
deve ser usado para fazer partidas e paradas frequentes. Isto
pode causar uma falha no inversor.

No entanto, nesse momento, 0 motor ndo pode ser levado a
uma parada repentina. Por isso, providencie um mecanismo de
parada/frenagem mecanica para equipamentos/maguinas que
exijam uma parada de emergéncia.

Levara algum tempo para o capacitor se descarregar apds o
desligamento da fonte de alimentacdo do inversor. Ao acessar
o inversor para inspecéo, espere pelo menos 10 minutos apds a
alimentacdo ter sido desligada, e certifique-se de que ndo ha
tensao residual utilizando um aparelho de medi¢&o ou similar.

Fiacéo

A aplicacdo de energia nos terminais de saida (U, V, W) do inversor
danificara o inversor. Portanto, verifique a fiagdo e a sequéncia por
completo para garantir que a fiagéo, etc., esta correta, antes de ligar.
Os terminais P/+, PR, P1, N/- sdo disponibilizados para a conexdo de
uma opcao dedicada. Nao conecte nada além de uma opcédo dedicada
e fonte de alimentag&do CC.

N&o provoque curto entre o terminal 10 de alimentac&o do ajuste de

frequéncia e o terminal 5 comum, ou entre o terminal PC e o terminal
SD.

Alimentacao

Quando o inversor é conectado sob

um transformador de poténcia de

grande capacidade (transformador Capamdadfm Rm .
de 500kVA ou mais) ou quando um de;:smtm:;é?o

capacitor de poténcia esta para ser *A 500
comutado, uma corrente de pico
excessiva pode fluir no circuito de
entrada de alimentagdo, danificando
o0 inversor.

Ainda, ao conectar um inversor de entrada de alimentagdo monofasica
de 100V a um transformador de poténcia (50kVA ou mais), instale um
reator CA (FR-HAL), de modo que o desempenho seja mais confiavel.
Para evitar isso, sempre instale um reator CA opcional (FR-HAL).

Se uma tens&o de surto ocorre no sistema de fornecimento de
energia, esta energia de surto pode fluir para o inversor,
fazendo o inversor exibir a protegao contra sobretensao (E.OV")
e ocasionar um desengate do inversor. Para evitar isso, sempre
instale um reator CA opcional (FR-HAL).

instalagao
do reator

0
Comprimentoda 10
fiagao (m)

{LE700semes

Instalacao

® Evite ambiente hostil, onde névoa de 6leo, felpa, particulas de

poeira, etc., estejam suspensos no ar, e instale o inversor em
um lugar limpo ou coloque-o em um gabinete "fechado" com
entrada protegida. Ao colocar o inversor em um gabinete,
determine o sistema de resfriamento e as dimensdes do
gabinete de modo que a temperatura do ar ao redor do inversor
esteja dentro do valor permitido. (consulte a pagina 9 para o valor
especificado)

N&o instale o inversor sobre madeira ou outro material
inflamavel, pois ele estara parcialmente quente.

Instale o inversor na orientacao vertical.

Ajustes

O inversor pode ser operado tao rapido quanto um maximo de
400Hz pelo ajuste de parametros. Portanto, um ajuste incorreto
pode causar um perigo. Defina o limite superior usando a
funcao de ajuste do limite de frequéncia maxima.

Um ajuste mais alto do que o valor inicial de tensdo de
operacédo do freio de injecdo CC ou do tempo de operacédo
pode causar superaquecimento do motor (erro de relé térmico
eletrénico).

Na&o ajuste Pr. 70 Taxa de freio regenerativo especial, exceto para o
uso do resistor de freio opcional. Esta fungdo é usada para
proteger o resistor de freio de superaguecimento. N&do ajuste o
valor de modo a exceder a taxa permissivel do resistor de freio.



Precaucdes para Selecao

Selecédo da capacidade do inversor

® Ao operar um motor especial ou mais de um motor em paralelo
com um Unico inversor, selecione a capacidade do inversor de
modo que 1,1 vezes a corrente nominal total do motor seja
menor do que a corrente de saida nominal do inversor.

® Definir 2kHz ou mais em Pr. 72 Selecéo de frequéncia PWM para
executar uma operagdo de baixo ruido acustico com a
temperatura do ar ao redor superior a 40°C (estrutura
totalmente fechada é de 30°C), faz diminuir a corrente de saida
de acordo com a tabela de classificagdo na pagina 7. (Altere
também o Pr. 9 Ajuste do relé térmico eletrénico O/L).

Torgue de partida do motor

® As caracteristicas de partida e aceleragdo do motor acionado
por inversor sdo restritas pela classificagdo de corrente de
sobrecarga desse inversor. Em geral, a caracteristica de torque
é menor do que quando o motor é iniciado por uma fonte de
alimentacdo comercial. Se o ajuste de reforco de torque, o
controle avangado de vetores de fluxo magnético, ou o controle
de vetor de fluxo magnético de finalidade geral ndo puderem
fornecer o torque suficiente quando um grande torque de
partida é necessario, selecione o inversor de uma classificagéo
de capacidade maior ou aumente as capacidades de ambos, do
motor e do inversor.

Tempos de aceleracao/
desaceleracéao

® O tempo de aceleragédo/desaceleracdo do motor depende do
torque gerado pelo motor, do torque de carga e do momento de
inércia da carga (J).

® Quando a fungéo de limite de torque ou a fungdo de prevencgéo
de stall é ativado durante a aceleragdo/desaceleragéo,
aumente o tempo de aceleragao/desaceleracdo uma vez que o
tempo real pode se tornar maior.

® Para diminuir o tempo de aceleragdo/desaceleracéo, aumente
o valor de refor¢co de torque (a definicho de um valor muito
grande pode ativar a funcdo de prevencdo de stall em uma
partida, aumentando o tempo de acelerac¢éo), use o controle
avancgado de vetor de fluxo magnético ou o controle de vetor de
fluxo magnético de finalidade geral, ou aumente as
capacidades do inversor e do motor. Para diminuir o tempo de
desaceleragdo, é necessario adicionar o resistor de freio
opcional do tipo MRS, tipo MYS, ou FR-ABR (para o de 0.4K ou
mais), a unidade de freio (FR-BU2), o conversor comum de
regeneragdo de poténcia (FR-CV), ou um dispositivo similar
para absorver a energia de frenagem.

—~,

- -

Mecanismo de transferéncia de

poténcia (engrenagem de reducéo, correia,
corrente, etc.)

® Quando uma caixa de engrenagem lubrificada a 6leo, uma

engrenagem de mudanca/ reducao de velocidade ou dispositivo
similar € usado no sistema de transferéncia de poténcia,
observe que a operagao continua em baixa velocidade s6 pode
deteriorar a lubrificagdo a o6leo, causando travamentos. Ao
realizar uma operagdo rapida, maior do que 60Hz, observe
plenamente que tal operagdo causara diminuicdo de forga
devido ao ruido, a vida ou a forca centrifuga do mecanismo de
transferéncia de poténcia.

Instrucdes para operacdes de
sobrecarga

® Ao realizar a operacéo de partida/parada frequente do inversor,
a elevacdo/queda da temperatura do elemento transistor do
inversor ir4 se repetir devido a um fluxo repetido de grande
corrente, encurtando a vida util por fadiga térmica. Uma vez que
a fadiga térmica esta relacionada com a quantidade de
corrente, a vida Util pode ser aumentada pela reducdo da
corrente na condigdo bloqueada, da corrente de partida, etc.
Diminuir a corrente pode aumentar a vida. No entanto, a
diminuicdo da corrente resultard em torque insuficiente e o
inversor pode ndo iniciar. Portanto, escolha o inversor que
tenha suficiente tolerancia para a corrente.
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Precaucdes para Selecdo de Dispositivo Periférico

Instalagcéo e selegédo de disjuntor
de caixa moldada

Instale um disjuntor de caixa moldada (MCCB) no lado de
recepcdo de energia para proteger a fiagcdo do lado de entrada do
inversor. Para a selegdo do MCCB, consulte a pagina 65, uma vez
que isto depende do fator de poténcia do lado da alimentagdo do
inversor (que muda, dependendo da tensd@o de alimentacdo, da
frequéncia de saida e da carga). Especialmente para um MCCB
completamente eletromagnético, um de capacidade relativamente
grande deve ser selecionado uma vez que a sua caracteristica de
operagdo varia de acordo com as correntes harmonicas.
(Verifigue nos dados do disjuntor correspondente.) Como um
disjuntor de corrente de fuga a terra, use o disjuntor de corrente
de fuga a terra Mitsubishi, projetado para supressdo de
harmonicas e surtos. (Consulte a pagina 66)

Ao instalar um disjuntor de caixa moldada no lado de saida do
inversor, contate cada fabricante para a selegédo do disjuntor de
caixa moldada.

Manuseio do contator magnético
do lado de entrada do inversor

® Para a operagao via terminal externo (terminal STF ou STR
usado), providencie um MC do lado de entrada para evitar um
acidente causado por um reinicio natural no estabelecimento de
energia ap6s uma falha de alimentagdo, como uma falha
instantanea de alimentacéo, e para garantir a seguranca para
os trabalhos de manuteng&o. Nao use este contator magnético
para fazer partidas e paradas frequentes. (A vida de comutacao
do circuito de entrada do inversor é de cerca de 1.000.000 de
vezes.) Para a operagdo da unidade de parametro, uma
reinicializagao automatica apo6s falha de alimentagéo néo é
executada e o MC néo pode ser usado para fazer uma partida.
Note que o MC do lado primério pode ser usado para fazer uma
parada, mas o freio regenerativo especifico para o inversor ndo
funciona e o motor entra em coast até parar.

® E recomendada a instalag&o de um contator magnético do lado
da entrada. Um contator magnético evita o superaquecimento
ou a queima do resistor de freio quando a capacidade de calor
do resistor é insuficiente ou um transistor regenerativo de freio
é danificado com um curto ao conectar um resistor de freio
opcional. Neste caso, desligue o contator magnético quando
ocorre falha e o inversor desacopla.

Manuseio do contator magnético
do lado de saida do inversor

Comute o contator magnético entre o inversor e 0 motor apenas
guando tanto o inversor quanto o motor estdo parados. Quando o
contator magnético é ligado enquanto o inversor esta em
operacdo, a protegdo de sobrecorrente do inversor e afins é
ativada. Quando um MC é providenciado para a comutar para o
fornecimento de energia comercial, por exemplo, ligue-o ou
desligue-o depois que o inversor e o motor tenham parado.

Instalacéo de relé térmico

O inversor tem uma funcéo de relé térmico eletrdnico para proteger o
motor de superaquecimento. No entanto, ao acionar varios motores com
um inversor ou operar um motor multi-pélo, providencie um relé térmico
(OCR) entre o inversor e o motor. Neste caso, defina a funcéo de relé
térmico eletronico do inversor para OA. E para o ajuste do relé térmico,
adicione a corrente de fuga linha-a-linha (consulte a pagina 70) ao valor
da corrente na placa de identificagdo do motor.

Para a operacdo de baixa velocidade onde a capacidade de
resfriamento do motor diminui, € recomendado o uso de um motor com
protetor de relé térmico incorporado.

Instrumento de medic&o do lado de
saida

Quando o comprimento da fiagdo do inversor-ao-motor € grande,
especialmente nos modelos de pequena capacidade da classe de
400V, os medidores e os TCs podem gerar calor devido a corrente
de fuga linha-a-linha. Portanto, escolha o equipamento que tenha
a tolerancia suficiente para a classificagéo atual.

N&o utilizacdo do capacitor de
melhoria de fator de poténcia
(capacitor de poténcia)

O capacitor de melhoria do fator de poténcia e o supressor de
surtos no lado da saida do inversor podem ser superaquecidos ou
danificados pelos componentes harménicos da saida do inversor.
Além disso, como uma corrente excessiva flui no inversor para
ativar a protecdo de sobrecorrente, ndo instale um capacitor ou
um supressor de surtos. Para a melhoria do fator de poténcia, use
um reator CC (consulte a pagina 58).

Grossura do fio e a distancia da
fiacao

Quando o comprimento do cabo entre o inversor e motor € muito
longa, utilize fios grossos para que a queda de tenséo do cabo do
circuito principal seja de 2% ou menos, especialmente na saida
de baixa frequéncia. (Um exemplo de selecéo para a distancia de
fiagdo de 20m é mostrado na pagina 65)
Especialmente em fiacdo de longa distancia, o comprimento
maximo da fiagcdo deve estar dentro do comprimento na tabela
abaixo, uma vez que a fungéo de protecao de sobrecorrente pode
ter falha de ativagdo pela influéncia de uma corrente de carga,
devido a capacitancias parasitas da fiagao.
(O comprimento total de fiagdo para a conexdo de miltiplos
motores deve estar dentro dos valores na tabela abaixo.)

i E700semes,

Pr. 72 Ajustes 37K
(frequéncia de 0.1K | 0.2K | 0.4K | 0.75K | 1.5K | 2.2K ou
portadora) mais
1 100V,
ou 200V 200m | 200m | 300m | 500m | 500m | 500m | 500m
Menos  1200v | — | — | 200m | 200m | 300m | 500m | 500m
100V,
2a15 |200v 30m | 100m | 200m [ 300m | 500m | 500m | 500m
400V — — 30m 100m | 200m | 300m | 500m

Ao usar a funcéo de reinicio automatico apés de falha instantanea
de alimentacdo com comprimento de fiagdo superior a 100m,
selecione sem busca de frequéncia (Pr. 162 = "1, 11").

Utilize o cabo de conex&do recomendado ao conectar a unidade de
parametro.

Para operacdo remota via sinal analdgico, passe o cabo de
controle entre a caixa de operagcédo ou o sinal de operacédo e o
inversor dentro de até 30m e longe dos circuitos de alimentagao
(circuito principal e circuito de sequéncia de relé) para evitar a
inducéo de outros dispositivos.

Ao usar o potencidmetro externo em vez da unidade de parametro
para definir a frequéncia, use um cabo blindado ou trancado, e
ndo aterre a blindagem, mas conecte-o ao terminal 5, como
mostrado abaixo.

Potenciometro de
ajuste de frequéncia  trancado

Potenciometro de
ajuste de frequéncia



Aterramento (Terra)

Quando o inversor é executado no modo de ruido acustico baixo,
uma fuga maior de corrente ocorre em relagdo ao modo de ruido
acustico padrao devido a operagdo de comutagdo de alta
velocidade. Certifique-se de aterrar (terra) o inversor e o motor
antes do uso. Além disso, sempre use o terminal de aterramento
(terra) do inversor (Nao use a caixa e nem o chassis).

Ruido

Ao realizar uma operagdo de baixo ruido na frequéncia de
portadora mais alta, o ruido eletromagnético tende a aumentar.
Portanto, consulte o seguinte exemplo de medida e considere
tomar algumas medidas. Dependendo das condi¢cbes de
instalacdo, o inversor pode ser afetado por ruido em um estado
(inicial) de ruido padré&o.
® O nivel de ruido pode ser reduzido através da diminui¢éo da
frequéncia portadora (Pr. 72).
® Como medidas contra o ruido de transmisséo de radio AM, o
filtro de ruido de radio FR-BIF produz efeito.
® Como medidas contra o mau funcionamento do sensor, 0s
filtros de ruido de linha FR-BSF01, FR-BLF produzem efeito.
® Como medidas contra o ruido de inducéo do cabo de
alimentacéo do inversor, um efeito € produzido ao colocar uma
distancia de 30cm (pelo menos 10cm) ou mais, € ao usar um
cabo de par trancado blindado como um cabo de sinal. N&o
aterre (terra) a blindagem, mas conecte-o ao cabo de sinal
comum.
Exemplos de reducéo de ruido

FR-BLF J

FR-BLF 7
FR-BSFO1 Instale fitro de modo comum [

Instale fitro de modo comum [
FR-BSF01.

do lado de entrada do inversor.

Diminuir frequéncia

Gatzmem de portadora. oo de saida do inversor

7

Use cabo de 4 nicleos para ali-
mentagao do motor e use um
cabo como cabo de aterramento.

50 —X
do —
Inversor " |

Instale firo do tipo de capacitor FRBIF ——
dolado de entrada do inversor

Separeoinversorealinhadeai- | )
mentaggo em mais de 30cm (pelo < Use um cabo blindado de par trangado.
menos 10cm) do dircuito do sensor. Sensor

Alimenta-

| caorpara 7 5
SEensor.
% Néo aterre a blindagem, e sim,

conecte-a ao cabo comum de sinal.

G0 —x

do Controle —<
Nao aterre o
gabinete diretamente
Nao aterre o cabo de controle.

Correntes de fuga

Capacitancias existem entre os cabos de E/S do conversor, outros
cabos e terra, e no motor, através de onde flui a corrente de fuga.
Uma vez que o seu valor depende das capacitancias estaticas, da
frequéncia de portadora, etc., a operagdo de baixo ruido acustico
no aumento da frequéncia de portadora do inversor aumentara a
corrente de fuga. Portanto, tome as medidas a seguir. Selecione o
disjuntor de corrente de fuga a terra de acordo com a sua corrente
de sensibilidade nominal, independentemente da configuragéo de
frequéncia de portadora. (Consulte a pag. 66)

Correntes de fuga a terra

Influéncia e medidas

* Correntes de fuga podem fluir ndo somente dentro da
prépria linha do inversor, mas também dentro da outra
linha através do cabo de aterramento, etc. Estas

correntes de fuga podem operar disjuntores de fuga a
terra e relés de fuga a terra sem necessidade.

Tipo

® Contramedidas

Se a configuracéo de frequéncia de portadora € alta,
diminua o ajuste de Pr. 72 Selegéo de frequéncia PWM.
Note que o ruido do motor aumenta. Selecione Pr. 240
Selecéo de operacao Soft-PWM para tornar o som
inofensivo.

Ao utilizar disjuntores de fuga a terra projetados para a
supressdo de harmonica e surto na prépria linha do
inversor e outra linha, a operacédo pode ser realizada
com a frequéncia de portadora mantida elevada (com
baixo ruido).

Influéncia e
medidas

Inversor

) Alimen-
Caminho de tagdo

corrente
indesejavel Nv2

"
Disjuntor

= defuga

= Disjuntor
de fuga <------ —'L

Corrente de fuga de linha

Tipo Influéncia e medidas

« Esta corrente de fuga flui através de uma capacitancia
estéatica entre os cabos de saida de inversor.

« O relé térmico externo pode ser operado sem
necessidade pelas harménicas da corrente de fuga.
Quando o comprimento do cabo é longo (50m ou
mais) para o modelo de pequena capacidade da
classe de 400V (7,5 kW ou menos), o relé térmico
externo é susceptivel a operar sem necessidade
porque a relacdo da corrente de fuga para a corrente
nominal do motor aumenta.

® Contramedidas

« Use Pr.9 Relé O/L térmico eletronico.

« Se 0 ajuste da frequéncia de portadora € alto, ,
diminua o ajuste em Pr. 72 Selegdo de frequéncia PWM.
Note que o ruido do motor aumenta. Selecione Pr. 240
Selecéo de operacao soft-PWM para tornar o som
inofensivo.

Para garantir que o motor esteja protegido contra
correntes de fuga linha-a-linha, é recomendado o uso
de um sensor de temperatura para detectar a
temperatura do motor diretamente.

Influéncia e
medidas

MCCB  MC
Caminho da Alimens o1 2|
tagao H</—w/ Inversor
corrente v :
indesejavel I

Relé térmico Motor

Capacitancia esta-
tica linha-a-linha =

Caminho de corrente de fuga linha-a-linha
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®Diretriz de supresséo de harmdnica

Correntes harménicas fluem do inversor para um ponto de
recepcdo de energia através de um transformador de poténcia. A
diretriz de supresséo de harmdnica foi estabelecida para proteger
outros consumidores dessas correntes harmonicas de saida.
As especificagfes de entrada trifasica de 200V, de 3,7 kW ou
menos (modelo de entrada de alimentagdo monofasica de 200V,
de 2,2 kW ou menos, modelo de entrada de alimentacédo
monofasica de 100V, de 0,75 kW) estdo previamente cobertas
pela "Diretriz de supressdao de harmbnica para aparelhos
eletrodomésticos e produtos de finalidade geral" e outros modelos
estdo cobertos pela "Diretriz de supressédo de harmdnica para
consumidores que recebem alta tenséo ou alta tensdo especial”.
No entanto, o inversor transistorizado foi excluido dos produtos-
alvo cobertos pela "Diretriz de supressdo de harmoénica para
aparelhos eletrodomésticos e produtos de finalidade geral* em
janeiro de 2004, e a "Diretriz de supressdo de harmdnica para
aparelhos eletrodomésticos e produtos de finalidade geral" foi
revogada em 6 de setembro de 2004.
Todas as capacidades e todos os modelos de inversor de
finalidade geral utilizados por consumidores especificos séo
cobertas pela "Diretriz de supressdo de harmdnica para
consumidores que recebem alta tensdo ou alta tensdo especial”
« "Diretriz de supressdo de harménica para consumidores que
recebem alta tens&o ou alta tensé@o especial”
Esta diretriz estabelece os valores maximos de correntes
harmdnicas saindo de um consumidor de alta tensdo ou de tensdo
especialmente alta, que ir4 instalar, adicionar ou renovar
equipamentos geradores de harménicas. Se qualquer um dos
valores maximos é ultrapassado, essa diretriz exige que o
consumidor tome certas medidas de supresséo.
Os usuarios que utilizam modelos diferentes dos modelos-alvo ndo
estdo cobertos pela diretriz. No entanto, pedimos para conectar um
reator CA ou um reator CC, como anteriormente, para 0S USUArios
gue ndo estéo cobertos pela diretriz.
Para o cumprimento da diretriz de supressé@o de harménica para os
consumidores que recebem alta tenséo ou alta tens&o especial:

r.r 21

Para o cumprimento da "Diretriz de supressdo de harménica do
inversor transistorizado (corrente de entrada de 20A ou menos) para
outros consumidores que ndo os consumidores especificos”,
publicado pela JEMA:

Alimen- .
N Capacidade .
tacdo de Vo Contramedidas
entrada a
Monofésico 0.75kW ou Conecte o reator CA ou o reator CC
de 100V TERES recomendado em um catalogo ou em
um manual de instrucdes.
Monofésico 2.2kW ou Material de referéncia
de 200V menos « "Diretriz de supressao de
harménica do inversor de finalidade
geral (corrente de entrada de 20A
Trifasico de 3.7kW ou ou menos)”
200V menos JEM-TR226 (revisado em Dez. de
2003): Associacao dos Fabricantes
de Elétricos do Japao

@ Célculo da corrente harménica de saida

Corrente harmodnica de saida = corrente de onda fundamental (valor
convertido da tenséo de alimentagéo recebida) x taxa de operacéo x
contetido harménico

*Taxa de operacao = relagdo de tempo de operacéo do fator de
carga real durante 30 minutos
*Contetdo harménico: Encontrado na Tabela.

Tabela 1: Contedldos Harménicos (Valores na corrente fundamental de
100%)

Reator 50 | 7° | 11° | 13° | 17° | 19° | 23° | 25°
Né&o usado 65 |41 (85 |7.7(43|31|26|18
Usado

Ponte (ladlo CA) 38 |145|7.4 3432|1917 |13
trifasica
(Suavizaggo |YS2d0 30 | 13 |84 |50 |47 323022

de capacitor) fefe) )
Usado

(lados CA, CC)

28 {9172 (41|32|24|16|14

Ponte
monofasica
(Suavizacdo |Usado

de capacitor) |(lado CA) *

N&o usado 50 |24 (51(40(15|14]| - =

60(39(16|12|06|01| - =

Alimen- | Capaci-
tacdo de dade Contramedidas
entrada alvo
Faca um julgamento baseado na "Diretriz de
supressédo de harmonica para 0s
consumidores que recebem alta tenséo ou
alta tens&o especial”, emitido pelo Ministério
da Economia, Comércio e Industria (antigo
Ministério da Indistria e Comércio
Internacional) do Japdo em setembro de
1994, e tomar medidas, se necessario. Para o
Monofasico método de calculo de harménicas de
de 100V fornecimento de energia, consulte o material
Monofasico abaixo.
Todas as " P
de 200V : Materiais de referéncia
o capacida- _ x A
Trifasico de des ¢ "Medidas de supresséao de harmdnica do
200V inversor"
Trifasico de Jan. de 2004, Associagdo dos Fabricantes
400V de Elétricos do Japao
* "Método de célculo de corrente harmdnica
do inversor de finalidade geral utilizados por
consumidores especificos"
JEM-TR201 (revisado em Dez. de 2003),
Associacao dos Fabricantes de Elétricos do
Japéo
Associagao dos Fabricantes de Elétricos do
Japéo

+* Os contedos harmdnicos para "ponte monoféasica/com reator" na tabela 1 sdo
valores quando o valor do reator é de 20%. Uma vez que um reator de 20% é
grande e considerado ndo pratico, os conteidos harménicos quando um reator de
5% é usado estd escrito nos dados técnicos JEM-TR201 da Associacdo dos
Fabricantes de Elétricos do Japéo, e este valor é recomendado para o calculo na
prética real.

Tabela 2:Capacidades nominais e Correntes Harmonicas de Saida para
Acionamento do Inversor Trifasico

c t = < |Corrente Harménica de Saida Convertida de 6.6kV
orrente | F | S (mA)
S |nominal[A]| EE | & . ,
3 5| 5 (Sem reator, taxa de operacéo de 100%)
o 2 % £
3 23| g
£ 28| c
g 22| 3
T |200v|400v|BE | B 52 7° | 11° | 13° | 17° | 19° | 23° | 25°
2 2g| 3
g 52| %
z &
© o
0.4 | 161|081 49 [0.57|31.85|20.09|4.165|3.773|2.107 | 1.519 | 1.274 | 0.882

=4
©
5

0.75 | 2.74 | 1.37 | 83 53.95 | 34.03 | 7.055 | 6.391 | 3.569 | 2.573 | 2.158 | 1.494

1.5 [ 550 | 275 | 167 [1.95|108.6|68.47|14.20|12.86|7.181 |5.177 | 4.342 | 3.006

2.2 | 7.93 | 3.96 | 240 |2.81|156.0|98.40|20.40|18.48|10.32 | 7.440 | 6.240 | 4.320

3.7 | 13.0 | 6.50 | 394 [4.61|257.1|161.5(33.49(30.34(16.94(12.21 (10.24 | 7.092

55 | 19.1 | 955 | 579 |6.77|376.1|237.4|49.22|44.58|24.90|17.95|15.05 | 10.42

7.5 | 256 | 12.8 | 776 |9.07 |504.4|318.2|65.96 | 59.75 | 33.37 | 24.06 | 20.18 | 13.97

11 36.9 | 18.5 | 1121 | 13.1 [ 728.7 [ 459.6 | 95.29 | 86.32  48.20 | 34.75 | 29.15 [ 20.18

15 49.8 | 24.9 | 1509 | 17.6 |980.9 |618.7 | 128.3 | 116.2 | 64.89 | 46.78 | 39.24 | 27.16

l\ f_‘ H/JJ.J-J.UE‘..-



Aplicacéo para Motor

Aplicac&o para motores padréo

0

" Perdade motor e elevagao de temperatura [ [ Vibrag&o 2

O motor operado pelo inversor tem um limite no torque de operagao O motor instalado na maquina operado pelo inversor pode ser ligeiramente %

continua, uma vez que é um pouco maior em aumento de temperatura maior em vibrag&o do que aquele acionado pelo fornecimento de energia S

do que o operado por um fornecimento de energia comercial. A uma comercial. As causas possiveis de vibragdo sdo como seguem. o
velocidade baixa, reduza o torque de saida do motor uma vez que o 1. Vibrag&o devido ao desequilibrio do préprio rotor incluindo a maquina %’%
efeito de resfriamento diminui. Quando 100% de torque é necessario 2. Ressonancia devido a oscilag&o natural do sistema mecanico. E necessario £S5
continuamente em baixa velocidade, considere o uso de um motor de ter cuidado especial quando a maquina usada a velocidade constante é il

torque constante. (Consulte a pagina 73) operada a velocidade variavel. A fung&o de salto de frequéncia permite que @
— pontos de ressonancia sejam evitados durante a operagdo. (Durante a ‘8 ke
. Caracteristica de to rque . aceleracdo/ desaceleracdo, a frequéncia dentro da area do conjunto é 5 §
transposta.) Um efeito também é produzido se Pr. 72 Sele¢do de frequéncia l%n'

O motor operado pelo inversor pode ser inferior em torque do motor
(em especial o torque de partida) do que aquele acionado pelo
fornecimento de energia comercial. E necessario verificar plenamente
a caracteristica de torque de carga da maquina.

. Torque do motor | ]

PWM ¢é alterado. Quando um motor de dois p6los é operado a frequéncia
maior que 60Hz, cuidados devem ser tomados uma vez que tal operagao
pode causar vibragdes anormais.

Desenhos de
Dimensoes
Externas

Quando um motor gaiola de esquilo padrao da Mitsubishi (SF-JR, 4 p6los) e um inversor da mesma capacidade séo utilizados, as caracteristicas de $ES8s
< . er g TE
torque sdo mostrados abaixo. 8555
Sggas
Referéncia de Torque de 60Hz+*3 Referéncia de Torque 50Hz*3 °
(=] —
5 S o8
2 A 23F 2
o e BEE
= S5&83
© 4 » 170 Torque maximo para tempo curto (0.1K a 3.7K) % 8 x
£ Torque maximo para tempo curto 2 "Torque maximo para tempo cur a
S | 00| (01Ka87K) E | (5.5K to 15K) !
=) — [ Torque maximo para tempo curto 3 130 : <
= | ® | (5.5K a 15K) = | 33
(<) =150 | S 85— o E
= o} I ' = (@
5 | 3100t S 80|+ 25
S| Bl o | “a
[5) o) | S 70h--
> | © g5[t- <3 |
o | 3 80| g 8- b 2 o
S | g ol R O St SRR ' A 60~ Torque de operag&o continua *1 8 9
S | © B3t orque de-operagao-continua *f -~~~ ss T } 53|t - -\ k-~ B S L St 8o O
3 sofl _(01Ka3.7K) . : L T erote o orbracio continua *1 (55K 1 5°8
= [ i o _ | b orque de operagdo continua *1 (5. : S
g 451 Torque de operagéo continua *1 (5.5K) ! Bl T que T pl’ ragt [ e \ o5 &
© o 1 1 1 | 1 Lo . . ; L * |
@ 1 “Torque deloperagao continua *1 (7.5K a 15K) ; .1 1 Torque de operaggo continua *1 (7.5K a 15K) |
< ol ! ) Ly 0 —> 2
- > a . . @
= 053 6 20 30 40 60 Frequéncia de saida (Hz) 120 053 6 20 30 40 50 Frequéncia de saida (Hz) 120 8 “‘g
O f
3 Sa
L o
©
0
Q
Q
On
S
A Quando o reforgo € aumentado A
Torque maximo a ajuste inicial (ajuste de reforgo)
. 220V A
< :150 - Torque maximo = Quando o reforgo é aumentado ®
* 140 para tempo curtt = Torque maximo a ajuste inicial (ajuste de reforgo) .8
L3 200V 81301 - / S
> 138 F120| 4o . %
) 3 ntinua *1 © ' ' Torque de operagao Torque maximo <
O | @100f-a--frmammmm e ‘ ° : ' continua *1 para tempo curto
= 3 N0 fmi T ' =] i
S | G 80f--f- ! ! g i
o [ I VA P [ G o S ' '
O 70 ‘ ! T -
80f et R : 4 = ;
ssp-f/ ! : P [T ‘
30[°7 Lo | | ! Lo | |
A ! ! S I ! | @
L : Ly L ‘ L, 8
36 20 30 60 120" 3 6 20 30 50 120" %
Frequéncia de saida (Hz) Frequéncia de saida (Hz) 3
£
8
*1 O torque de operagédo continua é para verificar o limite do torque de carga permissivel quando se usa o motor dentro da temperatura ambiente permissivel, e
néo é propriamente o torque de saida do motor. O torque méaximo para curto tempo é a quantidade de torque que um motor pode produzir. K]
O torgue de operagéao continua de um modelo de entrada de alimenta¢&o monofésica de 100V é de 90% do torque de operag&o continua indicado 8
@©
acima. o
*2 Dependendo da capacidade do motor ou o nimero de pélos do motor, a operagdo a 60 Hz ou mais ndo pode ser realizada. Certifique-se de verificar a
frequéncia de operagdo maxima do motor. o
. . ’ . . A - 2
*3 Uma referéncia de torque de 60Hz indica que o torque nominal de operacdo do motor a 60Hz é 100%, e uma referéncia de torque de 50Hz indica que o torque El
nominal de operagéo do motor a 50Hz & 100%. §

*4 Sob o controle V/F, a mesma caracteristica de torque se aplica ao tipo SF-JR com 2, 4, e 6 polos.

72



73

Aplicacéo para motores de torque constante

Tipo SF-HRCA
(Controle avancado de vetor de
fluxo magnético)

® A operagdo continua com 100% de torque mesmo a baixa

velocidade de 3 Hz é possivel

O torque de carga ndo necessita ser reduzido mesmo a uma baixa
velocidade e uma operagdo continua de torque constante (torque
de 100%) é possivel dentro da faixa de relacdo de velocidade de 1/
20 (3 a 60 Hz). (A caracteristica do motor operando a 60 Hz ou mais

é que o torque de saida é constante.)

O torque de operagdo continua de um modelo de entrada de

alimentacdo monofésica de 100V é de 90% do valor indicado.
® O tamanho da instalag&o é o mesmo que o do motor padréo

* Note que a caracteristica de operagdo na tabela abaixo ndo pode

ser obtida se o controle V/F é empregado.

Especificagcdes padrao
(tipo interno)

Saida | Nimero | Faixade L
, . Especificagbes comuns
(kw) | de polos | frequéncia
0.2 Frequéncia padréo de 60Hz
0.4 ® a direcdo de rotagcéo (CCW) é
0.75 anti-horario quando visto da
15 extremidade do motor
3 a 120Hz . .
2.2 a ®Fios de terminal
3.7 3.7kW ou menos 3 fios
5.5 5.5kW ou mais ... 6 ou 12 fios
7.5 ®Temperatura do ar ao redor:
11 40°C maximo
3 a 100Hz 2
15 A estrutura protetora é 1P44

® Caracteristica de torque (durante controle avancado de vetor de fluxo magnético, e valor inicial para outros parametros)

Referéncia de Torque de 60Hz
(quando o inversor é de 0.2kW a 7.5kW)

Referéncia de Torque de 60Hz
(quando o inversor é de 11kW ou 15kW)

Frequéncia de saida (Hz)

[ Valores entre parénteses se aplicam acs de 0.2kW a 0.75kW |

A

I Torque maximo para tempo curto

® 150 | r

g 1 | 220V

[N 1 I

2 | |

N | ~ . 1

T Torque de operagéo continua

S 100 H-r 2 perag ‘ 200V

© [ !

—_ I I 1

& T060) [H-dmmmmmmmm e o L T

£ 63(50) [4-t--mmmmmmmmmooooooooo s A !

G 50(45) [H-d == mm oo Ao S :

B e et e :

o I I 1 I

= [ 1 1

o 1 1 I 1

S [ 1 1

[ oL I Ly
053 60 12

Saida de torque (%) (60 Hz é padréo)

150 Torque maximo para tempo curto

200V

Torque de operagéo continua

100 f--

I N A P EE

o
o
[2C )] S
D
o
-
o
o

Frequéncia de saida (Hz)

* Entre em contato conosco em separado quando 150% ou mais de torque maximo para tempo curto for necessario.
* Quando é necessaria rapida aceleracdo/desaceleracédo, pode ser necessario um inversor de capacidade de classificagdo maior.
* Quando dois ou mais motores sdo operados em paralelo, é provavel que ocorra um desequilibrio de torque uma vez que o deslisamento do motor

é menor do que o do motor padréo.




Aplicacéo para motor com redutor

0
|| Séries GM-S, GM-D, GM-SY, GM-HY2 [ | Especificagdes padrédo o
=
9
® Ampla faixa de torque constante mesmo com o tipo padrdo (ao - — g
- - Faixa de Frequéncia . 8
utilizar controle avangado de vetor de fluxo magnético) Sl Faixa de Torque
(0] torque de carga ndo necessita ser reduzido mesmo a uma baixa Froode | Sk Nimero e e e Constante ao Usar o 3.
velocidade e uma operagdo continua de torque constante (torque - de Controle Avangado o
inversor | (kW) 60Hz) 5 %
de 100%) é possivel dentro da faixa de relacéo de velocidade de 1/ pélos Lubrificagdo | Lubrificagdo de \Stor d‘: Fluxo 5 5
20 (3 a 60 Hz). (0.1K a 0.75K) agraxa adleo agnetico i
® Ampla faixa de controle de velocidade GM.S 3 a 60Hz 3
O motor pode ser usado na ampla faixa de desvio de velocidade de GM-SY 0.1la 3a (0.1kW a 0.75kW) ‘8 ,@
3a120Hz oMHy2| 22 120Hz 6 a 60Hz ‘EE
A caracteristica do motor operando a 60 Hz ou mais é que o torque (1.5kW, 2.2kW) 4
de saida é constante. (0.1K a 0.75K) 04a 4 . @
. ~ . ~ a
*Note que a caracteristica de operagéo na tabela abaixo ndo pode 2.2 e 25a 3 a 60Hz §,§ 9
ser obtida se o controle V/F é empregado. e 3.7 120Hz (0.4kw, 0.75kW) s % 5
=] [} <
5.5 6 a 60Hz gk ai
fa)
- 25a (1.5kW, 7.5kW)
: 115Hz oo
25583
EsTSE
®Caracteristica de torque (faixa durante controle avangado de vetor de fluxo magnético) 23 £ =
[=) o sl
8
(quando 0.1kW a 0.75kW) (quando 1.5kW a 7.5kW) "
3 S
A A @ é ‘g “g
o
2500 250.0 2 % §
5 —~ E
® 8 1.5KW a 3.7KW £ =
3 B / Torque maximo
Q
N 200.0 - h Torque maximo o 20001 para tempo curto ) %
g , H para tempo curto r 1700+ ; (g
1 1 o . 23
g 150.0 o ! ! i% 150.0 |- 4 p =28
2 n i S ! !
© o ! 1 H H .
5 10004 : 2 1000 b ; 8 £
1 » @
8 Ti—\.m g \ ; 700 fsg
[0} 1 = «©
g 500! | / 150.0 S soopf ) SWasTkW 150.0 &
] = D T d a 1
s E ' ETorq’ue de operagdo | © 30.0Fli 155KW, 7.5kW : cg;?itr']iae operagao |
0oLt ! continua ! N 0.0 Lt . M " @
036 20 40 60 80 100 120 03610 20 40 60 80 100 120 S0
. . &0
Frequéncia de saida (Hz) Frequéncia de saida (Hz) E o
S
0
(0]
Q
On
Q.
o
0
{0}
3.
2
®
<

Motor
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Motor de classe de 400V acionado por inversor

Ao acionar um motor de classe de 400V pelo inversor, tensdes de surto atribuiveis as constantes de fiagdo podem ocorrer nos terminais do motor,
deteriorando o isolamento do motor. Nesse caso, é aconselhavel tomar as medidas a seguir.

(1) Refificando a isolagdo do motor

1. Use um "motor de isolagdo melhorada de classe de 400V acionado por inversor”.
Nota: Os quatro pdlos do motor padrdo Mitsubishi (SF-JR, SB-JR) Tem a caracteristica de melhoria de isolacdo de 400 V acionado por

inversor.

2. Para o motor dedicado, como o motor de torque constante e o motor de baixa vibragdo, use o "motor dedicado acionado por inversor".

(2) Suprimindo a tensédo de surto no lado do inversor

Conecte um filtro no lado secundério do inversor para suprimir uma tenséo de surto de modo que a tensédo nos terminais do motor seja de 850V
ou menos. Ao acionar por inversor Mitsubishi, conecte um filtro opcional de supresséo de tenséo de surto (FR-ASF-H/FR-BMF-H) no lado da

saida do inversor.

Aplicagbes em motores especiais

Motor com freio

Use o motor com freio tendo uma fonte de alimentagdo
independente para o freio. Conecte a fonte de alimentacéo do freio
a alimentacéo do lado de entrada do inversor e desligue a saida do
inversor usando o terminal de parada de saida (MRS), quando o
freio é aplicado (parada do motor). Uma trepidacéo pode ser ouvida
de acordo com o tipo do freio na regido de baixa velocidade, mas
isto ndo é uma falha.

Motor de mudanca de pd6lo

Como este motor difere em corrente nominal do motor padréo,
confirme a corrente maxima do motor e selecione o inversor.
Certifique-se de alterar o nimero de poélos apés a parada do motor.
Se o numero de pdlos é alterada durante a rotag&o, o circuito de
protecdo de sobretensdo regenerativa pode ser ativado para fazer
disparar um alarme de inversor, efetuando o coasting do motor até
parar.

Motor submersivel

Uma vez que a corrente nominal do motor € maior do que a do
motor padrdo, fagca a selecdo da capacidade do inversor
cuidadosamente. Além disso, a distancia da fiagao entre o motor e o
inversor pode se tornar mais longa. Consulte a pagina 65 para
realizar a fiagdo com um cabo grosso o suficiente. Como uma
corrente de fuga pode fluir mais do que o motor terrestre, tome
cuidado ao selecionar o disjuntor de corrente de fuga a terra.

Motor a prova de exploséo

Para acionar um motor do tipo a prova de explosao no Japdo, é
necessario um teste a prova de explosdo do motor e do inversor
juntos. O teste também é necessario quando se aciona um motor a
prova de exploséo existente. Por favor contate-nos para o FR-B,
série B3, que passou por um teste & prova de explosdo. Como o
inversor é uma estrutura ndo a prova de explosao, instale-o em um
local seguro.

Motor com redutor

A faixa de rotagcdo operacional continua deste motor muda de
acordo com o sistema de lubrificacé@o e o fabricante. Especialmente
no caso de lubrificagdo a 6leo, a operagéo continua na faixa de
baixa velocidade pode causar travamento de engrenagem. Para
uma operacao rapida, maior do que 60 Hz, consulte o fabricante do
motor.

Motor sincrono

Este motor ndo é adequado para aplica¢des de grande variagdo de
carga ou impacto, onde é provavel que ocorra a situagao fora-de-
sincronismo. Entre em contato conosco ao usar este motor pois a
sua corrente de partida e a corrente nominal sdo maiores do que as
do motor padrdo e néo ir4 rodar estavelmente a baixa velocidade.

Motor monofasico

O motor monofasico ndo é adequado para a operagao variavel pelo
inversor.

Para o sistema de partida por capacitor, o capacitor pode ser
danificado devido a corrente harmodnica que flui para o capacitor.
Para o sistema de partida de fase de desvio e o sistema de partida
de repulséo, ndo somente o torque de saida ndo é gerado em baixa
velocidade, mas vai resultar em queima da bobina de partida devido
a uma falha do interruptor de forca centrifuga em seu interior.
Substitua com um motor trifasico para o uso.



Principais Diferencas e Compatibilidades com a série FR-E500
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Item

FR-E500

FR-E700

Método de controle

Controle V/F
Controle de vetor de fluxo magnético de finalidade geral

Controle V/F

Controle de vetor de fluxo magnético de finalidade geral
Controle avangado de vetor de fluxo magnético
Controle de excitagdo ideal

Funcdes alteradas/
eliminadas

Valor inicial de refor¢co de torque (Pr. 0)
FR-E520-1.5K a 7.5K: 6%
FR-E540-1.5K a 3.7K: 6%
FR-E540-5.5K, 7.5K: 4%

FR-E720-1.5K(SC) a 3.7K(SC): 4%
FR-E720-5.5K(SC), 7.5K(SC): 3%
FR-E740-1.5K(SC) a 3.7K(SC): 4%
FR-E740-5.5K(SC), 7.5K(SC): 3%

Valor inicial de tens&o de operagdo de freio de injecdo CC (Pr. 12)
0.4K a 7.5K: 6%

0.4K a 7.5K: 4%

Frequéncia a entrada de 5V (10V) (Pr. 38)

Frequéncia a frequéncia de entrada de 20mA (Pr. 39)
Segundo relé O/L térmico eletronico(Pr. 48 )

Modo de aceleracéo/desaceleragdo mais curta (Pr. 60 )

Mudancga de numero de parametro

(Pr. 125 Frequéncia de ganho de ajuste de frequéncia de Terminal 2)
(Pr. 126 Frequéncia de ganho de ajuste de frequéncia de Terminal 4)
(Pr. 51 Segundo relé O/L térmico eletrénico)

(Pr. 60 Selecao de controle de economia de energia)
(Pr. 292 Aceleragdo/desaceleragdo automatica)

Rotacédo reversa a partir do painel de operagéo do inversor

Pressione | REV |

Apos definir "1" em Pr. 40 Selecéo de direcao de rotagdo de

chave RUN, pressione .

Configuracéo de Selecao de funcao de terminal FM (Pr. 54)
0: Frequéncia de saida (valor inicial),

1: Corrente de saida,

2: Tenséo de saida

1: Frequéncia de saida (valor inicial),
2: Corrente de saida,
3: Tenséo de saida

Segundo motor aplicado
Pr.71 =100 a 123

Pr. 450 Segundo motor aplicado

Configuracdo de Selecdo de Terminal 2 0 a 5V, 0 a 10V (Pr. 73)
0: 0 a 5V (valor inicial),
1:0a10Vv

Pr. 73 Selecéo de entrada analégica
0:0alov
1: 0 a 5V (valor inicial)

Selecao de modo de operagao (Pr. 79)
Valor inicial 1: modo de operagéo PU

Ajuste 8: Comutacdo de modo de operacao por sinal externo

Valor inicial 0: Modo de operacéo externa é selecionado
ao ligar
Ajuste 8: excluido (sinal X16 é usado em seu lugar)

Ajustando vetor de fluxo magnético de finalidade geral
Pr. 80 = 9999

Pr. 80 = 9999, Pr. 81 = 9999, Pr. 800 = 30

Grupo de usuério 1 (16), grupo de usuario 2 (16)
(Pr. 160, Pr. 173 a Pr. 175)

Somente grupo de usuario (16), método de ajuste foi
parcialmente alterado
(Pr. 160, Pr. 172, Pr. 173)

Configuragdo de Selecéo de fungéo de terminal de
entrada (Pr. 180 a Pr. 183)

5: Sinal STOP (iniciar selecéo de auto-retengao)
6: Sinal MRS (parada de saida)

Configuracéo de Pr. 178 a Pr. 184 Selec&o de funcao de
terminal de entrada

5: Sinal JOG (Selecgéo de operacdo Jog)

6: Nenhum

24: Sinal MRS (parada de saida)

25: Sinal STOP (Selecgéo de inicio de auto-retencao)

Modo de fiagéo longa
(configuracéo de Pr. 240 10, 11)

Definicdo é desnecessario
(configuracéo de Pr. 240 0, 11 s&@o excluidos)

Configuragdo inicial de Seleco de operacao de ventoinha (Pr. 244 )
0: Ventoinha opera no estado de alimentacéo ligada

1: Controle liga/desliga de ventoinha valido

Incrementos de configuracdo de Selecdo de parada (Pr. 250 )
1s

0.1s

Fonte de controle de comunicacdo RS-485 pelo conector PU
Modo de operacdo PU

Modo de operacgao de rede (Modo de operagao PU
como FR-E500 quando Pr. 551 = 2)

Deteccéo de falha de terra
Classe de 400V: Detecta sempre

Classe de 400V: Detecta somente na partida

Circuito de limite de
corrente de influxo

Fornecido para a classe de 200V, 2.2K ou mais, e classe de
400V

Fornecido para todas as capacidades

Bloco de terminal de
controle

Bloco de terminal fixo (ndo pode ser removido)

Bloco de terminal do tipo de parafuso (parafuso Phillips
M2.5)

Comprimento do terminal de barra recomendado é
7mm.

Bloco de terminal removivel

Modelo de terminal de circuito de controle padréo:
Bloco de terminal do tipo de parafuso (Parafuso de
cabeca chata M2 (M3 para terminal A, B, e C)
Comprimento do terminal de lamina recomendado é 5mm
(6mm para terminal A, B e C).

Modelo de funcéo de parada de seguranca:

Bloco de terminal de grampo de mola (Fixa um fio com a
pressdo da mola interna)

Comprimento do terminal de lamina recomendado é 10mm

Painel de operacao

Painel de operacdo removivel (PA02)

Painel de operacao integrado (ndo pode ser removido)

Unidade de
paréametro

FR-PU04

FR-PUO7
FR-PUO04 (algumas fungdes, como cépia de parametro,
estdo indisponiveis)

Opcoes de Plug-in

Opc6es de plug-in dedicado (instalacéo é incompativel)

somente para classe de 400V
FR-E5NC : Comunicagdo CC-Link
FR-E5ND : Comunicagéo DeviceNet
FR-E5NL : Comunicagdo LONWORKS

Kit FR-A7NC E: Comunicagao CC-Link
Kit FR-A7ND E: Comunicacdo DeviceNet
Kit FR-A7NL E: Comunicagao LONWORKS

Tamanho de
instalacéo

FR-E720-0.1K(SC) a 7.5K(SC), FR-E740-0.4K(SC) a 7.5K(SC), FR-E720S-0.1K(SC) a 0.75K(SC), FR-E710W-

0.1K a 0.75K sédo compativeis em dimensdes de montagem

Caracteristicas

Exemplo de
conexao

Desenhos de Especificages
Padrao

Dimensoes
Externas

Diagrama de
Conexdo de Terminal
Explanagéo de
Especificagdo
de Terminal

- Explanagdes Painel de operagéo
Opcdes Fungoes~ de Llsfa G Unidade
de Prote¢do  pgrametros  Parémetro de Parametro
FR Configurator

Instrucdes

Motor

Garantia

Pesquisa
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Garantia

1. Periodo de garantia gratis e cobertura

[Periodo de garantia gratis]
Note que um periodo de instalacdo menor que um ano apds a instalagdo em sua empresa ou nas dependéncias de seus
clientes, ou um periodo menor de que 18 meses (contados a partir da data de produg&o) apds o envio da hossa empresa,
o que for mais curto, é definido.

[Cobertura]

@)

)

Diagnéstico de falha

Como regra geral, o diagnoéstico de falha é feito no local pelo cliente.

No entanto, a Mitsubishi ou a rede de servigos Mitsubishi pode executar esse servigo por uma taxa acordada a pedido

do cliente.

Nao havera encargos se for constatado que a causa da avaria foi por falha da Mitsubishi.

Reparo de avarias

Haver4 uma cobranga para reparos de avarias, reposi¢fes de troca e visitas a fabrica para as quatro seguintes

condi¢Bes, mesmo no periodo de garantia gratuita. Caso contrério, ndo havera nenhum custo.

1)Avarias devido a armazenamento ou manuseio indevido, acidente por descuido, hardware ou software projetado pelo
cliente.

2)Avarias devido a modificagdes do produto, sem o consentimento do fabricante.

3)Avarias resultantes do uso do produto fora das especificagdes definidas para o produto.

4)Avarias que estdo fora dos termos de garantia.

Uma vez que 0s servigos acima séo limitados ao Japéo, diagnéstico de falhas, etc., ndo sao realizados no exterior.
Se vocé deseja o0 servico pés-venda no exterior, por favor, registre-se com a Mitsubishi. Para mais detalhes, consulte-
nos com antecedéncia.

2. Excluséo de perda de oportunidade de responsabilidade de garantia
Independentemente do prazo de garantia gratuita, compensa¢do de perdas de oportunidade incorridos para a sua
empresa ou seus clientes por falhas dos produtos Mitsubishi e compensacdes por danos a outros produtos que ndo da
Mitsubishi e outros servigos ndo séo cobertos pela garantia.

3. Periodo de reparacgdo depois que a producao é descontinuada
Mitsubishi aceitara reparos de produtos por sete anos depois que a producgdo do produto for descontinuada.

4. Termos de entrega
Em relacdo ao produto padréo, a Mitsubishi deve entregar o produto padrao sem as configuracdes de aplicagdo ou ajustes
para o cliente, a Mitsubishi ndo se responsabiliza por ajustes ou execuc¢éo de testes do produto no local.



Centros FA Internacionais

Caracteristicas

conexao

Exemplo de

J’I
UK FA Center

European FA Center

North American FA Center
Korean FA Center

Central and Eastern Europe

FA Center ®—— Taiwan FA Center

Especificagdes
Padrédo

Brazil FA Center

Desenhos de
Dimensodes
Externas

w'éggﬁ
®North American FA Center Bgsac
®Hong Kong FA Center Segds
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION, INC. 3
500 Corporate Woods Parkway, Vernon Hills, IL 60061 U.S.A YI(;LS'E: BISFI:/II ELT:_?T_F IC ALE;(;I\IQ;ATIO_NéHo(;]gNKor;]gl)aL'_l'D.H 2 5
TEL. +1-847-478-2100 FAX. +1-847-478-0327 Kotng oor, Manulife Tower, ectric Road, North Point, Hong % g &
s8sE
®Korean FA Center TEL.+852-2887-8870 FAX. +852-2887-7984 gé %2
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION KOREA CO., LTD. eindia FA Center & =
B1F,2F, 1480-6, Gayang-Dong, Gangseo-Gu, Seoul, 157-200, . S . . o
Korea Mitsubishi Electric Asia Pvt. Ltd. Gurgaon Branch 23
TEL. +82-2-3660-9607 FAX. +82-2-3664-0475 2nd Floor, DLF Building No.9B, DLF Cyber City Phase I, & E
o

. Gurgaon 122002, Haryana, India
®Taiwan FA Center TEL. +91-124-4630300 FAX. +91-124-4630399

SETSUYO ENTERPRISE CO., LTD.

6F No0.105, Wu Kung 3rd RD, Wu-Ku Hsiang Taipei Hsien, ®Thailand FA Center
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION (THAILAND) CO., LTD.

Explanagées
de
Parametros

248, Taiwan
TEL. +886-2-2299-2499 FAX. +886-2-2299-2509 Bang-Chan Industrial Estate No.111, Soi Serithai 54,
T.Kannayao, A.Kannayao, Bangkok 10230 °
®Beijing FA Center TEL. +66-2-906-3238 FAX. +66-2-906-3239 2%
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION (SHANGHAI) LTD. '§‘§
BEIJING OFFICE ®ASEAN FA Center pE
9F Office Tower 1, Henderson Center, 18 Jianguomennei MITSUBISHI ELECTRIC ASIA PTE, LTD. ©
Avenue, Dongcheng District, Beijing, China 100005 307 Alexandra Road #05-01/02, Mitsubishi Electric Building,
TEL. +86-10-6518-8830 FAX. +86-10-6518-8030 Singapore 159943 .g
) TEL. +65-6470-2480 FAX. +65-6476-7439 &
®Russian FA Center
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. ®European FA Center
-Representative Office in St. Petersburg MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B. V. GERMAN BRANCH 2
Sverdlovskaya Emb.,44, Bld Sch, BC "Benua";195027, Gothaer Strasse 8, D-40880 Ratingen, Germany g
St.Petersburg, Russia TEL. +49-2102-486-0 FAX. +49-2102-486-1120 3
TEL. +7-812-633-3496 FAX. +7-812-633-3499 ®UK FA Center
®Tianjin FA Center MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B. V. UK BRANCH _
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION (SHANGHAI) LTD. Travellers Lane, Hatfield, Hertfordshire, AL10 8XB, U.K. é
TIANJIN OFFICE TEL. +44-1707-276100 FAX. +44-1707-278695
-?i_jnj?:léi?ﬁg ?\’(gg())/gfundlng, No0.50 Youyi Road, Hexi District, eCentral and Eastern Europe FA Center "
’ MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. CZECH BRANCH ﬁ
TEL +86-22-2813-1015 FAX. +86-22-2813-1017 Avenir Business Park, Radlicka 714/113a,158 00 Praha 5, Czech &
®Shanghai FA Center Republic §
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION (SHANGHAI) LTD. TEL. +420-251-551-470 FAX. +420-251-551-471
4/F Zhi Fu Plazz, No.80 Xin Chang Road, Shanghai, China ®Brazil FA Center g
200003 MELCO-TEC Representacdo Comercial e Assessoria Técnica &
TEL. +86-21-6121-2460 FAX. +86-21-6121-2424 Lida P ¢ 8
®Guangzhou FA Center Av. Paulista 1439, conj.74, Bela Vista CEP: 01311-200 S&o
MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION (SHANGHAI) LTD. Paulo-SP-Brazil 2
GUANGZHOU OFFICE TEL. +55-11-3146-2202 FAX. +55-11-3146-2217 g
o

Rm.1609, North Tower, The Hub Center, No.1068, Xing Gang
East Road, Haizhu District, Guangzhou, China 510335
TEL. +86-20-8923-6713 FAX. +86-20-8923-6715
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/\ Aviso de Seguranca

Para assegurar o uso apropriado dos produtos listados neste
catdlogo, certifique-se de ler o manual de instrugdes antes.

2% MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

ESCRITORIO CENTRAL: TOKYO BUILDING 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAN

P-IN-051-D
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